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aufgefiihrten Angaben und Abbildungen behalten wir uns vor. Die Originalsprache dieser Betriebsanleitung ist Englisch.
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1 Allgemeines

1.1 Allgemeine Informationen

Diese Beilage dient als Ergdnzung zur allgemeinen  Alle hier angefiihrten Parameter beziehen sich auf
Betriebsanleitung des EOS mit EOS Elektronik Beschreibungen und Prifmethoden in der ange-
Interface als Schutz gegen unkontrollierte flhrten Betriebsanleitung.

Fahrkorbbewegungen (PM.7.002883.DE).

2 Einsatzgebiet fiir EOS mit EBRA20-UCM

Werden die angegebenen Voraussetzungen einge- @ Die equivalente Masse des Motors, aller Rollen,

halten, so wird per Zertifikat garantiert, dass die der Ausgleichsseile und der kompensierten

angefiihrten Bedingungen erfiillt werden. Tragseile mEQ muss zwischen 10kg und max.

0.85 x Q (Nennlast) liegen. Die Masse mEQ ist

2.1 Voraussetzungen jene Masse, die, wenn sie an die Kabine ange-

bracht wird, die gleiche Bewegungsenergie wie

e Die verwendeten Komponenten (EOS und die bewegten und rotierenden Massen des

EBRA20-UCM) sind jeweils innerhalb ihrer Antriebs speichern kann (Motorgetriebe,
Spezifikationen zu betreiben. Antriebsscheibe, Umlenkrollen).

® Dieses Paket ist nur fiir Seilaufzlige nach EN81- e Die Schaltzeit des Hauptschiitz —muss
1:1998-A3:2009 oder EN81-20:2014 mit 1:1 < 40ms sein.
oder 2:1 Ubersetzung einzusetzen.
¢ Die Kombination von EBRA20-UCM und EOS

® Das Paket kann von 150kg Nennlast bis 1700kg Typ 2 wird mit Filtereinstellungen Par 5 (siehe
bei gezogenen Fiihrungsschienen und bis zu TC.7.002894.DE Kapitel 2.8) verwendet. Im Falle
2000kg bei bearbeiteten Flihrungsschienen ver- der Verwendung anderer Filtereinstellungen
wendet werden. muss die Ubereinstimmung mit der Norm vom

Betreiber lberprift werden.
® Gewichtsausgleich  40% bis 500%. Der
Gewichtsausgleich gibt an, bei welcher o Die EBRA20-UCM muss fiir entsprechend dem

Beladung (als Prozentsatz der maximalen Paket ausgelegt sein (Siehe Typenschild)
Nennlast) das Gegengewicht die Kabine plus
Beladung genau ausgleicht. ® Das Paket muss komplett eingesetzt werden und
daher EOS, EBRA20-UCM, EOS Elektronik
e Die Betrdge der Systembeschleunigungen dir- Interface sowie die Schaltbox fiir EOS enthal-
fen laut EN81-50:2014-5.8.1 max. 2,5 m/s2 sein. ten.

Die Systembeschleunigung gibt an, welche

maximale Beschleunigung der Kabine durch die ® Die Masse des unausgeglichenen Tragseils muss
unglnstigsten Verhaltnisse von Beladung und innerhalb des schattierten Bereiches liegen
unkontrollierter Antriebskraft auftreten kann. (siehe Diagramm nichste Seite).

® Das Verhaltnis zwischen Kabinengewicht und
Nennlast (P/Q) muss innerhalb von 0,6 und 2,2
liegen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Erfiillte Bedingungen

Die Verzdogerung bleibt innerhalb des
geforderten Bereiches gemaB EN81-
1:1998-A3:2009 and EN81-20:2014.

Die Bewegung stoppt innerhalb einer Bahn
von +/- 0,70m. Die anderen erforderlichen
Abmessungen werden in der Skizze gemaB
EN81-1:1998-A3:2009 in Kapitel 9.11.5
oder EN81-20:2014 in Kapitel 5.6.7.5
bestimmt.

==

vz -

I 4 T

21000 mm

<0,7m
<0,7m |
200 nm

vz

21000 mm

Der Aufbau des UCM-Systems erfiillt die
Anforderungen gemdB EN81-1:1998-
A3:2009 in Kapitel 9.11 und EN81-20:2014
in Kapitel 5.6.7.

Diese Werte werden bis zu 100% der Nennlast der
Kabine erfillt. (100% von Q).

1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000

Die Tirhohe muss mindestens 2m hoch und

@ die Fahrkorbschiirze gemaB EN81 750mm

lang sein.

Die Anforderungen fiir das Gesamtsystem
nach EN 81-20:2014 missen vor Ort tiber-
prift werden.
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3 Typenschild, Kennzeichnung, Identifizierung

3.1 Beschriftung
Zusatzlich zum CE- und Typenschild auf jeder zerti-
fizierten Einzelkomponente gibt es auch ein en

Packetaufkleber  fir

das  komplette UCM

Schutzsystem laut LD 2014/33/EU.

Das Paket Typenschild muss klar ersichtlich bei der
Aufzugssteuerung angebracht sein.

Die Kennzeichnung gibt folgende Daten an:

® Name und Adresse des Herstellers
® Type des UCM Schutzsystems
® Priifungsnummer

Blatt/sheet PM.7.002981.DE.5

Datum/date - 03.07.2013
Stand/version D-24.03.2016
Gepriift/approved WAT/MZE

¢ Herstellungsdatum
e Seriennummer (als Text und Barcode)
® CE-Kennzeichnung

Prod. Date:

YYYY/MM/DD

Type:

Package Type

vv Serial Number: QR Code
AAA erial Numbper:
e garcode | UCM/123456-010$001
Traceability
Cert. No.:
< Certificate Number
X
% Manufacturer: @ @
S
O WITTUR Austria GmbH
S Sowitschstrasse 1 0408

AT-3270 Scheibbs

Anderungen vorbehalten!
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4 Installation

4.1 Allgemeines

Mit Ausnahme der ERBA20-UCM Schaltbox fir EOS
sollte die Installation wie in der Betriebsanleitung
der Komponenten beschrieben erfolgen.

Die Schaltbox fiir die Verwendung mit EOS unter-
scheidet sich von der mit der Einzelkomponente
gelieferten Schaltbox.

Das Installieren der Box im Maschinenraum oder im
Steuerschrank muss wie in PM.7.002847 beschrie-
ben erfolgen. Die elektrische Installation wird im
Kapitel 3.2 gezeigt.

@ Die Box darf nur senkrecht montiert werden.

Die Schrift der Aufkleber muss horizontal
lesbar sein. Bei Verwendung der
Komponente ohne Box muss auf die korrek-
te Einbaulage der Schiitze entsprechend
ihrer Betriebsanleitung geachtet werden.

Achten Sie auf das Lochbild wie in der nach-
folgenden Skizze gezeigt.

300

[ 34 ?
Xy

Anderungen vorbehalten!
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Fiir die Verwendung des Paketes muss das EOS
Elektronik Interface auf Dauerbetrieb umgeschalten
werden, da es sonst nach 30 Min. ohne
Stromversorgung zum Standby-Modus und damit
zum Abfallen der EBRA20-UCM kommt.

Zum Einschalten des Dauerbetriebes den DIP-
Schalter S1/1 am EOS Elektronik Interface auf EIN
schalten.

[@ Es wird empfohlen die Schaltbox innerhalb 4
Monate nach Auslieferung anzuschlieBen
um die Gefahr eines defekten Akkus durch
Tiefentladung zu minimieren.

Subject to change without notice!
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4.2 Elektrische Installation

Die elektrische Installation erfolgt in zwei Teilen:
Verdrahtung der Schaltelektronik (3.2.2) und
Verdrahtung aller Komponenten (3.2.3) Wird die
Schaltelektronik fiir EOS mit Box bestellt, ist die
Verdrahtung bereits werkseitig ausgefiihrt.

Die Verkabelung muss einpolig mit doppelt
ummantelten  Drdhten und  einem
Querschnitt von min. 0,75mm?2 erfolgen! Sie
muss EMV-kompatibel ausgefiihrt sein.

Es ist auf die Polaritit der EBRA20-UCM zu
achten. Andernfalls 6ffnet die Bremse nicht.

4.2.1 Technische Daten

Die Reihenklemmen sind wie folgt zu belegen:

Versorgung:

X1/1: GND

X1/2: 24VDC (-15% [ +100%)
Abgesichert mit 2A
Leistungsaufnahme: 7W dauernd
Stromversorgung galvanisch getrennt
Unterbrechungsfreie ~ Stromversorgung
wenn keine Batterie bestellt

Blatt/sheet
Datum/date
Stand/version
Gepriift/approved

PM.7.002981.DE.7
03.07.2013
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X1/3, X1/4: Anschluss vom EOS Sicherheitskreis-
kontakt kommend (Erkennung ob der EOS
Sicherheitskreiskontakt offen oder geschlossen ist.)

X1/5, X1/6: Zum Aufzugs-Sicherheitskreis: Wenn
erkannt wird, dass der EOS Sicherheitskreiskontakt
an X1/3, X1/4 offen ist, wird der Kontakt X1/5, X1/6
gedffnet.

Maximale Kontaktspannung: 240VAC |

300VDC

AC15 (50+60Hz): 230VAC [ 3A

DC13: 24V [ 4A

Minimaler Schaltstrom: 10mA

4.2.2 \Verdrahtung der Schaltelektronik fiir EOS
Bei Bestellung ohne Box miissen die Komponenten
in den Steuerraum integriert und gemaB dem
untenstehenden Schaltbild verdrahtet werden.

cable 1004129A01

K2 K3 Al
3173 1172
PE ' ' ! fuse 1A K221 21K3
@ K2 ,—
5\‘:\ : : 22 22
! ! A2 21 22 35 33 34 14 24
GR i i -
YE-GN ! ! [0 0]xs5 X6 CS AR-95
i i + - COIL + - BAT K1
BK ! ! Safety Module | |
BU ! ! EBRA Control Board 728849G0_
BN ! ! Al 11 31 12 13 23
d d N L L1 N1 N L
i i 0 oJx1 0 o|x2 X3
1 1
! ! 230VAC  BN| |BU U VAC
1 1
| 56
: K3 bl___—12 220/30vAC U ” \Ij ”
fuse 2A H H B A 5OW
Y 1N2_ 34 Jﬂ&l X1/1 X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 X1/6
K2 K3 GND 24V
von EOS zum
Sicherheits-  Sicherheits-
kontakt kreis
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4.2.3
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Verdrahtung von EBRA20-UCM, EOS, EOS Elektronik Interface und Schaltbox fiir EOS

Sicherheitskreis ohne Parallelzweig zu den Tiirkontakten mit EOS Elektronik Interface inkl. Box.
Diese Form tritt in einfachen Installationen ohne voreilende Tur6ffnung und ohne Nachholung auf.

Anderungen vorbehalten!

Safety Circuit Equivalent & 1
- B Line
§ Supply
S1a ¢od 230VAC
Emergency o PELN EOS supply
Rescue Safety Circuit
7’ Switch S3 i N
(inside EOS Electronic L
Interface Box) BE
S2b : 1
'EBRA20-UCM PE
X6 EBRA20-UCM Box | Kontrollbox i
‘ X1/6 S1b 53
EOS
7 Safety Circuit X1/5 PE EOS UCM
X1/4 S2a X7
X1/3 S2b Safet
X5 EBRA20-UCM B; ] Akl
) ox L Landing (Car) X172 PE o Circuit
Door Contact [ X1/1 ] K1
YE- K2 X5
Landing (Car) N GN GR BK
Door Contact (lf FAWIWI) +24 24V
GND GND
ENM1 ENM1
Trip Trip
Reset Reset
7‘ Car (Landing) ENM2 ENM2
Door Contact
Bat1 <3
) |, Car(Landing) | Bat2 | Movement
1 Door Contact Limited
] Km Km X4
[ I
_I_ i Encoder
\ [
Lift Controller —
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(TRAVELLING CABLE) TRAVELLING CABLE )

Car connection box

Car connection box
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r
I
|
|
|
|
|
|
|

[

S|
|

|
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|
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1 BRAKE
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Sicherheitskreis mit Parallelzweig zu den Tiirkontakten mit EOS Elektronik Interface inkl. Box.
Diese Form tritt auf, wenn der Aufzug eine der Funktionen voreilende Tir6ffnung oder Nachholung
besitzt, oder eine andere Funktion eine Uberbriickung der Tirkontakte notwendig macht.

Safety Circuit Equivalent . I
e Line
P
{ Supply
S1a ¢ 230VAC
Emergency o PELN EOS supply
Rescue Safety Circuit ’
7‘ Switch S3 i N
(inside EOS Electronic L
Interface Box) PE
S2b 1
EBRA20-UCM
X6 EBRA20-UCM Box Kontrollbox s1a
X1/6 S1b
EOS
T Safety Circuit L X5 | PE EOS UCM
X1/4 | S2a 8| X7
X1/3 S2b Safet
X5 EBRA20-UCM B; ] ey
ox L Landing (Car) Xif2 - Circuit
7 — ® Door Contact X1/1 K1
. YE- K2
. BU BN GN GR BK ] X5
Landing (Car) | Sy
Door Contact (_CABLE 1004144201 ) +24 +24V
GND GND
. ENM1 ENM1
ke f \ Kp Trip Trp
Reset Reset
7‘ Car (Landing) 7‘ ENM2 ENMZ
Door Contact
Bat1 X3
— ! Car (Landing) LBat2 | Movement
g Door Contact Limited i
Km [P Km x4
E f —
I \ Encoder
Lift Controller —
Line N
Supply L
230VAC - pg Optional
(TRAVELLING CABLE ) (TRAVELLING CABLE)

CAR ROOF
2 BRAKES

Car connection box

circuit

™[] Lift safety

1P52:U

R |

&l

Bl
Lift safety circuit

* Lift safety

Car connection box

|

CAR ROOF
1 BRAKE

ISy

Anderungen vorbehalten!
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Durch den Abgriff zwischen den Kontakten wird sichergestellt, dass auch bei geschlossenem
Parallelkreis Kp UCM aktiv bleibt, solange die Tiiren gedffnet sind.
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5 Einstellarbeiten

(1) Setzen Sie den EOS zuriick, nachdem Sie ihn
gemalB der Betriebsanleitung installiert haben
und legen Sie den Schalter (1) fir die
Netzspannung auf der Schaltbox auf ON um die
EBRA20-UCM mit 230VAC zu versorgen.Der
Magnet schlieBt und die Bremse 6ffnet.

(2) Entfernen Sie den Transportbligel von der

Riickseite des Magnetes und bewahren Sie

diesen fir spatere Verwendung auf.

(3) Kontrollieren Sie, ob der EBRA20-UCM Magnet

ausgelost wird, wenn EQOS abgeschalten oder

zuriickgesetzt (2) wird und ob er sich schlieBt,
wenn das Zuriicksetzen des EOS beendet ist.
Nach dem Zuriicksetzen des EOS liegen zum

Offnen der EBRA20-UCM ca. 200VDC am

Magnet an. Die Spannung fallt nach 2

Sekunden auf ca. 30VDC.

Arbeiten mit Batterieversorgung:
[E%D Wenn die optionale Batterie nicht verwen-

det wird, muss eine Batterie oder USV ver-
wendet werden, um die EBRA20-UCM fiir
mind. 3 Stunden vor unkontrolliertem
Bremsen zu schiitzen.

(4) Kontrolle der Batterie:
ZUERST die Batterie abschalten (3), dann die
Batterie anschlieBen und die Sicherung wieder
aktivieren. Kontrollieren Sie anschlieBend, ob
die Batteriespannung bei ca. 24VDC liegt, wenn
die 230VAC Spannungszufiihrung ausgeschal-
ten ist. Falls die Spannung unter 24V liegt,
schalten Sie die 230VAC ein und warten Sie bis
die Batterien geladen sind.

Anderungen vorbehalten!
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(5) Wenn die Spannung der Batterie bei ca. 24 VDC
liegt, kontrollieren Sie, ob die EBRA20-UCM
geoffnet bleibt, auch wenn der Strom von der
230VAC Zufuhrung gekappt ist.

Andernfalls kontaktieren Sie bitte die Firma WITTUR
fur technische Unterstiitzung.

(6) Lassen Sie die Batterie nach dem Testen
eingeschalten. Andernfalls fallt die EBRA20-
UCM bei einem Stromausfall aus und die
Rettung im Notfall wird erschwert.

Priifung der Abfallkontrolle des Sicherheitsrelais:

Halten Sie bei angezogenem Schiitz den Betatiger
des Schiitz K2 fest. Setzen Sie dann den EOS zurlick,
wihrend Sie den Betatiger weiter halten. Der Schiitz
K3 sollte abfallen und solange abgefallen bleiben,
bis der Betatiger von K2 wieder losgelassen wird.
Sobald der Betatiger losgelassen wird, miissen beide
Schiitze anziehen.

Wiederholen Sie diesen Vorgang mit dem anderen
Schiitz.

Geschwindigkeits- 9T
begrenzer F ::.'

Subject to change without notice!
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6 Grenzwerte beim Test der UCM-Funktion

6.1 Zulassiger Bremsweg im UCM-

Testfall

Die UCM-Funktionalitit des EOS/EBRA20-UCM
Pakets muss regelmaBig tiberpriift werden. Die allge-
meine Testmethode kann verwendet werden, wenn
der EOS in Verbindung mit EBRA20-UCM und EOS
Elektronik Interface verwendet wird (siehe
PM.7.002883 Kapitel 5.5).

Es is nicht zuldssig mit der Riickholsteuerung
oder dem Handrad zu versuchen ob die
Bremse die volle Bremskraft erreicht hat.
Hierbei kann die Bremse oder die Schiene
beschadigt werden.

Wiahrend des Tests muss die EBRA20-UCM
das einzige bremsendes Element sein.
Motorbremse oder andere Systeme, die den
Bremsweg beeinflussen koénnen, sind zu
[iften oder zu lberbriicken.

Der genannte Test ist der dynamische Test
nur fir die UCM-Funktion. Daher mussen alle
anderen Tests betreffend EOS oder EBRA20-
UCM gemaB ihrer Betriebsanleitung ausge-
fihrt werden. AuBerdem muss die
Abfallkontrolle des Sicherheitsrelais gem.
Kap. 5 periodisch getestet werden.

ISy

Die gemessenen Bremswege sind auf der
angegebenen Beschleunigung in der
Steuerung basierend und diirfen die Werte
in den Diagrammen auf der ndchsten Seite
nicht tiberschreiten.

i

Wird die Kombination EOS+EBRA20-UCM an einer
Anlage  eingesetzt, die auBerhalb  des
Einsatzbereiches des Paketzertifikates liegt, so ist
dies zuldssig, wenn der Inverkehrbringer eine
Berechnung fir Notfall und Testfall liefert und die
berechneten Werte bei genanntem Test eingehalten
werden. Die oben angefiihrten Werte sind in diesem
Fall ungiiltig.

Aufgrund der Berechnung der Extremwerte (maxi-
male  Abfallzeiten,  Vernachldssigung  von
Schachtwirkungsgrad und motorinternen
Bremswirkungen) sind die gemessenen Werte an der
Anlage meist deutlich geringer.

Bei unbekannten Systembeschleunigungen wird
empfohlen bei der Abnahmepriifung die
Beschleunigung mittels ADIAS zu messen und fir
die wiederkehrenden Tests in der Liftdokumentation
aufzubewahren.

Dann ENM1 und ENM2 wieder anschlieBen
und alle Uberbriickungen die fiir den Test
bendtigt wurden entfernen!

Test acceleration [m/s?]

0,8

o /\_—///_—‘

0,4

]
N

o

1,5 2 2,5

o
[N}

Max. erlaubte Bremsweg [m]
o
=

o
o

o
)
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7 Notbefreiung

Die Rettung eingeschlossener Passagiere darf nur
ﬂ% von geschulten Personen durchgefiihrt wer-
den!
7.1 Wichtige Hinweise
EBRA20-UCM wird ausgeldst, wenn EQS zurlickge-
setzt wird und wieder automatisch gedffnet, wenn
das Zuriicksetzen beendet wird.
Daher muss die EBRA20-UCM auf der Schaltbox
auszuschalten sein, wenn der EQS ohne Offnen der
EBRA20-UCM zuriickgesetzt werden soll. EBRA20-
UCM kann durch Einschalten an der EBRA20-UCM
Schaltbox anschlieBend gedffnet werden.
[@D EBRA20-UCM muss geodffnet werden bevor
die elektrische Riickholsteuerung verwendet
wird! Andernfalls konnten Bremse und/oder
Schiene beschadigt werden. befreien.
7.2 Sichtfenster Schaltbox
Durch das Sichtfenster in der EBRA20-UCM Box ist
das Sicherheitsmodul mit drei Kontrolleuchten
(PWR, CH1 ,CH2) ersichtlich. Im Normalbetrieb
miusen alle drei leuchten. Wenn CH1 und CH2 nicht
leuchten, ist die EBRA abgefallen und bremst.
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7.3 Notbefreien von Passagieren

Das Notbefreien von Passagieren unterscheidet sich

bei Liften, die EOS+EBRA20-UCM verwenden, von

Liften ohne jeglichen Ubergeschwindigkeitsschutz

nach oben.

Der Hauptunterschied ist, dass EBRA20-UCM eine

unabhangige Bremse ist, welche bei

Ubergeschwindigkeit oder UCM ausgeldst wird und

automatisch mit dem EOS zurlickgesetzt wird, wenn

der Strom eingeschaltet ist.

Die Rettung eingeschlossener Passagiere kann unter

folgenden Bedingungen ndétig werden, wenn

(1) Strom EIN, EOS wurde aktiviert. Die Kabine

erreichte Ubergeschwindigkeit oder UCM wurde

ausgelost (siehe Kapitel 6.3.1)

(2) Strom AUS aber EOS wurde nicht aktiviert
(siehe Kapitel 6.3.2)

(3) Die Kabine kann nicht gemaB Punkt 1 und 2
bewegt werden (Strom AUS) und EBRA20-UCM
ist abgefallen. Zwei unabhangige Fehler sind zur
selben Zeit aufgetreten. (siehe Kapitel 6.3.3)

7.3.1  Strom EIN, EOS wurde ausgeldst.

Es wurde Ubergeschwindigkeit oder UCM detek-

tiert.

® Informieren Sie die Passagiere, dass Sie befreit
werden und sie nichts unternehmen durfen.

e Schalten Sie die Batterie (1) und die
Spannungsversorgung (3) an der EBRA20-UCM
Schaltbox aus.

e Setzen Sie den EOS am EOS Elektronik Interface
zurtick (2).

e Schalten Sie die Stromzufuhr der EBRA20-UCM
(3) erneut ein um EBRA20-UCM zu o6ffnen.

Subject to change without notice!
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LASSEN SIE DIE FINGER AM SCHALTER, um
die Bremse durch Ausschalten auszuldsen,

im Fall, dass die Aufzugkabine auf- oder
abrast.

Schalten Sie die Batterie (1) der EBRA20-UCM
Schaltbox wieder ein.

Bewegt sich die Kabine trotz geoffneter
EBRA20-UCM nicht, so folgen Sie bitte dem
Rettungsplan fiir diesen Lifttyp, um die Kabine
in den Bereich der Tir zu bringen.

<> Normalerweise: Offnen Sie die Motorbremse

7.3.2

und drehen das Handrad.

Wenn der Aufzug mit elektrischer
Ruckholsteuerung ausgestattet ist, so weit
wie notig fahren, um die Passagiere durch
die Kabinentiiren befreien zu kdnnen.

Offnen Sie die Tiir und lassen Sie die Passagiere
aussteigen.

Strom AUS, EOS nicht ausgeldst

Informieren Sie die Passagiere, dass Sie befreit
werden und sie nichts unternehmen ddrfen.
Aufgrund der Batterie oder der USV-Sicherung
fur EBRA20-UCM (hilt das Bremssystem fiir ca.
3 Stunden offen und fillt dann ab) wird die
Bremse nicht ausgeldst. So kann die Kabine
gemalB dem Rettungsplan fiir diesen speziellen
Lifttyp bewegt werden.

7.3.3

@ Vor Beginn der Notbefreiung muss am EOS

Elektronik Interface der ,Emergency Rescue
Schalter" betdtigt werden. Ansonsten [6st
der EOS nach 15cm aufgrund von UCM aus.

Die Kabine kann gemaB Punkt 1 und 2
nicht bewegt werden

Strom AUS und EBRA20-UCM abgefallen.

Informieren Sie die Passagiere, dass Sie befreit
werden und sie nichts unternehmen diirfen.

Ist ein Handrad verfligbar, versuchen Sie die
Kabine nach oben in den nichsten Tiirbereich
zu bringen (auch wenn EBRA20-UCM
geschlossen ist); bzw. versuchen Sie die
Personen zu befreien ohne die Kabine zu bewe-
gen. Ist dies nicht mdglich, fahren Sie mit dem
nachsten Schritt fort.

Gehen Sie aufs Kabinendach (achten Sie auf
angemessene Absicherung) und 6ffnen Sie die
EBRA20-UCM durch Zusammendriicken der
Bremsgabeln. (1) - z. B. mit Hilfe einer
Schraubzwinge. AnschlieBend kann der Magnet
mit dem mitgelieferten Transportbiigel (2)
blockiert werden

Bevor sie das Kabinendach betreten, sorgen
Sie bitte dafiir, dass sich der Fahrkorb nicht

unkontrolliert bewegen kann, - z. B. durch
Fixieren des Gegengewichts.

Bremsgabeln (1) sofort, wenn sich die

% Stoppen Sie das Zusammendricken der

Kabine zu bewegen beginnt.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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e |dsen Sie die Fixierung gegen unkontrollierte
Bewegung (z.B. Gegengewicht) nachdem die
EBRA20-UCM handisch geéffnet wurde und Sie
das Kabinendach verlassen haben.

* Bewegt sich die Kabine nicht, auch wenn die
EBRA20-UCM Bremse gedffnet ist, folgen Sie
dem Rettungsplan fiir diesen Lifttyp, um die
Kabine in den Tirbereich zu bringen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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8 Ersatzteilliste
| Pos. | Beschreibung ‘ Ersatzteil ... verwendet ‘ Anzahl... |TeiI—Nr.
‘ 1 | Fixierplatte ‘ ‘ 1 ‘ 602011H01
‘ 2 ‘ EBRA20-Steuerung ‘ ‘ 1 ‘ 720504G01
‘ 3 |Transf0rmat0r ‘ 230/30V 81VA ‘ 1 ‘ 604200601
‘ 4 ‘Trafobefestigung ‘ ‘ 1 ‘ 604213H01
‘ 5 | Batterie ‘ 12V 2.1 AH ‘ 2 ‘ 253300
‘ 6 | Schalter ‘ Siemens 55X2102-7 - 2A-230V ‘ 1 ‘ 273268
| 7 ‘ Schalter ‘ Siemens 55X2101-7 - 1A-230V ‘ 2% | 273267
‘ 8 | Schalter ‘ JA1S-A8-AK-04-H-L-2A-10 ‘ 1 ‘ 273324
‘ 9 | Schalter ‘ JA25-B3-BK-04-H-A-1,2-2 ‘ 1 ‘ 273321
10 Elektrische Einheit ‘ wenn eigene Box und keine Batterie enthalten ist ‘ 1 | 1004123A01
‘ wenn Steuergerdtesschrank und keine Batterie enthalten ist ‘ 1 ‘ 1004123A02
‘ wenn eingene Box und Batterie enthalten ist ‘ 1 | 1004123A03
‘ wenn Steuergeratesschrank und Batterie enthalten ist ‘ 1 ‘ 1004123A04
‘ 11 [ Warnaufkleber ‘ 117x180mm, EN, DE, FR, IT, SP, FI, SV, NO, DA, NL, RU, PL, CS, EL ‘ 1 ‘ 734580G02
‘ 12 ‘ Warnaufkleber ‘ 117x180mm, EN, DE, FR, IT, SP, Fl, SV, NO, DA, NL, RU, PL, CS, EL ‘ 1 ‘ 734580G03
13 | Warnaufkleber ‘ 190x71mm, EN, DE, FR ‘ 1 ‘ 1004162P01
‘ 190x71mm, IT, ES, PT ‘ 1 ‘ 1004162P02
| 190x71mm, CS, HU, PL ‘ 1 ‘ 1004162P03
‘ 190x71mm, NL, SV, TR ‘ 1 ‘ 1004162P04
‘ 190x71mm, Mandarin, HE, AR ‘ 1 ‘ 1004162P05
‘ 14 ‘ Sicherheitsmodul ‘ Sicherheitsmodul 2S, Kategorie 4 nach EN81 (CS AR-95V024) ‘ 1 ‘ W002440
15 ‘

* Schalter kann auch einzeln bestellt werden

‘ Schiitz

Anderungen vorbehalten!

‘ Leist.-schiitz,4kW/400V,DC-betitigt

2 ‘ W002439

Subject to change without notice!

safety[fifmotion*



AA

WITTUR

WITTUR Produktionsstandorte

Der Produktionsstandort ist auf dem Produkttypenschild ersichtlich.

ARGENTINIEN ITALIEN

WITTUR S.A. WITTUR S.P.A.
Av. Belgrano 2445 Via Macedonio Melloni no 12
Sarandi - Pcia. de Buenos Aires, Argentinien 43052 Colorno, Italien

WITTUR Austria GmbH WITTUR Elevator Components India Pvt. Ltd.
Sowitschstrasse 1 Survey nos 45/1B , 3 & 4, Pondur Village
3270 Scheibbs, Osterreich Sriperumbudur - 602 105

Tamil Nadu, Indien

BRASILIEN SLOWAKEI

WITTUR LTDA WITTUR S.R.0.
Rodovia Celso garcia Cid Priemyselna ulica 2747/7
1406 Cambé Parana, Brasilien 963 01 Krupina, Slowakei

CHINA SPANIEN

WITTUR Elevator Components (Suzhou) Co. Ltd. WITTUR ELEVATOR COMPONENTS S.A.U.
18 Shexing Road, FOHO Economic Development Zone, Polig. Ind. Malpica, Calle E - Parcela 8
Wujiang City, Jiangsu Province, 50016 Zaragoza, Spanien

P.R. China 215214

DEUTSCHLAND TURKEI

WITTUR ELECTRIC DRIVES GMBH WITTUR Asansor San. ve Tic. A.S.
Offenburger Str. 3 Y Dudullu Organize - Sanayi Bolgesi n° 13
01189 Dresden, Deutschland 34776 Istanbul, Turkei
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