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D961MDE.002
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

Blatt/sheet

Elektronische
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

1 Allgemeines

1.1 Beschreibung und Funktion Die passende Kombination kann je nach den ver-

Das elektronische LastmeBsystem WLWD-M kann
fur alle Aufzugstypen, (Passagier- und Lasten-
Aufziige) z.B. zum Messen der Kabinenbelastung,
(nach EN81 § 14.2.5) verwendet werden.

Die WLWD-M st ein LastmeBsystem welches auf
DehnmeBstreifenbasis aufgebaut ist. Die Sensoren
der WLWD-M kann auf dem Hauptjoch oder auch
an anderen Teilen der tragenden Konstruktion
montiert werden.

Wegen der einfachen Installation der Sensoren ist
diese LastmeBeinheit auch sehr gqut fir
Modernisierungen geeignet. Die WLWD-M
LastmeBeinheit besteht aus 1..3 Sensoren und
einer Zentraleinheit.

Anderungen vorbehalten!

safety [l motion"

schiedenen Anforderungen wie Sensorposition
und Versorgungsspannung selektiert werden.

Die Einstellung des LastmeBsystems kann ohne
spezielle MeBgerate schnell und einfach durchge-
fihrt werden.

Die Lastwiegesensoren der WLWD-M mussen an
einem biegebelasteten Trager montiert werden
(z.B. am oberen Jochtrager bei oben aufgehingten
Rahmen). Die Sensoren kénnen mit Zug oder Druck
beaufschlagt werden.

Zentraleinheit

Subject to change without notice!
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Blatt/sheet  D961MDE.003

Elektronische

Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

1.2 Haftung und Gewahrleistung
Diese Betriebsanleitung ist fiir Personen bestimmt,
die mit der Montage und Wartung von Aufziigen
vertraut sind. Fachkenntnisse im Aufzugsbau sind
Voraussetzung.

Firma WITTUR lehnt jegliche Verantwortung fir
Schéaden, die durch nicht fachgerechte oder son-
stige Handlungen, die nicht in Ubereinstimmung
mit dieser Betriebsanleitung vorgenommen wur-
den und damit die Eigenschaften des Produktes
beeintrachtigen, ab.

Die Gewahrleistungsverpflichtung der Firma WIT-
TUR kann entfallen, wenn das Bauteil anders als in
dieser Anleitung beschrieben eingesetzt wird.

Aus sicherheitstechnischen Griinden ist es generell
hicht zulassig:

- Verdnderungen jeglicher Art an der elektroni-
schen Lastwiegeeinrichtung vorzunehmen.

1.3 Sicherheitsvorkehrungen

Grundsatzlich sind Monteure bzw. Instandsetzer
von WITTUR-Produkten fiir die Arbeitssicherheit
selbst verantwortlich.

Die Beachtung und Einhaltung aller geltenden
Sicherheitsvorschriften und gesetzlichen Auflagen
ist Voraussetzung, um Personenschaden und
Schaden am Produkt bei Montage-, Wartungs-
und Instandsetzungsarbeiten zu vermeiden.

Besonders zu beachtende Hinweise zur Sicherheit
und Schadensverhiitung sind durch folgende
Symbole hervorgehoben:

Anderungen vorbehalten!
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Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

AIIgemeiner Gefahrenhinweis

Hinweis auf erhohte Verletzungsgefahr
(z. B. durch Quetschkanten, usw.)

Hinweis auf evtl. Bauteilbeschddigung
'%33 (z. B. durch Montagefehler usw.)
[ ]

@ Hinweis auf wichtige Informationen

Diese Betriebsanleitung gehort zur Gesamtanlage
und muB an einem geschlitzten, jederzeit zugang-
lichen Ort (z. B. Schaltschrank) aufbewahrt wer-
den.

Vor Beginn der Montagearbeiten:

Beachten Sie die SicherheitsmaBnahmen

ﬁ fir Arbeiten an Aufzugsanlagen. Nur ent-

sprechend geschultes Personal darf

Arbeiten durchfiihren bzw. Zutritt zur
Baustelle haben.

- Befestige Sicherheitsbauteile an Schutz gegen
Fallen (Geriist oder Gurt).

- Alle Bodendffnungen missen abgedeckt wer-
den.

- die Montagewerkzeuge sind gegen verse-
hentliches Fallen abzusichern.

- Liftschachtdffnungen miissen abgesperrt und
mit entsprechenden Warnschildern versehen
sein.

- Arbeiten an elektrischen Einrichtungen dirfen
nur von dafiir qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden.

Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D9G6TMDE.004
Datum/date 31.01.2002

Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version  31.01.2002

. . Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

1.4 Arbeitsvorbereitung

Vor Montagebeginn ist in eigenem Interesse zu
kliren, welche baulichen wund raumlichen
Gegebenheiten fiir Montagearbeiten zur Ver-
fligung stehen.

Es empfiehlt sich daher, sich unter Berlick-
sichtigung aller gegebenen Umstande tber diverse
Arbeitsablaufe vorher Gedanken zu machen, bevor
irgendwelche Tatigkeiten uniberlegt oder voreilig
ausgefiihrt werden.

Priifen Sie bei Anlieferung Ware und

Einzelteile anhand der Bestellung auf Richtigkeit,
Vollstandigkeit und Lieferzustand.

1.5  Lieferumfang

Der Lieferumfang besteht je nach Bestellung aus:
- WLWD-M Sensor(en) ... 1-3 Stiick

- Zentraleinheit im Gehause

- Montagematerial

- WLWD-M Betriebsanleitung

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

2 Montage

2.1 Verwendung der WLWD-M
Sensoren bei unterschiedlichen
Kabinenrahmen

Nur ein Sensor wird eingesetzt wenn:

e die lastkapazitit (Q) der Kabine kleiner als
1000 kg ist, die Jochtrdger auf denselben
Seitentrager montiert sind und die Kabine sym-
metrisch im Kabinenrahmen montiert ist.

Die Jochtrdger sind auf densel-
ben Seitentrager montiert

Zwei Sensoren miissen eingesetzt werden wenn:

e die Lastkapazitit der Kabine (Q) groBer als
1000 kg ist oder die tiefe der Kabine groBer als
1,4 x Kabinenbreite ist (z.B. Bettenaufziige)

e die Jochtrager auf separaten Seitentrager mon-
tiert sind

e die Kabine nicht symmetrisch im
Kabinenrahmen montiert ist.

Anderungen vorbehalten!
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Blatt/sheet  D961MDE.005
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

ensoren
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Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

2.1.1  Kompensationssensor

Um jene Fehler zu eliminieren die durch das
Gewicht von Schleppkabel und Kompensations-
seile auftreten, kann der Kompensationssensor
zusatzlich zu den anderen Sensoren verwendet
werden.

Es wird empfohlen ab einer Férderhdhe
von mehr als 25m einen Kompensations-
sensor einzusetzen.

Der Kompensationssensor wird an jenem Trager
angebracht, an dem auch das Schleppkabel und
die Kompensationskette montiert sind. Sollte kein
Platz fir den Sensor vorhanden sein kann eine
eigene Befestigung montiert werden. Ist der Trager
zu steif, muB Dieser gegen einen flexibleren
getauscht werden.

Blatt/sheet  D961MDE.006
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

Kompensationssensor

Installation des Kompensationssensors am unteren
Jochtrager

Kompensationssensor —_:

Vw SS
Kompensationsseilbefestigung

Kompensationssensor

vorderer
Trager

hinterer
Trager

Anderungen vorbehalten!
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. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version  31.01.2002

. . Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

2.2 Position des(r) Sensors(en)

Die Lage des(r) Sensors(en) ist (sind) von der (B) Am Tréager verschweiBt
Konstruktion des Kabinenrahmens abhédngig. Hier

dargestellte Beispiele zeigen die optimale Senpsor N@
Anbringung der Sensoren bei gdngigen

Kabinenrahmenkonstruktionen (A) und (B).

(A) Nicht am Trager verschweiBt !

1/3

Bl |

= 13\
L \ el

z.B. Gummi

~

Es ist auch mdglich den Sensor an die
Unterseite des Tragers zu montieren.

Wird der Sensor an die Unterseite des gepsor Nd
Tragers montiert, so sind die AnschluB-

drahte (gelb und griin) an der

Zentraleinheit zu tauschen.

L/3
L
Wird die LastmeBeinheit bei einer anderen Art von
Kabinenrahmen angebracht, so sind folgende
Regeln zu beachten:
e die Sensoren messen relative Dehnung, - %
Verdrehung ist unbedingt zu vermeiden! /@) ( )
e den Sensor nicht (iber eine verschraubte
Kreuzung von zwei Tridgern montieren (1). I
Wenn die Trager verschweit sind, dann darf

der Sensor dort montiert werden (2).

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Betriebsanleitung praft/app

2.3 Installation der Sensoren
(3) Die Schrauben sollen leicht durch Sensor und
(1) Die Kabine muB leer sein und in der untersten Bohrungen gesteckt werden kdnnen.
Haltestelle stehen.
(4) Abhingig von der Lieferung werden die

@ Wahrend der Installation und Einstellung Sensoren nach folgenden Verfahren montiert:
der Lastwiegeeinrichtung darf sich nur
eine Person am Kabinendach befinden. a) Kleber, Schrauben (Hirte 12.9; angezogen

auf 20 Nm) und Muttern (Harte 12.9) oder
(2) Die Bohrungen exakt anzeichnen und mit

einem 10mm Bohrer bohren. Um hdhere b) nur Schrauben (Hirte 12.9; angezogen auf
Genauigkeit zu erreichen, muB der Sensor 36 Nm) und Muttern (Harte 12.9)
nahe an der Biegung montiert werden. (siehe
Bilder). (4) Kleber auf die Kontaktflachen auftragen und
Kontaktflache mit Schleifpapier reinigen. den Sensor wie im Bild gezeigt montieren (die
Die Oberflache muB eben, sauber und frei Aushdrtezeit kann aus dem Beipackzettel erse-
von Ol und Fett sein. hen werden).

Montage auf U-Profil
Bohrdurchmesser:

10mm @ﬁ\@

Kleber hier auftragen,
bei Lieferfall a) 5

R +15

Montage auf gebogenen Profil

Kabel

Montageteile: »
1. Imbusschraube R 415
2. Mutter M8-12.9

3. Beilagscheibe quadratisch (Gefille 8%)

4, Beilagscheibe quadratisch (Gefélle 14%)
5. Loctite LT638-5ML

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.009
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version  31.01.2002

. . Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

2.4  lage und Verdrahtung der
Zentraleinheit
Installationsanweisung:

Arbeiten an elektrischen Einrichtungen ® Verlequng der Sensorkabeln in genligenden
% durfen nur von dafur qualifizierten Abstand zu elektromagnetischen Sérungen, wie
Personal durchgefiihrt werden. Motoren oder Versorgungsleitungen.
Vor jeder Arbeit an elektrischen Teilen die @ Die Sensorleitungen nicht kiirzen.
% Spannung abschalten.

ISy Bei Verlegung der Kabel auf folgende
Punkte achten:
® nicht geschiitzte Drahte miissen doppelt
isoliert sein
e auf EMC gerechte Verlegung der Kabel
ist zu achten.

e Wenn moglich die Zentraleinheit im
Kabinentableau montieren, wenn geniigend

Platz verfligbar ist. ® Die Leitungen konnen in verldngert werden,
jedoch sind die einzelnen Drahte zu verloten
Die Kabel lang genug lassen, damit die und zu isolieren.
Einstellarbeiten von der Zugangsseite aus
durchgefiihrt werden kénnen. e Bei Aufziigen mit groBer Férderhdhe sollte eine

eigene Minusriickleitung fur die Zentraleinheit
verlegt werden.

Wenn nicht geniigend Platz im Kabinentableau

verfligbar ist:

e Dije Zentraleinheit so am Kabinendach montie-
ren, dall es moglich ist die Einstellarbeiten von
der Zugangsseite aus durchzufiihren.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

2.5

AnschluB der Zentraleinheit

WITTUR

Fiir

die  AnschluBzeichnungen

Blatt/sheet  D961MDE.010
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002

Gepriift/approved WAT/MZE

wurde

angenommen, daB in jedem Sensor
Die Zentraleinheit wird wie in der Zeichnung Zugspannung herrscht.
ersichtlich angeschlossen. (Versorgungsspannung
24 VDC: Zeichnung A und Versorgungsspannung
230/110 V: Zeichnung B)
. Br = Braun Gr ! !
Zeichnung A or = Grim St
Ye = Gelb Wh det )1
(Spannungsversorgung 24 VDC) v Zoar Zt verwendet)!
Bl = Schwarz ( Schirm ) =~ IR
Br
I_ TP3 o] VERSTARKUNG OFFSET sr Sensor |
SHINEEE
> TP1 22 | o—2 BI
_ | com 2 o] E o
O 0 TP9 4
M6 20— | O
TP5 25 [0 O 5
TP10 6 Br r-----
::;/ SB;QOF’LZ?) 5T g 7 Ye E- Sensor Il -E
@ Dle Spannungswerte —J‘o o 2 ivrh IKomZF:;sationl
- N B ! !
werden zwischen TP2 [ ws ISN88Ry 1 g 10 BI__ (wenn verwendet)
TP6 [ - L----
.. TP9, TP31 in Bezug Q2
auf TP1, die anderen | zsof ] 1! e
. O 12 romausgang (0...20mA) : proportional zur Kabinenlas
in Bezug auf -[24V )f P2 o 8_13 <5% Leer (L)
gemessen. ol ZValLest(L) = HIGH wenn J7/1
21 S 15 > Uberlast (*)
W7 g%z @LEER O 16 +2av LOW wenn J7/2
II P9 o ®V0LL 8:17 -/ 24V
@UBERLAST
Br p---- - 1
ser : Sensor Il :
H Wh , S/‘gfvcgndet):
Zeichnung B B |
(Spannungsversorgung 230/110 VAC) f T
e i Gr Sensor |
Gr = Griin Ye
Ye =Gelb Wh
Wh = Wei Bl
Bl = Schwarz (Schirm) iy
— M Br r-=---- B
L 3 VERSTARKUNG Offset ve 1 Sensorlll 1
o | M1 1 T
_)Iziﬂ ;; % 1% 2 , Kompensation,
+ COM. 23 ©- o 3 Bl  '(wenn verwendet)
- 0 PO @ Oo— o, ooy
240 (e} 31 [N.O
Ps 50 1% Z s o 32 N:C: Kabine
T [P3te|[Pize] o I 8 33 |COM. | leer
tH ko
35 |NC. Voll
T892 8 Ppr] o 8 % oou_| Last
TP6 : o o 37 |N.O.
g v2 38 [N.C. Uber
780 TP7 [ M3 . o 39 |[COM. lLJ::l
P8 O o n O
+ TP2 s [P8 e|[F7 o] O (12 o1
vrRéEF [ 0O |13
] O |14 230| VAC
21 [Pile @) eer O |15 o
i ]| [eloe Ruou | O [w O e | s
_I (8) UBERLAST o | o—FE
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Elektronische
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

3
3.1

Einstellung der WLWD-M

Voreinstellung Beladungsgrenzen

Vor dem Beginn jeglicher Einstellung muB
der Balanzierungsfaktor in % bekannt sein.

Die Beladungsgrenzen sind auf die Werte 5%, 80%
und 110%  der  Nennlast  bei  50%
Balanzierungsfaktor voreingestellt. Die Grenzen
flr die Beladung der Kabine, Leer- Voll- und Uber-
last kdnnen bei Bedarf auch verdndert werden.

e Die Potentiometer P3, P31, P8, P9, P10 sind ab
Werk auf linken Anschlag gestellt.

3.1.1 Einstellen der Grenze fiir die Leerlast-

erkennung (0 ... 10%)

® Messen Sie die Spannung zwischen TP6 und
TP1. Stellen Sie das Potentiometer P4 so ein,
daB die bendtigte Spannung zwischen den
MeBpunkten erreicht ist (Werte fiir 50% und
400% siehe Tabelle, oder verwenden sie die
nachfolgende Formel zur Berechnung anderer
Grenzen).

Sl |
PEAK MINMAX
= e
mV.

. 'RELA

>

Anderungen vorbehalten!

Blatt/sheet  D961MDE.O11
Datum/date 31.01.2002
Stand/version C-31.08.2007
Gepriift/approved WAT/MZE

Die Spannung zwischen den MeBpunkten ent-
spricht dem Prozentsatz der Beladung;
Grenze fur Leerlasterkennung:

| Grenze | Bal. Faktor 50% | Bal. Faktor 4009

| 1% | 20 mV | 25 mV

| 200 | 40 mV | 50 mV

| 500 | 100 mV | 125 mV

| 10% | 200 mV | 250 mV
50

x eingest. Grenze [%]x 0,02[V]
Balanzierungsfaktor %

3.1.2  Einstellen der Grenze fiir die

Vollasterkennung (50 ... 150%)

® Messen Sie die Spannung zwischen TP7 und
TP1. Stellen Sie das Potentiometer P5 so ein,
daB die Spannung zwischen den MeBpunkten
erreicht ist (Werte fir 50% und 40%
Balanzierungsfaktor siehe Tabelle unten oder
verwenden Sie die nachfolgende Formel zur
Berechnung anderer Grenzen).

Subject to change without notice!
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Elektronische
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M

Betriebsanleitung

Die Spannung zwischen den MeBpunkten ent-
spricht dem Prozentsatz der Beladung; Grenze fiir
Vollasterkennung:

| Grenze | Bal. Faktor 50% | Bal. Faktor 40%

| 60% | 12V | 15V
| 70% | 1,4V | 1,75V
| 80% | 16V | 2,0V
| 90% | 18V | 2,25V
| 100% | 2,0V | 2,5V
| 110% | 2,2V | 2,75V
| 120% | 2,4V | 3,0V
50

x eingest. Grenze [%]x 0,02[V]

Balanzierungsfaktor %

3.1.3  Einstellen der Grenze fiir die Uberla-

sterkennung (50 ... 150%)

® Messen Sie die Spannung zwischen TP8 und
TP1. Stellen Sie das Potentiometer P6 so ein,
daB die Spannung zwischen den MeBpunkten
erreicht ist (siehe Tabelle daneben).

Anderungen vorbehalten!
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Blatt/sheet D961MDE.012
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

Die Spannung zwischen MeBpunkten entspricht
dem Prozgntsatz der Beladung; Grenzen fur
Voll- und Uberlasterkennung:

Grenze | Bal. Faktor 50% | Bal. Faktor 40%

I 60% | 12V | 15V
| 70% | 14V | 1,75V
| 80% | 16V | 2,0V
| 90% | 1.8V | 2,25V
| 100% | 2,0V | 2,5V
| 110% | 2,2V | 2,75V
| 120% | 2,4V | 30V
50

x eingest. Grenze [%]x 0,02[V]
Balanzierungsfaktor %

3.1.4  Uberpriifung der Beladungsgrenzen

Uberpr[jfen Sie durch beladen der Kabine, dal3 die
Beladungsgrenzen korrekt eingestellt sind.

e Das LED H1 (Leerlast) muB leuchten, wenn die
Kabinenlast weniger als 5% (bzw. den einge-
stellten Wert) betragt.

e Das LED H2 (Vollast) muB leuchten, wenn die
Kabinenlast 80% (bzw. den eingestellten Wert)
tiberschreitet.

e Das LED H3 (Uberlast) muB leuchten, wenn die

Kabinenlast 110% (bzw. den eingestellten Wert)
tiberschreitet.

Subject to change without notice!
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Betriebsanleitung praft/app

3.2 Einstellung des Verstarkers
3.2.1  Ein Sensor am Jochtrager
(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder

auf der Kabine) und in der untersten
Haltestelle stehen

)

(3) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen.

Kabine U

Unterste

Haltestelle Car

Balance
load

(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf 0,00V + 0,01V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die (4) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am

Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht TP3 auf -1,000V + 0,005V einzustellen. Der
genug ist (z.B. die Spannung bleibt positiv) Absolutwert der Spannung steigt wenn das
oder stecke J2, wenn die Spannung negativ Potentiometer im Uhrzeigersinn gedreht wird.
bleibt.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.014
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

3.2.2  Ein Sensor am Jochtriger mit (3) Drehe Potentiometer P7 um die Spannung am
Kompensationssensor TP4 auf 0,00V + 0,01 V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im

(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
auf der Kabine) und sich in untersten Steckbriicke J5, wenn die Spannung positiv
Haltestelle befinden. bleibt oder stecke J6, wenn die Spannung neg-

)

ativ bleibt.

Unterste Kabine

Haltestelle

(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf 0,00V + 0,01V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht
genug ist (z.B. die Spannung bleibt positiv)
oder stecke J2, wenn die Spannung negativ
bleibt.

i‘L;ﬂ:'_ . =

I -

(4) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen

Car

Balance
load

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.015
Datum/date 31.01.2002

Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(5) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am (8) Wenn nétig, kann die Verstirkung des
TP3 auf -1,000V + 0,005V einzustellen. Der Kompensationssensors mittels Steckbriicke J4
Absolutwert der Spannung steigt wenn das verringert werden.

Potentiometer im Uhrzeigersinn gedreht wird.

(9) Drehe Potentiometer P9 um die Spannung am

| rpepyas | TP5 auf 1,000V + 0,005V einzustellen. Die
|| Spannung steigt wenn das Potentiometer im
-3 Uhrzeigersinn gedreht wird.

(6) Fahre die Kabine zur obersten Haltestelle.

-

Kabine

Oberste
Haltestelle

(7) Drehe Potentiometer P8 um die Spannung am
TP4 auf 1,000V + 0,005V einzustellen. Die
Spannung steigt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.016
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

3.2.3  Zwei Sensoren am Jochtrager (3) Drehe Potentiometer P12 um die Spannung
am TP31 auf 0,000V + 0,005V einzustellen. Die
(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
auf der Kabine) und in der untersten Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Haltestelle stehen. Steckbriicke J31, wenn der Einstellbereich
nicht genug ist (z.B. die Spannung bleibt pos-
U itiv) oder stecke J32, wenn die Spannung neg-

ativ bleibt.

(4) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen.

Unterste Kabine

Haltestelle

(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf 0,00V + 0,005V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht
genug ist (z.B. die Spannung bleibt positiv)
oder stecke J2, wenn die Spannung negativ
bleibt.

Car

Balance
load

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.017
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version  31.01.2002

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(5) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am
TP3 auf -0,500V + 0,005V einzustellen.

(6) Drehe Potentiometer P31 um die Spannung
am TP31 auf -0,500V + 0,005V einzustellen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE018
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

3.2.4  Zwei Sensoren am Jochtriger + (3) Drehe Potentiometer P12 um die Spannung

Kompensationssensor am TP31 auf 0,000V + 0,005V einzustellen. Die

Spannung sinkt wenn das Potentiometer im

(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die

auf der Kabine) und in der untersten Steckbriicke J31, wenn der Einstellbereich

Haltestelle stehen. nicht genug ist (z.B. die Spannung bleibt pos-
ativ bleibt.

U itiv) oder stecke J32, wenn die Spannung neg-

Unterste Kabine

Haltestelle

(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf 0,00V + 0,005V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht
genug ist (z.B. die Spannung bleibt positiv)
oder stecke J2, wenn die Spannung negativ
bleibt.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D96TMDE.019
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(4) Drehe Potentiometer P7 um die Spannung am  (6) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am
TP4 auf 0,000V + 0,005 V einzustellen. Die TP3 auf -0,500V + 0,005V einzustellen.
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J5, wenn die Spannung positiv
bleibt oder stecke J6, wenn die Spannung neg-
ativ bleibt.

(5) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen.

(7) Drehe Potentiometer P31 um die Spannung
am TP31 auf -0,500V + 0,005V einzustellen.

’ l ".;;n*;;;j. s \

Car

Balance
load

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.020
Datum/date 31.01.2002

Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(8) Fahre die Kabine zur obersten Haltestelle. (10)Wenn notig, kann die Verstirkung des

o Kompensationssensors mittels Steckbriicke J4
verringert werden.

Oberste || KoPIne

Haltestelle

Balance
load

(9) Drehe Potentiometer P8 um die Spannung am
TP4 auf 1,000V + 0,005V einzustellen. Die
Spannung steigt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. (11) Drehe Potentiometer P9 um die Spannung am

TP5 auf 1,000V + 0,005V einzustellen. Die

Spannung steigt wenn das Potentiometer im

Uhrzeigersinn gedreht wird.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D96TMDE.021
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

3.3 Einstellung der WLWD-M
Lastwiegeeinrichtung auf 4-
20mA Ausgabe (fiir V3F25 und
KDH Antrieb)

Voreinstellungen siehe Kapitel 3.1
3.3.1  Ein Sensor am Jochtrager

f:;.-‘-\‘l 0
.
E

(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder (3) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen.
auf der Kabine) und in der untersten

Haltestelle stehen U

Car
e Balance
Kabine =
Unterste c

Haltestelle (4) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am
TP3 auf -0,800V + 0,005V einzustellen. Der
(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am Absolutwert der Spannung steigt wenn das
TP3 auf 0,00V + 0,01V einzustellen. Die Potentiometer im Uhrzeigersinn gedreht wird.

Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht
genug ist (z.B. Spannung bleibt positiv) oder
stecke J2, wenn die Spannung negativ bleibt.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Datum/date 31.01.2002

Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

. . Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(5) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf -1,200V + 0,005V einzustellen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Elektronische Blatt/sheet  D961MDE.023
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

3.2.3  Zwei Sensoren am Jochtrager (3) Drehe Potentiometer P12 um die Spannung
am TP31 auf 0,000V + 0,005V einzustellen. Die

(1) Die Kabine muB leer sein (keine Last in oder Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
auf der Kabine) und in der untersten Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Haltestelle stehen. Steckbriicke J31, wenn der Einstellbereich
nicht genug ist (z.B. die Spannung bleibt pos-

U itiv) oder stecke J32, wenn die Spannung neg-

ativ bleibt.

Unterste Kabine

Haltestelle

(2) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf 0,00V + 0,005V einzustellen. Die
Spannung sinkt wenn das Potentiometer im
Uhrzeigersinn gedreht wird. Stecke die
Steckbriicke J1, wenn der Einstellbereich nicht
genug ist (z.B. die Spannung bleibt positiv)
oder stecke J2, wenn die Spannung negativ
bleibt.

(4) Die Kabine mit Balanzierungslast beladen.

Car

Balance
load

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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Blatt/sheet  D961MDE.024

Elektronische
. . . Datum/date 31.01.2002
Lastwiegeeinrichtung WLWD-M Stand/version C-31.08.2007

i i Gepriift/approved WAT/MZE
Betriebsanleitung praft/app

(5) Drehe Potentiometer P3 um die Spannung am  (7) Drehe Potentiometer P2 um die Spannung am
TP3 auf -0,400V + 0,005V einzustellen. TP3 auf -0,600V + 0,005V einzustellen.

‘ AR s e\

- -

(6) Drehe Potentiometer P31 um die Spannung (8) Drehe Potentiometer P12 um die Spannung
am TP31 auf -0,400V + 0,005V einzustellen. am TP31 auf -0,600V + 0,005V einzustellen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!
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. . . Datum/date 31.01.2002
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3.4  Starteinstellung fiir
Motorsteuerung

Die justage der Starteinstellung wird nur dann
ausgefiihrt, wenn der Ausgang 11 verwendet ist
(= Stromschleife fiir Starteinstellung).

Die Einstellung basiert auf dem Verhiltnis des
Motorstromes oder des Motorstromreferenzwertes
oben und unten im Liftschacht.

Messung des Motorstromes bei Inspektionsfahrt in
Abwartsrichtung, mit leerer Kabine:

a) oben im Schacht
b) unten im Schacht

- Berechnung:
1-(z : y) [V] = Referenzspannung
geringerer gemessener Stromwert = z,
hoherer gemessener Stromwert =y

Wenn der unten im Schacht gemessene Strom Wenn der unten im Schacht gemessene Strom
kleiner ist, als der oben gemessene: groBer ist, als der oben gemessene:

(1) Fahre die Kabine zur untersten Haltestelle. (1) Fahre die Kabine zur untersten Haltestelle.

(2) Uberpriifen daB das Potentiometer P10 voll (2) Uberpriifen daB das Potentiometer P10 voll
auf Anschlag gegen den Uhrzeigersinn gestellt auf Anschlag gegen den Uhrzeigersinn gestellt
ist. ist.

(3) Drehe Potentiometer P11 (Offset) um die (3) Drehe Potentiometer P11 (Offset) um die
Spannung am TP9 auf die oben errechnete Spannung an TP9 auf 0,0V einzustellen.
Referenzspannung einzustellen.

(4) Die Kabine zur obersten Haltestelle fahren.

(4) Die Kabine zur obersten Haltestelle fahren.

(5) Drehe Potentiometer P10 (Verstarkung) um die

(5) Drehe Potentiometer P10 (Verstiarkung) um die Spannung am TP9 auf die oben errechente
Spannung an TP9 auf 0,0V einzustellen. Referenzspannung einzustellen.

Anderungen vorbehalten! Subject to change without notice!

safety [l motion"
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Fehlersuche und Korrektur

Blatt/sheet  D961MDE.026
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002

Gepriift/approved WAT/MZE

‘Auswirkung

‘ Fehlerbeschreibung

‘Abhilfe, Korrektur

‘ WLWD-M arbeitet nicht

‘ Keine Versorgungsspannung

‘ 24V/DC Versorgung mittels Multimeter Gberpriifen

Sensor defekt

Jeden einzelnen Sensor mittels Multimeter Gberpriifen, der
Widerstand zwischen Braun und WeiB bzw. Gelb und Griin
muB jeweils ca. 350 Ohm betragen, Sensor tauschen falls
Messwert nicht im Bereich von 3500hm +-2%

Versorgung liegt an der Elektronik an,
jedoch keine Funktion

Spannungen zwischen TP10 und -/24V (15VDC) messen,
Platine austauschen falls Spannung nicht vorhanden oder
nicht im Bereich von 15VDC +-10%

Kein Ausgangssignal jedoch LED H1,
H2 oder H3 leuchtet

Fehler welche wahrend der

Keine Spannung am Ausgang

Installation und

Ausgangstreiber defekt, Elektronik austauschen.

Einstellung auftreten kdnnen

Auswirkung

Fehlerbeschreibung

Abhilfe, Korrektur

Messwert zwischen TP1 - TP3 oder
TP1 - TP31 oder TP1 - TP4 |48t sich
nicht mit P2/ P12/ P7 einstellen

Sensorkabel falsch angeklemmt

Sensorkabel It. Schaltplan Seite 10 anklemmen

Sensor defekt

Jeden Sensor mittels Multimeter tberpriifen, der
Widerstand zwischen Braun und WeiB3 bzw. Gelb und Griin
mubB jeweils ca. 350 Ohm betragen, Sensor tauschen falls
Messwert nicht im Bereich von 3500hm +-2%

Die potentiometer P2, P12 und P7
lassen sich nicht, oder nur sehr
schwer einstellen (Spannung springt)

Die Gain Potentiometer P3, P31 and P8 sind nicht voll
gegen den Uhrzeigersinn gedreht (siehe Seite 11 und 12)

Messwert zwischen TP1 - TP3 oder
TP1 - TP31 oder TP1 - TP4 steigt bei
Belastung an

Zug statt Druckbelastung oder Sensor
falsch angeschlossen

Den griinen und gelben Draht des betroffenen Sensors tau-
schen

Die Last wird falsch gemessen

Eingestellte Lastschwellen sind falsch

Belastungsschwellen mittels Potentiometer P4, P5, P6 ein-
stellen (Beschreibung siehe Seiten 11 und 12)

Null-Last-Einstellung falsch, die LED
<5% Last leuchtet auch wenn sich
eine Person in Kabine befindet.

Der Monteur hat sich wéahrend der Einstellung auf oder in
der Kabine befunden, Einstellung von Schachttiirseite aus
wiederholen

Balanzierungslast falsch, normaler-
weise halbe Nennlast

Die Balanzierungslast wurde falsch berechnet, Balanzier-
ungsfaktor nicht 50% (die Angaben in der Betriebsanlei-
tung beziehen sich auf 50% Balanzierungfaktor).
Balanzierungslast neu errechnen und Lastschwellen richtig-
stellen (P4, P5, P6, Beschreibung siehe Seiten 11 und 12)

Kein Ausgangssignal jedoch LED H1,
H2 oder H3 leuchten

Anderungen vorbehalten!

Keine Spannung am Ausgang

safety [l motion"

Die Ausgangstreiber sind als Open Collector ausgefiihrt, um
ein messbares Signal zu erhalten, muB der Ausgang liber
eine Last (Relais oder Widerstand) versorgt werden. (z.B.:
Relais mit einem Pol an +24VDC und den 2. Pol des Relais
am Ausgang anklemmen. Achtung eine Freilaufdiode muf3
in diesen Fall eingebaut werden!)

Subject to change without notice!
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Ersatzteilliste

WITTUR

Blatt/sheet D961MDE.027
Datum/date 31.01.2002
Stand/version  31.01.2002
Gepriift/approved WAT/MZE

| Pos. |K0mponente

Ersatzteil ... verwendet

| Anzahl... |Art. Nr.

| 1 | Lastwiegesensor | 1 |871ZZGO1
2 Zentraleinheit (komplett) Versorgungsspannung 24 VVDC 1 88520G01
3 Verstarkerbaugruppe 1 88645G01
3 Verstarkerbaugruppe 1 88645G01
4 Zentraleinheit (komplett) Versorgungspannung 110/230 VAC 1 87208G02
5 Spannungsversorgung 1 87616602

Anderungen vorbehalten!

safety [l motion"

Subject to change without notice!




