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1. Allgemeine Informationen

1.1. Uber diese Betriebsanleitung
Die vorliegende Betriebsanleitung dient zum sicherheitsgerechten Arbeiten an WSG-52- Aufzugsmaschinen. Betrachten
Sie diese als Bestandteil des Produktes und bewahren Sie diese gut erreichbar auf.

Alle Personen, die an und mit WSG-52- Aufzugsmaschinen arbeiten, miissen diese Betriebsanleitung gelesen und
verstanden haben.

1.2. BestimmungsgemiBe Verwendung

WSG-52- Aufzugsmaschinen sind fiir den Einsatz als getriebeloser Antrieb in Seilaufziigen bestimmt und dirfen niemals
direkt ans Netz angeschlossen werden. Sie diirfen nur bestimmungsgemaf eingesetzt und in einem sicherheitstechnisch
einwandfreien Zustand verwendet werden. Sie sind fir den Einsatz in einem geschlossenen, abschlieBbaren
Betriebsraum bestimmt, in den nur qualifiziertes und vom Kunden beauftragtes Personal Zutritt hat.

WSG-52- Aufzugsmaschinen dirfen nur unter den in dieser Betriebsanleitung vorgeschriebenen Einsatzbedingungen und
Leistungsgrenzen betrieben werden.

WSG-52- Aufzugsmaschinen sind keine gebrauchsfertigen Produkte und diirfen erst betrieben werden, wenn sie in
Aufzugsanlagen eingebaut sind und ihre Sicherheit durch zweckdienliche MalBnahmen hergestellt werden kann.

1.3. Lieferumfang

WSG-52- Aufzugsmaschinen sind individuell zusammengestellt. Den Lieferumfang entnehmen Sie den dazugehdrigen
Begleitpapieren.

1.4. Gewdhrleistung und Haftung

Grundsatzlich gelten unsere ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen®.
Melden Sie Gewahrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels oder Fehlers an.

Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sachschaden sind ausgeschlossen, wenn sie auf eine oder
mehrere der folgenden Ursachen zuriickzufiihren sind:

e nicht bestimmungsgemale Verwendung

e unsachgemale Montage, Inbetriebnahme, Bedienung oder Wartung

e Betrieb bei defekten und/oder nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

o Nichtbeachten der Hinweise der Betriebsanleitung bzw. den sonstig mitgelieferten Dokumenten.
e eigenmachtige bauliche Veranderungen

o mangelhafte Uberwachung von Teilen, die dem Verschleilt unterliegen

e unsachgemal durchgefiihrte Reparaturen

e Katastrophenfalle durch Fremdeinwirkung und héhere Gewalt
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2.1. Allgemeine Sicherheitshinweise

2.1.1. Qualifikation des Personals / Sorgfaltspflicht

Alle Projektierungs-, Installations-, und Wartungsarbeiten dirfen nur von geschultem Personal unter Beachtung der
einschlagigen Vorschriften ausgeflihrt werden. Das Personal muss fiir die entsprechende Tatigkeit die erforderliche
Qualifikation haben und mit der Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und dem Betrieb des Produkts vertraut sein.

2.1.2. Gestaltung der Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung sind einheitlich aufgebaut.

Sie bestehen aus Gefahrensymbol + Signalwort + Hinweistext. Das Gefahrensymbol kennzeichnet die Art der Gefahr, das
Signalwort die Schwere der Gefahr. Der Hinweistext beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise zu deren Vermeidung.

Gefahrensymbole

Stromschlaggefahr Sachschaden

A Allgemeine Gefahr i Hinweis

Signalworte

GEFAHR Wird zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.
WARNUNG Kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.
VORSICHT Kann zu leichten bis mittelschweren Verletzungen fiihren.
ACHTUNG  Kann zu Sachschéaden fuhren.

Hinweis Weist auf nitzliche Informationen hin.

2.2. Sicherheitsvorkehrungen

Uberpriifen Sie nach dem Einbau der Maschine die einwandfreie Funktion des Motors und der Bremse.

Reparaturen diirfen nur vom Hersteller bzw. von durch ihn autorisierten Reparaturstellen vorgenommen werden. Un-
befugtes Offnen und unsachgemaBe Eingriffe kdnnen zu Kérperverletzungen bzw. Sachschaden fiihren.

Die Maschinen sind nicht fiir den direkten Anschluss an das Drehstromnetz vorgesehen, sondern miissen {iber einen
leistungselektronischen Umrichter betrieben werden. Ein direkter Netzanschluss kann zur Zerstorung des Motors
flihren.

An AuBenteilen der Maschine konnen groRere Oberflachentemperaturen auftreten. Es diirfen dort keine temperatur-
empfindlichen Teile anliegen oder befestigt werden. Gegebenenfalls sind Schutzmaflinahmen gegen Beriihren vorzu-
sehen.

Die angebauten baumustergepriiften Sicherheitsbremsen sind nur fiir eine begrenzte Anzahl von Notbremsungen aus-
gelegt. Ihr Einsatz als Arbeitsbremse ist unzuldssig.

Uberschreitet der Bremsenluftspalt den zuldssigen Wert, kann das zu einer starken Reduzierung des Bremsmomentes
fuhren.

Wird der Motor nicht bestromt, steht kein Drehmoment zur Verfiigung. Beim Offnen der Bremsen kann es dadurch zum
unkontrollierten Beschleunigen des Aufzuges kommen. Deshalb sollte die Motorwicklung im unbestromten Zustand
kurzgeschlossen werden, damit ein drehzahlabhangiges Bremsmoment erzeugt wird. (Zum Kurzschluss miissen
Hauptkontakte verwendet werden, da Motornennstrom flieRen kann.) Keinesfalls darf der noch bestromte Motor kurz-
geschlossen werden.

Bei Synchronmotoren liegt bei rotierendem Rotor eine hohe Spannung an den Motoranschliissen an.
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3. EU- Konform

AVIA WITTUR Electric s‘

Drives GmbH

WITTUR

EU-Konformitatserklarung
EU Declaration of Conformity

im Sinne der EU-Richtlinie Niederspannung (2014/35/EU)
as defined by the EU Low Voltage Directive (2014/35/EU)

Der Hersteller
The manufacturer

WITTUR Electric Drives GmbH
Offenburger Stralte 3
D-01189 Dresden
Deutschland / Germany

erklart hiermit, dass die folgenden Produkte
certifies that the following products
Produktbezeichnung:
Product designation:
Asynchronmotoren 0sgd1,0503
Asynchronous motors
Synchron- Servomotoren DsO2,050O4,060O4, DUO4,DGOG.DUOE GO4, RO4,60O8.ROB
Synchronous servo motors
Synchron- Aufzugsmaschinen  WSG, WGG, WSU, WGU, 0SG, OGG, HSG, HGG
Synchronous lift machines

Sondermotoren 4HX, 6PX, QPX
Custom-made motors

den Bestimmungen der EU-Richtlinie 2014/35/EU entsprechen.
are in conformity with the specification of the EU Directive 2014/35/EU.

Erklarung zur EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

| Bei Netzbetrieb an sinusformiger Wechselspannung erfllen die Motoren die Anforderungen der EU-Richtlinie
LElektromagnetische Vertraglichkeit” 2014/30/EU unter Beriicksichtigung der Normen EN IEC 61000-6-1/2: 2019-11,
EN IEC 61000-6-3: 2022-06 und EN IEC 61000-6-4: 2020-09.

Statement relating to EMC Directive (2014/30/EU)

When connected to a sinus-shaped a.c. voltage system, the motors conform to the requirements of the EC Directive
LElectromagnetic compatibility” 2014/30/EU, including those specified in standards EN IEC 61000-6-1/2: 2019-11,
EN IEC 61000-6-3: 2022-06 and EN IEC 61000-6-4: 2020-09.

Folgende Normen sind angewandit:

The following standards are in use:

EN IEC 60 204-1:2019-06
Sicherheit von Maschinen; Elektrische Ausriistung von Maschinen; Teil 1: Allg. Anforderungen
Safety of machinery - Electrical equipment of machines. Part 1. General requirements

EN IEC 60 034-1:2011-02
Drehende elektrische Maschinen; Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten
Rotating electrical machines; Part 1: Rating and performance

EN IS0 12100:2011-03
Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze, Risikobeurteilung und Risikominimierung
Safety of machinery - General principles for design, risk assessment and risk reduction

&~ -
g -~
g h
b3 T N
3| Dresden, 2022-12.07 { ) ",
§ (Ort, Datum) Richard D. Harrpp Jens Mart) d{/
® (Place, date) Geschéftsf\ijhr r | Leiter Epfwickidng/Vertrieb
5 Plant Mana Head g¥Development/Sales
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Beispiel: W S G- 52 .02 -0

0 17 1 65A - ZF

kundenspezifisch W s G- 2122 . Z3 - X1
S: Synchronmotor
G: getriebefrei

Z172: BaugroBe

Z3: Baulange
2 Baulangen verfiigbar, Kennzeichnung 2, 3

X1: kundenspezifische Kennung

X2: Spannungsvariante
0: Single- Wicklung - geeignet fiir Umrichter mit Uzk von 540 ... 620VDC
R: Single- Wicklung - geeignet fiir Umrichter mit Uzk von 660 ... 690VDC
N: Twin- Wicklung - geeignet fir Umrichter mit Uzk von 540 ... 620VDC
D: Twin- Wicklung - geeignet fiir Umrichter mit Uzk von 660 ... 690VDC

X3 X4: Nenndrehzahl n

z.B.11: 118 min™ (mit Dy von 650 mm v = 2,0 m/s bei Aufhdngung 2:1)
17:176 min™ (mit D; von 650 mm v= 3,0 m/s bei Aufhangung 2:1)
23: 239 min™ (mit Dy von 800 mm v= 5,0 m/s bei Aufhdngung 2:1)
29: 294 min™ (mit D; von 650 mm v= 5,0 m/s bei Aufhangung 2:1)

X5 X6 X7: Treibkranzausfiihrung
(Treibkranzdurchmesser, -breite, Rillenausfiihrung, Rillengeometrie)

X8 X9: Variantenkennung (Bremse, Mess- System, Modifikationen)
ZE: 3 Zangenbremsen; Mess-System ECN 1313-2048 Inkr. - SSI-Interface
ZF: 3 Zangenbremsen;, Mess-System ECN 1313-2048 Inkr. - ENDAT-Interface
ZG: 3 Zangenbremsen, Mess-System ERN 1387-2048 Inkr.
2E: 2 Zangenbremsen; Mess-System ECN 1313-2048 Inkr. - SSl-Interface
2F: 2 Zangenbremsen; Mess-System ECN 1313-2048 Inkr. - ENDAT-Interface
4F: 4 Zangenbremsen; Mess-System ECN 1313-2048 Inkr. - ENDAT-Interface

Subject to changes without notice !
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5. Handhabung

5.1. Transport und Verpackung

o Klimaklasse: 2K3 nach EN 60721
e Transport-Temperatur: -20°C bis +60°C, max. 20 K/Stunde schwankend
o Transport-Luftfeuchtigkeit: max. relative Luftfeuchte 85 % bei 20°C (nicht kondensierend)

e Alle WSG-52 Aufzugsmaschinen haben das Werk nach Priifung in einwandfreiem Zustand verlassen. Uberpriifen Sie
nach Anlieferung die Maschine auf dulere Beschadigungen. Bemerken Sie vom Transport herriihrende Mangel, so stel-
len Sie im Beisein des Spediteurs eine Schadensanzeige aus. SchlieBen Sie die Inbetriebnahme dieser Maschinen aus.

o Vermeiden Sie Stoe und Schldge, insbesondere auf die Motorwelle.

e Fihren Sie den Transport unter Beachtung der giiltigen Sicher-
heitsvorschriften durch. Nutzen Sie nur geeignete Hebezeuge.

e Die Aufzugsmaschine besitzt 2 Tragosen. Diese Osen sind im
festgeschraubten Zustand drehbar. Stellen Sie diese vor dem Ein-
hangen des Anschlagmittels in Kraftrichtung ein.

o Die Lange des Anschlagmittels ist so zu wahlen, dass sie gleich-
maBig belastet werden und der Lastwinkel o zwischen den An-

max. 90°

|_min. 1200 mm

schlagstrangen kleiner 90° betragt.

A » Die Transportdsen sind fiir das Gewicht der Maschinen ausgelegt. Das Anbringen zusatzlicher Lasten ist verboten.
Bruchgefahr!

WARNUNG

5.2. Lagerung

o Klimaklasse: 2K3 nach EN 60721

e Lager-Temperatur: -20°C bis +60°C, max. 20 K/Stunde schwankend

o Lager-Luftfeuchtigkeit: max. relative Luftfeuchte 85 % bei 20°C (nicht kondensierend)

o Die Lagerung darf nur in geschlossenen, trockenen, staubfreien, bellifteten und schwingungsfreien Rdumen erfolgen.
WSG-52 Aufzugsmaschinen dirfen nicht im Freien gelagert werden. Blanke Teile haben keine Langzeitkonservierung.

e Vor Inbetriebnahme ist der Isolationswiderstand des Motors zu messen. Bei Werten < 1 kQ je Volt Bemessungsspan-
nung ist die Wicklung zu trocknen (Spannung des Isolationsmessgerates: 1.000 V DC).

» Vermeiden Sie lange Lagerzeiten (Empfehlung: max. ein Jahr).
> Beildngerer Lagerung (>3 Monate) den Motor aller drei Monate bei kleiner Drehzahl (< 20 min™) in beide
Richtungen drehen lassen, damit sich das Fett in den Lagern gleichmaRig verteilt. Die Tragseile diirfen dabei nicht
ACHIUNS aufgelegt sein.

Auspacken =
e Entsorgen Sie das Verpackungsmaterial umweltgerecht bzw. Transportsicherung T —_ (g8 :z-z-
verwenden Sie es weiter. Spezielle Transporthilfen bzw. Transport- Treibscheibe —_——
sicherungen verbleiben beim Kunden. (mit Schutzfolie) TR ;

e Entfernen Sie vor Inbetriebnahme Transportsicherungen bzw. .
Transporthilfen - Montieren Sie anschlieBend die Seilniederhalter | Transportsicherung 2/3

wieder korrekt. Seilniederhalter

5.3. Entsorgung

e Die Aufzugsmaschinen bestehen aus unterschiedlichen Materialien. Diese Werkstoffkomponenten miissen der Ver-
wertung getrennt zugefiihrt werden.

e Die Entsorgung muss fachgerecht und umweltschonend entsprechend der gesetzlichen Bestimmungen erfolgen.

Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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6. Produktiibersicht

6.1. Produktbeschreibung

Die kompakten getriebelosen Synchron- Aufzugsmaschinen WSG-52 sind fiir High-rise Treibscheibenaufziige

konstruiert. Sie zeichnen sich durch einen hohen Wirkungsgrad, duBerst geringe Gerauschhbildung und extrem gute
Gleichlaufeigenschaften aus.

Als Nenndrehzahlen stehen mehrere Varianten zur Verfligung. Diese lassen sich kundenspezifisch anpassen. Die Maschine
besteht aus einem Gestell, dem Synchronmotor, der Treibscheibe und der baumustergepriiften Sicherheitsbremse, die als
Schutzeinrichtung gegen die unkontrollierte Fahrkorbbewegung nach oben eingesetzt werden kann.

Die Wicklung ist entweder als Single- oder Twin- Variante aufgebaut. Die Twin-Variante wird an zwei Umrichtern
betrieben. Die Temperatursensoren sind generell redundant ausgefihrt.

Das Typenschild der Aufzugsmaschine befindet sich auf dem Motorgehause.

A _ Hc.f.' Herstellungsjahr/-monat
Typbezeichnung ————————|-ewsc-52.3.000080c4F _ wriiise | .
| @ 51 M 9200Nm P 315kW | 2660A @ _ | Serlennummer
. / SI40% M 14500 Nm P 144.kW | 417.6A \
Betriebsart | 8 ko218 Vimin"  nu 96 minTe_fy 163 Hz@_| Bemessungsstrom
1B5 (F) Stern/Star 1P 23MAP 125 J !m
. Bremse/Brake: RSD10 m Btke Bemessungsfrequenz
Induzierte Spannung k, Aw\ gstreq
v 40 mis n 95 min " 11583 Hz
[ Bemessungsdrehzahl
Applikationsdaten o =
MNachschmienung nach Betriebsstunden
' 4 puctichmenid o 3500 Seetenden
Schmiervorschrift B ot once ayear
DE 120g // NDE 12g Masse
QR-Code (zum Download oo ‘ﬁaﬁiﬁmﬁ;ﬂm f..i‘:,’
dieser Anleitung) |
e E Betriebs operafion B,

12 3 4
Pos. | Bezeichnung WSG-52
1 | Zylinderkopfschraube (2 x) DIN912-M 6 x 16
2 | Deckplatte
3 | Konus-Spannelement RLK 402 TC-260 x 325
4 | Bremsscheibe
5 |Bremse(2...4X) RSD 10
6 | Basic Motor
7 | Seilniederhalter
8 | Scheibe (10 x) DIN125-A 21
9 | Zylinderkopfschraube (10 x) DIN912-M 20 x 45
10 | Mess- System
11 | Zylinderkopfschraube (4 x) DIN912-M4x8
Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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6.2. Zulassige Umgebungsbedingungen

e Umgebungstemperatur: -5°C bis +40°C

o Luftfeuchtigkeit: max. relative Luftfeuchte 85 % bei 20°C (nicht kondensierend)

o Installieren Sie die Maschine so, dass die Beliiftung nicht behindert wird und eine ausreichende Warmeabfuhr durch
Konvektion und Strahlung gewahrleistet ist.

Abweichende Umgebungshedingungen
Bei hdheren Temperaturen bzw. Aufstellhdhen sinkt die Belastbarkeit der Motoren. Die Berechnung der Leistungsdaten
bei Uberschreitung der angegebenen Grenzen erfolgt auf Grundlage der nachfolgenden Diagramme.

1,0 1,0

1630,9 \\ 1“,0,9
\\

08 \ 08 \\

N

0,7 0,7 N
0,6 0,6
30 40 50 60 0 1000 2000 3000 4000
t, [°C] —> h[m] —>»
Mzuléssig = MdN * kS * ka bzw. quléssig = I:)dN * k& * ka
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7. Installation

7.1. Mechanische Montage

Aufstellung

A\

GEFAHR

» Grundsatzlich muss beachtet werden, dass die Rahmen oder Fundamente, auf denen die Aufzugsmaschinen
installiert werden, durch Berechnungen tiberpriift werden missen.

» Die mechanische Montage darf nur durch gut geschultes, qualifiziertes Fachpersonal mit Aufzugsbau bzw.
Maschinenbau- Kenntnissen vorgenommen werden.

Die WSG-52 Maschinen werden in Anlagen mit Triebwerksraum eingesetzt.

Die zuldssige Unebenheit der Anschraubflache betragt 0,8 mm. Die Anbauflache ist ausreichend verwindungssteif und

stahil zur Aufnahme der auftretenden Krafte auszufuhren.

Der Seilzug an der Aufzugsmaschine kann in beliebige Richtungen erfolgen.

Zur Schwingungsdampfung der Anlage miissen Schwingungsdampfer Verwendung finden.

An der Aufzugsmaschine diirfen keine Schweilarbeiten durchgefiihrt werden. Auch eine Nutzung als Massepunkt fir

Schweillarbeiten ist verboten. Lager und Magnete konnen dadurch zerstort werden.

Legen Sie die Tragmittel un- N\ N\ /
L L

bedingt symmetrisch auf. ) |]

Eine einseitige Auflage der N N
Tragmittel ist unzuldssig. v ok v ok i \ \
Das Mess-System der Maschine ist nur von der Riickseite her zuganglich. Daher sollte die Maschine mit ausreichendem
Abstand zur Riickwand (Empfehlung: 500 mm) bzw. der Mdglichkeit zum Abriicken von der Wand installiert werden.

A\

WARNUNG

» Bei Arbeiten im Triebwerksraum bei denen Staub oder Spane entstehen ist die Maschine und insbesondere die
Bremse abzudecken.

Maschinenbefestigung

Subject to changes without notice !

Die Befestigung der Maschine erfolgt mit 12 Schrauben M 30 (Festigkeitsklasse 12.9; Anzugsmoment: 2.160 Nm).
Nach Abschluss der Einstellarbeiten und nach Havariefallen sind alle Befestigungsschrauben der Maschine mit dem
vorgeschriebenen Drehmoment anzuziehen.

Generell sind an den Aufzugsmaschinen Seilschutze angebracht. Nach dem Auflegen der Seile missen diese justiert
werden, so dass der Abstand zwischen Seil und Sicherung max. 2 bis 3 mm betragt.

Weicht die Aufstellung der Maschine von der iiblichen Anordnung ,oben” im Triebwerksraum ab, ist die Anbringung der
Seilschutze zu modifizieren, damit die Forderungen der EN 81-20 erfillt werden. Dazu stehen optionale Befestigungen
zur Verfligung.

v ok v'ok

Anderungen vorbehalten !

ADVANCING THE ELEVATOR INDUSTRY



AAA  DE

Getriebefreie Aufzugsmaschinen Code SVL8.004125 D
WSG'52 Datum: 13. Mrz 2023

] . Stand: BO1
Betriebsanleitung Seite: 12

7.2. Elektrische Installation

7.2.1. Allgemeines

/N

» Die elektrische Installation darf nur durch gut geschultes, qualifiziertes Fachpersonal mit elektrotechnischer
Ausbildung vorgenommen werden.

GEFAHR
o Uberpriifen Sie vor Beginn der Arbeit, dass die gesamte Anlage bzw. Maschine vorschriftsmaBig freigeschaltet ist.
e (rundsatzlich ist beim Anschliefien zu priifen, dass:
» die Anschlussleitungen der Verwendungsart, den auftretenden Spannungen und Stromstarken angepasst sind.
» der Schutzleiter am Erdungspunkt angeschlossen ist.
» sich in den Klemmkasten keine Fremdkadrper, Schmutz oder Feuchtigkeit befinden.
» nicht bendtigte Kabeleinfiihrungen und der Klemmenkasten selbst staubdicht verschlossen sind.
» ausreichend Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz fiir die Anschlussleitungen vorgesehen sind.
e Das Isolationssystem der Motoren ist so ausgelegt, dass sie an Umrichter mit einer maximalen Zwischenkreisspan-
nung Uy .. Dis 700 V DC angeschlossen werden konnen.
i > U,y o ISt der Maximalwert der Zwischenkreisspannung der nur kurzfristig auftritt und annahernd mit der
— Einsetzspannung des Bremschoppers bzw. der Riickspeiseeinrichtung gleichgesetzt werden kann.
> Die maximal zuldssige Spannungsanstiegsgeschwindigkeit (dU/dt) an den Motorklemmen darf maximal 4 kV/ps
betragen. Die Uberspannung an den Motorklemmen darf den Wert 1,56 kV nicht Gberschreiten. Zur Erreichung
ACHTUNG dieser Werte ist gegebenenfalls der Einsatz von Motorstromfiltern bzw. -drosseln erforderlich.

7.2.2. Motoranschluss/Wicklungsschutz/Fremdliifter

De_r elektrig.che Anschluss des Motors, des Fremdlufters und_ der Motorklemmkasten
Wicklungsiiberwachung erfolgt in den Motorklemmbkasten (links links
und rechts).

Die Motorwicklung kann als Single- oder Twin-Variante ausgefiihrt

sein. Dies ist von der speziellen Motorvariante abhangig. Die An-

ordnung und Beschaltung zeigen die nachfolgenden Bilder. rechts
Die Temperatursensoren sind generell redundant ausgefihrt. Motorklemmkasten

Der Leiterquerschnitt muss in Abhangigkeit vom Motorstrom und den Umgebungsbedingungen, wie z.B. Temperatur
und Verlegeart, gemaf der giiltigen Vorschrift festgelegt werden.

Das Motoranschlusskabel muss geschirmt sein. Der Schirm ist beidseitig, groBflachig metallisch aufzulegen.

Generell darf die Motorzuleitung eine Lange von 25m nicht tberschreiten. Bei groBeren Langen halten Sie Riickspra-
che mit uns.

Die Motorphasen U1, V1 und W1 miissen motor- und umrichterseitig phasenrichtig angeschlossen werden und diirfen
nicht vertauscht werden.

Wir empfehlen die Verwendung eines Umrichters mit einer Taktfrequenz von 8 kHz.

Die in die Wicklung integrierten Thermoelemente (Kaltleiter, Thermoschalter) sind zum Schutz des Motors vor Uber-
temperatur auf geeignete Weise in der Steuerung oder dem Frequenzumrichter auszuwerten.

Der angebaute Fremdlufter muss ordnungsgemal angeschlossen und betrieben werden. Er kann bei Bedarf mit Hilfe
des Thermoschalters S4 temperaturabhangig geschaltet werden (Relais benutzen!).

Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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Wicklungsvariante Motorklemmkasten rechts Motorklemmkasten links

Single- Motorwicklung - vorhanden Motorwicklung - nicht belegt
Motorwicklung Temperatursensoren - vorhanden Temperatursensoren - vorhanden
(Typschliissel: X2=0/R) Anschluss Lifter -vorhanden Anschluss Lifter - nicht belegt
Twin- Motorwicklung -vorhanden Motorwicklung -vorhanden
Motorwicklung Temperatursensoren - vorhanden Temperatursensoren - vorhanden
(Typschliissel: X2 =N/ D) Anschluss Liifter -vorhanden Anschluss Lifter - nicht belegt

Motorklemmkastenbelegung in Abhangigkeit der Wicklungsvariante (Single/Twin)

Kaltleiter T
3 x STM-150.ES... (150°C)
-in Motorwicklung integriert

- zum thermischen Motorschutz Thermoschalter S1
W PE 3% S01.130.05... (130°C)
max. P.Zgu(?sN ) M20, (250 VAC/2,5A/cos ¢ =1)
moment. m T | K K - in Motorwicklung integriert
I - 2.B. zur Vorwarnung Ubertemperatur
il Aok
ol ol | I LIS L
£ 9 ., S2) Ll
glgly & 4
Thermoschalter S4
IN 1xS02.60.05... (60°C)

i H (250 VAC/2,5A/cosp=1)
-in Motorwicklung integriert
- 2.B. zur Steuerung des Liifters

Fremdliifter

2 x D2E 146 AZ03
Motoranschlussplan
7z =& Mutter
j@ @ zur & Zahnscheibe
Scheibe
Motorwicklung Anschluss:
- Tempe[atursensoren Fslg:;li(;gelschuh
- Fremdliifter Muter
WAGO 260 égngi)cehelbe

- max. Anschlussquerschnitt: 1,5 mm?
- Absisolierlange der Adern:  8-9 mm

\

Verbindungssteg
Motoranschluss

M20 M75 M20 Anschlussbolzen M 16 ( PE - M 20) Scheibe
Mutter
Motorklemmkasten rechts (Anordnung links analog) Bestiickungsreihenfolge auf
Motorklemmbolzen
Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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Schutzleiteranschluss

o Der Anschluss des Schutzleiters erfolgt im Motor-
klemmkasten.

o Bei einem Schutzleiter kleiner 10mm? im Motor-
klemmkasten muss ein zusatzlicher Schutzleiter
angeschlossen werden. Der Querschnitt muss
mindestens dem Querschnitt der Motoranschluss-
leitung entsprechen.

e Dazu stehen am Motorgehause zusatzliche An-
schliisse fiir den Schutzleiter zur Verfiigung (siehe
nebenstehendes Bild).

e Diese Anschliisse konnen auch zum Potentialaus-
gleich der Aufzugsanlage genutzt werden.

Kaltleiter (PTC)

AA

WITTUR

A O

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 14

Gewindeloch

Oberflache
metallisch blank

Scheibe

Scheibe

Kabelschuh

Erdungsleitung bzw.
Masseband Bolzen

o Die maximale Betriebsspannung der Kaltleiter darf 25V DC nicht iberschreiten!
e Zur Erreichung der maximalen Messgenauigkeit darf eine Messspannung von 2,5V DC pro Kaltleiter nicht Giberschrit-

ten werden.

Klemmenkurzschluss

e Zur schnelleren Abbremsung von Synchron- Aufzugsmaschinen vom Typ WSG-52 kann der Motor an den Motoran-

schlussklemmen kurzgeschlossen werden.

o Der Klemmenkurzschluss darf allerdings nur bei Drehzahlen kleiner gleich der Bemessungsdrehzahl des jeweiligen

Motors durchgefiihrt werden.

Subject to changes without notice !
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7.2.3. Drehzahl-/Lagemesssystem

e Die Grundausfiihrung der Aufzugsmaschinen wird ausgeriistet mit einem Sin-Cos-Geber ECN 1313 mit EnDat- Schnitt-
stelle. Der Anschluss erfolgt iber einen 17-poligen Stecker.

o Weiterhin besteht die Mdglichkeit, die Maschinen mit anderen Mess-Systemen, wie z.B. ERN 1387 der Firma Heiden-
hain auszuriisten. Der Einsatz weiterer Mess-Systeme ist nach Absprache moglich.

e Zum Anschluss der Mess-Systeme muss ein geschirmtes Kabel verwendet werden. Die maximale Kabellange sollte
25m nicht tiberschreiten. Wir empfehlen unsere fertig konfektionierten Kabel, die als Zubehdr erhaltlich sind.

Dejustage kann zur Funktionsunfahigkeit des Motors flihren. Am Mess-Systemgeh&use der Maschine ist ein Schild
mit dem ,Offsetwinkel” und dazugehdriger Umrichtertyp angegeben.

» Dieser Wert ist abhangig vom verwendeten Umrichter!

Mess- System ECN 1313 Mess- System ECN 1387

> Das Mess-System bei Aufzugsmaschinen mit Synchronmotor (WSG) ist fiir den jeweiligen Umrichter justiert. Eine

ACHTUNG

Datenschnittstelle: EnDat oder SSI Kommutierungssignale: Z1-Spur
Betriebsspannung: 5VDC Betriebsspannung: 5VDC
empfohlener Gegenstecker:  z.B. ASTA 035NN 0073010000 | empfohlener Gegenstecker:  z.B. ASTA 035 NN 00 73 0100 00
(Firma Intercontec) (Firma Intercontec)
1 | U, Sensor 1T A+
4 OVV Sensor 2 |A-
7 U, 3 |R+
8 | Clock + 4 |D-
9 | Clock - 5 |C+
10 [0V (U) 6 |C-
12 |B+ 7 lov(u)
13 | B- 10 |up
14 | DATA + 11 | B+
15 A+ Blick auf die Stiftkontakte der 12 |8
16 [ A- Signalkupplung (von aufen) 13 |R- Blick auf die Stiftkontakte der
17 | DATA- 14 | D+ Signalkupplung (von auBen)
15 | 0V Sensor
16 | U, Sensor
Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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7.2.4. Bremse

e Beachten Sie die Betriebsanleitung der Bremse ab !

e Die Versorgung der Teilbremsen mit Gleichspannung erfolgt mittels Ubererrequngsgleichrichter, die in einem separa-
ten Bremsen- Klemmkasten montiert sind.

e Zur Ansteuerung der Bremse miissen die mitgelieferten Ansteuergerate genutzt werden.

e Einerneutes Schalten des Bremsmagneten wahrend der Ubererregungszeit muss vermieden werden, da dies zu einer
Uberlastung des Bremsenansteuergerétes fiihrt. Deshalb sollte insbesondere bei Inspektions- und Inbetriebnahme-
fahrten auf eine Mindestbetriebszeit der Bremse von ca. 1,5 - 2 s geachtet werden.

e /Zur Verkirzung der Ausschaltzeit kann gleichstromseitig geschaltet werden. Dabei muss gleichzeitig auch wechselstrom-
seitig geschaltet werden! (Varistorbeschaltung gemaB |Schaltungsvorschlag zur Bremsenansteuerung” auf Seite 14))

e Die Bremsen sind durch Varistoren gegen Uberspannung aus Schaltvorgangen geschiitzt. Der Varistor muss unmittel-
bar am Anschluss der Spule liegen.

Hinweis zur Anwendung der gleich-/wechselstromseitigen Schaltung

» Die wechselstromseitige Schaltung empfiehlt sich fiir den ,Normalbetrieb”, da hierbei die Aufzugsmaschine
< geregelt auf Drehzahl null gefahren wird und die Schaltgerausche der Bremse gering sind.
1 > Bei Havariebremsung (Not-Halt) und eventuell auch bei Inspektionsfahrt sollte die gleichstromseitige Schaltung
zur Anwendung kommen, da dabei die Bremswirkung schneller einsetzt und der Fahrkorb schneller zum Halten
kommt. Deshalb empfiehlt sich die Schaltung der Bremsenansteuerung mit zwei getrennten Schiitzen aufzubauen
von denen eins auf der Gleichstrom- das andere auf der Wechselstromseite schaltet.

Wechselstromseitige Schaltung Gleichstromseitige Schaltung

Hinweis

» Gerauscharmes Schalten der Bremse » Lautes Schaltgerausch der Bremse beim Einfallen
» Keine Schutzmalnahme fiir Schaltkontakt und » Abbrandschutz fiir Schaltkontakt erforderlich (z. B.
Bremsspule erforderlich Varistor, Freilaufdiode)
» Langsames Einfallen der Bremse » Schnelles Einfallen der Bremse
] + | : +
> Br ~ 4‘ >‘7 Br |
Achtung: Prinzipschaltbild! ) Achtung: Prinzipschaltbild!

Zeitversetztes Einfallen eines Bremskreises

> Gelegentlich kommt es beim Not-Halt des Aufzuges zu unzulédssig hohen Verzdgerungen in der Kabine. Abhilfe
kann hier das zeitversetzte Einfallen der Bremskreise schaffen, d.h. eine Bremse fallt mit etwas Verzogerung ein.
i » Zum Erreichen dieser Zeitverzogerung zwischen den Bremskreisen gentigt der Einsatz einer Diode D1 in einem der
Bremskreise, wie im Anschlussplan au1c dargestellt. Achten Sie dabei auf die Polaritat der Diode!
» Kontrollieren Sie die Funktion der Diode regelmafig, da damit die unzulassig hohe Verzdgerung der Kabine
vermieden wird.

Hinweis

Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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Uberwachung der Bremsen

e Die Uberwachung des Schaltzustandes der Bremsen und der Verschleiiiberwachung der Bremsbeldge erfolgt mit
Hilfe von staubgeschiitzten Mikroschaltern (siehe Anschlussplan).

o FEin Kontaktstrom von 10 mA muss gewahrleistet sein um die Kontakte sauber zu halten.

A » Die Zustandsuberwachung jeder Teilbremse muss separat ausgewertet werden, da ansonsten die Bedingungen der

Baumusterpriifung nicht erfiillt werden.
WARNUNG

Bremsenanschluss

Der Anschluss der Bremsenspulen, Bremsenansteuergerate und Uberwachungskontakte erfolgt im Bremsen-
Klemmkasten.

Klemmleiste fiir Bremseniiberwachungskontakte
WAGO 260

max. Anschlussquerschnitt: ... 1,5 mm?
Abisolierlange der Adern: 8 - 9 mm

B B [T o o] o ©
Do P 45 e E T o °
‘ ‘ U & 0] ] o W N o
’_1/; [ 447 O8]l g 8 A 5
BIO&s0 [ | of &8 |9 i
- - U B 0O [ o
D2 D2 ST oed | — ol 1o [ ol ]
’_1/; 1" 4 34 : 0 (ﬁ O : L 64 —> \;ED Lt
B D] dol rmre e
T2 T 25 A = 3 \ © g 8 9 8 ©
g > OO | o L8 ollJ
’_/; "4 24 INERENI | ﬂ o o |
2 o8Ol o] = o]
T - 00 O ] ]
i 2 i 2 15 F Do 1 1 | L
’—1/ 1 4 14 F I:l K I:l H \DHDHDHD\uuuuuuu\n\\n\u\n\\IDHID
13 A o 1 H %\E'HE'HE'HE'\f'\f'\ﬁﬁf'\ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ\|E'H|E'
THxH [ -
Verschlei- Liift- U % o % I QC@ _— — — ‘ @
iberwachung”  iiberwachung I % % I
: N
) Der Mikroschalter der Verschleiliberwachung ist bei Verschlussschrauben 4 x M20

unverschlissener, nicht gellfteter Bremse betatigt!

.. Bremsenanschlusskasten
Schaltzustande der Uberwachungsschalter
T al

Bremsbelag - Stromkreis zwischen
<o ¥ | Bremse geliiftet
verschlissen _5und_3

nein nein geschlossen

nein ja offen
ja nein offen
ja ja offen
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7.2.5. Erdung, Potentialausgleich, Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 19

e Beachten Sie grundsatzlich die allgemein giiltigen Vorschriften und die Angaben des Umrichterherstellers. Die nach-
folgenden Hinweise dienen als Uberblick fiir den Aufbau einer EMV- gerechten Installation.

o Realisieren Sie eine ordnungsgemale Erdung und einen durchgangigen Potentialausgleich zwischen den Anlagentei-
len, der auch hochfrequent wirksam ist - Rechteckleiter verwenden! Achten Sie auf metallisch blanke Anschlusspunkte!

Einspeisung Steuerungsschrank
L % |
| L - |
} @ } } Steuerung Umrichter } Hauptpotential-
‘ ‘ ‘ o - ‘ ausgle!ch im
| (I | Maschinenraum
2] 2]
PE® | o o PE ¢ ) XN > PE 9 ¢ |
[ S | | N S [ B ]
¢ [0]
[0] [0] PE- Verbindungen fiir Personenschutz
il 4l und niederfrequenten Potentialausgleich
[1] Motorleitung, Schirm beidseitig
grokflachig aufgelegt
[2] Hochfrequenztechnisch gut leitende
Verbindung vom Umrichter zur
Rahmen PE-Schiene (Cu- Masseband)
Schwingungs-
[ a’/démpfe? ’ [3] Hochfrequenztechnisch gut leitende
2 Verbindung zwischen den
Rahmen Komponenten (Cu- Masseband)
0] o |l ] [0] | Y
Empfohlene
Rechteckleiter Cu- Masseband © Oberflache - Potential- Scheibe und
(flexibel) metallisch blank ~ ausgleich Zahnscheibe
2 N o/
- | e
o Z { ZzZ4 Z zZz4
< jf L1 Cu- Masseband [F o Lacki [ %]
i arp- /Lackuberzug,
% ~28mm ~/0mm (massiv) 0.4. Schraubverbindung
e Das Motoranschlusskabel muss geschirmt sein. Der Schirm ist
beidseitig, grokflachig metallisch aufzulegen.
e Kontaktieren Sie Kabelschirme stets 360°. Verwenden Sie dazu
geeignete Kabelverschraubungen bzw. spezielle Kabelbefesti- e [
gungsschellen fur die Schirmkontaktierung.
e SchlieRen Sie den Schirm niemals tiber ein verdrilltes Schirm- Egg?:ﬁﬁﬁ 5?'68096”
geflecht (sogenannter ,Pigtail*) oder (iber eine Drahtverlangerung o
an. Die Schirmwirkung wird dadurch um bis zu 90 % reduziert. Nutzen Sie eine EMV-
) ; B ) Verschraubung fiir eine
o Verlegen Sie Steuerleitungen (z.B. Messsystemkabel) raumlich 360°- Kontaktierung des
getrennt von Netz- und Motorkabeln. Kabelschirms.
o Die Sicherheit hat immer die hochste Prioritat und hat Vorrang
vor EMV-Anforderungen.
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Kabel-
schirm

PE- Schiene

Angeloteter Kabelschuh Angelttetes Masseban

Kabel-

EMV-
Kabelverschraubung

7.3. Uberblick

Die folgende Ubersicht gibt bei der Installation eine sinnvolle Reihenfolge vor und hilft, dass nichts Wichtiges vergessen

wird.

Einbauort

Beachten Sie den bestimmungsgemafen Gebrauch und die zulassigen
Umgebungsbedingungen der Maschine. Der Einbauort muss frei von aggressiven und
leitfahigen Stoffen sein.

Beliftung

Der Anbau des Motors muss so erfolgen, dass die Beliiftung nicht behindert wird, d.h. eine
ausreichende Warmeabfuhr muss gewahrleistet sein.

Montage

Achten Sie auf die sichere Maschinenbefestigung und die korrekte Verwendung der
Schwingungsdampfer.

Leitungswahl

Wahlen Sie die Leitungen und deren Querschnitt gemaf der geltenden Vorschriften aus.

Erdung/Abschirmung

Achten Sie auf die ordnungsgemaRe Erdung der Maschine und der vorhandenen
Rahmenkonstruktion und auf eine EMV- gerechte Installation aller Komponenten. Wichtige
Hinweise finden Sie dazu im Handbuch des Umrichterherstellers.

Verdrahtung

Zur schnelleren und fehlerfreien Installation empfehlen wir unsere vorkonfektionierten Kabel.
Verlegen Sie Leistungs- und Steuerkabel maglichst getrennt.

- Leistungsanschluss Motor

- Messsystem und Temperaturiiberwachung anschliefen

- Sicherheitsbremse, Bremsenansteuergerate und Bremsiiberwachungsschalter anschliefen
- Fremdliifter anschliefen

Uberpriifung

Uberpriifen Sie die Verdrahtung anhand der Anschlussplane.
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8. Inbetriebnahme und Betrieb

8.1. Wichtige Hinweise

» Die Inbetriebnahme darf nur durch gut geschultes, qualifiziertes Fachpersonal mit Kenntnissen der Elektrotechnik/
Aufzugstechnik vorgenommen werden.

» Priifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden Teile gegen Beriihrung gesichert sind.

GEFAHR  » Wahrend der Inbetriebnahme kann es zu ungewollten Bewegungen der Treibscheibe kommen. Stellen Sie sicher,
dass dadurch keine Gefahrdung eintreten kann.

Die folgenden Punkte miissen vor der Inbetriebnahme geprift und ausgefihrt werden:

o Uberpriifen Sie, dass alle Leistungs-/Applikationsschildangaben auf der Maschine mit Ihrem Anwendungsfall
uUbereinstimmen.

e Entfernen Sie alle Sicherungs-, Hilfs- und Montagewerkzeuge aus dem Gefahrenbereich.

o Kontrollieren Sie die bestimmungsgemafie Verwendung der Aufzugsmaschine - zulassige Umgebungsbedin-
gungen beachten.

e Uberpriifen Sie die korrekte Befestigung der Aufzugsmaschine: Sind alle Befestigungsschrauben mit dem vor-
geschriebenen Drehmoment angezogen und gesichert?

o |st der Motoranschluss inkl. Motorschutz korrekt ausgefiihrt? Schutzleiter angeschlossen? Ist der Potential-
ausgleich mit dem Maschinenrahmen sichergestellt?

e Uberpriifen Sie den Anschluss und die Funktionsfahigkeit der Temperaturiiberwachung (z.B. durch Unterbre-
chung des Stromkreises der Temperaturiiberwachung).

o |st der Mess-Systemanschluss ordnungsgemal hergestellt?

o Kontrollieren Sie den Bremsenanschluss und die Funktion der Bremseniiberwachungsschalter.
v o Uberpriifen Sie die Funktionsfahigkeit der Bremse, Bremsprobe mit einer Teilbremse durchfiihren.
o st die Seilabsprungsicherung festgezogen und justiert?

» Ein erster Funktionstest von Motor und Bremse zusammen mit dem Umrichter sollte vor dem Auflegen der
i Tragseile erfolgen.
> Werden die Motoren langere Zeit im Leerlauf ohne Achslast (keine aufliegenden Seile) betrieben, kann es auf Grund
der verwendeten Lager zu einer ungewdhnlichen Gerauschentwicklung kommen.

Hinweis

Hinweis zur Halblastpriifung

° » Ist die Motorwicklung bei inaktiver Regelung kurzgeschlossen wird ein drehzahlabhangiges Bremsmoment erzeugt.
1 Dieses Bremsmoment wirkt schon bei kleinen Drehzahlen. Deshalb sollte die Kurzschlussschaltung wahrend der
Hinweis Halblastpriifung deaktiviert werden. Nach Abschluss der Priifung ist diese unbedingt wieder zu aktivieren.
Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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8.2. Notevakuierung

» Malinahmen zur Notevakuierung diirfen nur von qualifiziertem Personal zur Wartung des Aufzuges durchgefiihrt

werden
A > Gewichtsausgleich zwischen Kabine und Gegengewicht kann im Evakuierungsfall dazu fiihren, dass es trotz
GEFAHR geliifteter Bremsen zu keiner Bewegung des Fahrkorbes kommt. In diesem Fall beschweren Sie die Kabine durch
geeignete Mittel (z.B. Sandsack) oder Sie verwenden die mechanische Riickholeinrichtung

Mechanische Notevakuierung

o Mittels eines Hebelbockes (1) und Bowdenziigen
(2) kdnnen die Bremsen (3) von Hand fern gelliftet
werden.

e Die Installation und Bedienung dieser Vorrichtung
ist in Kapitel|12.5. Bowdenzug-Fernbedienung der|
Bremse" auf Seite 39 beschrieben. Hebelbock
und Bowdenziige konnen als Option geliefert
werden.

o Werden die Bremsen manuell gedffnet, setzt sich
die Aufzugskabine in Richtung des hoheren Ge-
wichts in Bewegung.

e Die Motorwicklung sollte dabei tiber die Motor-
schiitze kurzgeschlossen sein. Dies verhindert ein
unkontrolliertes Beschleunigen des Aufzuges, da

Bowdenzug- Fernbedienung

max. 170N

der Kurzschluss ein drehzahlabhangiges Brems- 8
moment erzeugt.

e Moglicherweise reicht das durch den Kurzschluss 4
erzeugte Bremsmoment nicht aus, um die Auf- 5
zugsgeschwindigkeit zu begrenzen. Beobachten
Sie deshalb die Geschwindigkeit der Kabine beim 6

Evakuieren standig aufmerksam und unterbrechen
Sie gegebenenfalls die Evakuierung.

der eingeschlossenen Persanen kann beginnen.

dass die Handliifthebel (4) der Bremsen wiederin =~ ———————=7  r———————-
die Neutralstellung zuriickkehren (Kennzeichnung
der Neutralstellung durch Pfeilsymbole auf jeder
Teilbremse).

: » Kontrollieren Sie nach Betatigung der Handliftung, Neutralstellung Bremse geliiftet

WARNUNG

(Bremsen-
riickseite)

Elektrische Notevakuierung
e Die Bremsen-Notliiftung erfolgt elektrisch am Netz oder mit Hilfe einer USV.

o Beider Durchfiihrung der elektrischen Notevakuierung ist die Betriebsanleitung der Steuerung, des Umrichters bzw.
der Evakuierungseinheit (mit USV) zu beachten.

Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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Mechanische Riickholeinrichtung

e Fir Falle wie Havarie oder Festsitzen im Fang kann eine mechanische Riickholeinrichtung zum Verfahren des Auf-

zuges von Hand angewendet werden.
e Dabei kommt ein Getriebemotor zum Einsatz, der (iber eine schaltbare Kupplung den Kraftfluss zur Treibscheibe

herstellt (siehe gesonderte Montage-/Betriebsanleitung).

schaltbare Kupplung

Getriebemotor

WSG-52

A » Stellen Sie nach Abschluss der Notevakuierung unbedingt den Ausgangszustand der Anlage wieder her. Entfernen
Sie insbesondere Hebelverlangerungen und samtliche Teile der mechanischen Riickholeinrichtung.

WARNUNG

8.3. Priifung der Bremse nach EN 81

° » Die Priifung der Bremse sollte durchgeftihrt werden, wenn sich die Kabine in etwa in Schachtmitte befindet.
1 Eventuell vorhandene Motor-Kurzschlussschaltungen sind zu deaktivieren, um die Wirkung der Bremse allein zu
Hinweis priifen.
Uberlast

o Die Priifung des Bremssystems erfolgt bei den mit 1,25 facher Nennlast beladenen und mit Nenngeschwindigkeit
abwarts fahrenden Fahrkorb durch Unterbrechung der Energiezufuhr zu Motor und Bremssystem. Das Bremssystem
muss in der Lage sein, den Fahrkorb zu verzogern.

Ausfall einer Teilbremse

o Bei Ausfall einer Teilbremse muss der mit Nennlast beladene und mit Nenngeschwindigkeit abwérts fahrende Fahr-
korb noch ausreichend verzogert werden.

e Um den Ausfall einer Teilbremse zu simulieren, miissen die Teilbremsen auch beim Offnen des Sicherheitskreises
getrennt voneinander offen gehalten werden. Dies sollte vorzugsweise durch eine geeignete elektrische Schaltung
erfolgen, kann aber auch mechanisch ,von Hand" realisiert werden.

e Dieser Zustand darf nicht dauerhaft sein!

e Wahrend dieser Priifung muss der Aufzug beobachtet werden. Kommt es zu keiner Verzogerung ist der offen gehalte-
ne Bremskreis unverzliglich zu schliefen.

Getrennte Betatigung der Teilbremsen
e Fin Liften der einzelnen Bremskreise ist nur elektrisch moglich. Einzelne Taster ermdglichen eine schnelle Aktivie-
rung/Deaktivierung der Teilbremsen.

Bremseniiberwachung
e Die Bremseniiberwachungsschalter sind einzeln zu priifen. Bei fehlendem oder falschem Mikroschaltersignal darf
keine Fahrt moglich sein.
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8.4. Beseitigung von Storungen

Fehler

Motor lduft nicht an bzw. arbeitet
unkontrolliert oder entwickelt kein

‘ Magliche Fehlerursache

Moator nicht phasenrichtig angeschlossen

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 24

‘ MaRnahmen zur Beseitigung

Motorphasen korrekt anschlieBen

Mess-System nicht korrekt angeschlossen

Mess-System korrekt anschliefien

Drehmoment
Umrichterparametrierung falsch Umrichterparametrierung tberpriifen
EMV- Storungen Abschirm- und Erdungsmaflinahem entsprechend

der Anleitung des Umrichters durchfiihren

Offsetwinkel des Mess-Systems falsch Offsetwinkel des Mess-Systems kontrollieren
eingestellt
Mess-System defekt Mess-System austauschen

Motorgerausche Umrichterparametrierung falsch Umrichterparametrierung tberpriifen

Lager defekt

Kundendienst benachrichtigen

Motorerwarmung zu hoch

Motoroberflache verschmutzt; Filtermatten
des Fremdliifters verschmutzt

Reinigung des Motors und der Filtermatten

Fremdliifter nicht in Betrieb

Fremdliifter ordnungsgemaR betreiben

Umgebungstemperatur zu hoch

Schacht- bzw. Maschinenraumbeliftung
verbessern

Umrichterparametrierung falsch

Umrichterparametrierung tiberpriifen

Bremssystem llftet nicht

Bremssystem wird nicht mit Spannung
versorgt

Elektrischen Anschluss kontrollieren

Bremse mechanisch blockiert

Mechanische Blockierung entfernen

Bremsenansteuergerat defekt

Bremsenansteuergerat austauschen

Bremssystem luftet mit Verzégerung

Bremsenansteuergerat defekt

Bremsenansteuergerat austauschen

Bremssystem fallt nicht ein

Bremse mechanisch blockiert

Mechanische Blockierungen entfernen

Bremssystem fallt mit Verzdgerung
ein

Abschaltzeit bei wechselstromseitiger
Schaltung ist nicht ausreichend

Ansteuerung mit der gleichstromseitigen
Schaltung des Bremsenansteuergerates

Lautes Schaltgerdusch der Bremse

gleichstromseitiges Schalten der Bremse
im ,Normalbetrieb"

Umstellung der Bremsenansteuerung
auf wechselstromseitiges Schalten im
,Normalbetrieb"

Bremsenluftspalt zu groB

Bremsenluftspalt einstellen

Bremsmoment zu gering

Bremsflache oder Bremsbeldge
verschmutzt

Bremsflache / Bremsbeldgen sdubern

Fremdkorper zwischen Bremsflache und
Bremsbelag

Fremdkorper entfernen

Bremsflache bzw. Bremsbelag mit ol
oder fetthaltigen Medien in Beriihrung
gekommen

Bremshacke wechseln, Bremsflachen griindlich
reinigen

Lastmoment zu groB3

Lastmoment reduzieren

Zustandstiberwachung der Bremsen
schaltet nicht

Mikroschalter defekt

Mikroschalter austauschen

Justage der Mikroschalter defekt

Mikroschalter justieren

verschmutzte Kontakte

Mikroschalter mit mindestens 10mA
Kontaktstrom benutzen, Mikroschalter tauschen
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9.1. Allgemeines

o Die Vorschriften zu Betrieb, Wartung und Inspektion gemal den giiltigen Sicherheitsbestimmungen des Aufzugs-
baues, wie unter anderem DIN EN 81-20, DIN EN 81-50, LD 2014/33/EU sowie anderweitig einschlagige und zugrunde
zulegende Vorschriften sind unbedingt einzuhalten.

e Fir den sicherheitstechnisch korrekten Einbau, die regelmaRige Kontrolle der Sicherheitsbauteile und die Inspektion
und Wartung nach den Aufzugsvorschriften ist der Betreiber zustandig.

e Die sachgemale Instandsetzung der getriebelosen Aufzugsmaschinen setzt entsprechend geschultes Fachpersonal
und spezielle Vorrichtungen bzw. Hilfsmittel voraus!

o \Weitere Reparaturen als in dieser Betriebsanleitung beschrieben, dirfen durch den Aufzugsmonteur/Instandhalter
nicht vorgenommen werden.

Schraubenanzugsmomente
e Bei Arbeiten an der Maschine, oder bei Teileaustausch
ist unbedingt darauf zu achten, dass die vorgeschrie-
bene Schraubenfestigkeitsklasse und die Anzugsdreh- REESI[EIS

Abmessung Anzugsdrehmoment [Nm]

momente (siehe nachfolgende Tabelle) eingehalten
werden.
e Die Schrauben sind bei Montage z. B. mit ,omnifit 100"

gegen unbeabsichtigtes Losen zu sichern.
M10 46 67 79
M12 79 115 135
M16 195 290 340
M 20 395 560 660
M 24 680 970 1150
M 30 1.100 1.900 2.150
M 36 2.300 3.300 3.700

9.2. Wartungsintervalle

Bei Inbetriebnahme

und nach den ersten 3 | Jahrlich | Bemerkungen
Monaten

Uberpriifung der Bremsenfunktion und Bremseniiber- ioh ebsanlei

wachungsschalter X X siehe Betriebsanleitung Bremse

Kontrolle des Bremsenluftspaltes X X siehe Kapitel E

(Akustische) Kontrolle der Lager X

Nachschmieren der Lager nach Bedarf siehe Kapitel E

Kontrolle des Verschleillzustandes der Treibscheibe X

Sichtkontrolle der Befestigungsschrauben von . .

Geh&use, Bremse und Treibscheibe

Kontrolle des Seilabsprungsicherung X X

Kontrolle der elektr. Leitungen X X

Schutz- und Sicherheitsvorrichtungen auf . ‘

ordnungsgemafen Zustand und Sicherheit tiberpriifen

Sauberung der Maschinenoberflache und der . )

Filtermatten des Fremdliifters nach Bedarf siehe Kapitel @

Kontrolle der Anzugsmomente der Spannschrauben ) )

des Konus—Spanne?ementes P X X siehe Kapitel E i (MA = 355 Nm)
Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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9.3. Nachschmieren der Lager

Ein Nachschmieren der Hauptlager ist nach 3.500 Betriebsstunden erforderlich. Als Lagerfett kommt ein Fett KPF 2 N-30
nach DIN 51502 (z.B. Walalit LZ 2, Kliiberlub BE 41-542 oder LGEM 2 von SKF) zum Einsatz (je Lager ca. 120 g).

Das Nachschmieren erfolgt mit einer (iblichen Fettpresse tiber Kegelschmiernippel AM10x1 nach DIN 71412 .
Die Nachschmierstellen befinden sich am motorseitigen (M) bzw. bremsenseitigen (B) Lagerring.

Kegelschmiernippel auf M- Seite Kegelschmiernippel auf B- Seite

Subject to changes without notice ! Anderungen vorbehalten !
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9.4. Kontrolle Festsitz des Konus-Spannelementes

A » Schalten Sie die Anlage fiir die nachfolgenden Tatigkeiten stromlos und sichern sie diese gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten.

WARNUNG

Wahrend des Betriebs ist es moglich, dass im Konus- Spannelement Setzerscheinungen auftreten. Daher sind die
Anzugsmomente der Spannschrauben regelmaBig zu berpriifen.

1. Deckplatte entfernen

2. Kontrolle der Anzugsmomente aller
Schrauben (M 16) des Konus-
Spannelementes M, = 355 Nm

3. Deckplatte montieren

Konus- Spannelement
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ADVANCING THE ELEVATOR INDUSTRY



AAA O

Getriebefreie Aufzugsmaschinen Code SVL8.004125 D
WSG'52 Datum: 13. Mrz 2023

] . Stand: BO1
Betriebsanleitung Seite: 28

9.5. Luftspalt der Bremse priifen

“

» Uberschreitet der Bremsenluftspalt den zuldssigen Wert W8max » KANN das zu einer starken Reduzierung des
Bremsmomentes flihren. Setzten Sie die Anlage still und informieren den Kundendienst.
A > Schalten Sie die Anlage zum Messen des Luftspaltes stromlos und sichern sie diese gegen wiedereinschalten.
GEFAHR Motor und Bremse mussen stromlos sein!

> Beachten Sie die Betriebsanleitung der Bremse ab .

Notwendiges Werkzeug

e Fihlerlehre 0,1...1,8mm

e Messen Sie den Luftspalt ,a" aller Teilbremsen (1)
zwischen Ankerscheibe (2) und Spulentrager (3) @
mit einer Fiihlerlehre (Messen Sie beidseitig in -
Hohe der Bremsbelagtrager). —{BEL
== ==
1) Teilbremsen O

EZ; Ankerscheibe
(3) Spulentrager
(4)
(5)

O o010 oo

4
5) Luftspalt

Bremsnabe

e \Vergleichen Sie die gemessenen Luftspalte mit 7|9 .
dem maximal zuldssigen Luftspalt ,a _..", Siehe =

uLH\ A
o

Kapitel |10. Technische Daten” auf Seite 30.

e Uberschreitet ein Bremsenluftspalt den zulédssigen

Wert ,a .. ", setzten Sie die Anlage still und infor-

mieren den Kundendienst.

9.6. Filtermatten

Zum Reinigen bzw. Wechseln der Filtermatten des Liifters sind die Schrauben des Schutzgitters zu entfernen.
Anschlieend kann das Gitter und der Filter abgenommen werden.

A » Arbeiten dirfen nur bei abgeschaltetem Liifter durchgefiihrt werden! Rotierende Liifterrader!
» Ein Betrieb des Motors ohne Filtermatten ist nicht zulassig!

WARNUNG
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9.7. Mess-System austauschen

» Das Mess-System ist nur von der Riickseite des Motors zuganglich.
» Beachten Sie die Montageanleitung des Heidenhain Mess-Systems!

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 29

» Demontieren Sie das Mess-System nur, wenn es auf Grund eines Defektes erforderlich ist. Nach der Montage
muss der Offsetwinkel wieder eingestellt werden (Siehe dazu die Betriebsanleitung des verwendeten Umrichters.).

Demontage ECN 1313/ERN 1387

’ M10

{Abdrﬂckgewinde
==t

M10 Schraube nur soweit
eindrehen, bis sich die Konusverbindung I9st.

Mont

DIN 6912-M5-8.8
Mg =5+0.5Nm

5.
M

Mg = 5+0.5 Nm

4= 1.25-0.2 Nm
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10. Technische Daten

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 30

Betriebsart: S1 Bremsentyp: RSD 10

Treibkranz: @ 650,800 mm max. Bremsmoment: 2/3/4 x 5.650 Nm
Treibkranz-Harte: mindestens 220 HB 30 optional einstellbar (-30 %)
D-Lager: Pendel-Rollenlager Luftspalt a: 1,0 mm

N-Lager: Pendel-Rollenlager max. Luftspalta_,: 1,8 mm

Antriebsmotor: Synchron-Motor Haltespannung: 103V DC

zuldssige Achskraft Fg: bis zu 520 kN Haltestrom: 2/3/4x1,0A

Polpaarzahl: 10 Ubererregungsspannung: | 205V DC
Isolierstoffklasse: 155 (F) Ubererregungsstrom: 2/3/4x2,0A

Wicklungsschutz:

Standortbedingungen

max. Aufstellhohe:

3-fach PTC 150°C; )
3-fach Thermoschalter (Offner) 130°C;
Thermoschalter (SchlieRer) 60°C

(Redundanz durch doppelte Ausfiihrung)

max. 1.000m (sonst
Leistungsreduzierung erforderlich)

ROBA-switch 10/017.000 (Firma

Belastbarkeit der Kontakte:

Typ: Mayr, Zubehdr zur Maschine)
Betriebsspannung: 230V AC (+10%); 40...60 Hz
Abmessungen: 64 x 49 x 30

R.y (1s Ubererregungszeit): | 1MQ

Bremsen-Uberwachungskontakte

...250 VAC/ ...3 A (chmsche Last)

Umgebungstemperatur:

-5°C ... +40°C

minimale Schaltleistung:

12V, 10 mA DC-12

max. rel. Luftfeuchte:
Fremdliifter

85 % bei 20°C (nicht betauend)

Die nachfolgende Tabelle ist fiir einen Schachtwirkungsgrad von ca. 85 %
(Gegengewichtsausgleich: 50 %) gerechnet und enthlt eine Standardauswahl

Typ: D2E 146 AZ03 von Maschinen, die Aufzugs- Projektdaten werden angepasst und konnen
Betriebsspannung: 230V AC; 50 Hz; 1,44 A ib‘g?'ﬁhe”’ e eraielbare Nermlast <t abfénio von d "
Kondensator 7 4F / 400V DB Aﬁatgmelggtgn ie erzielbare Nennlast ist abhngig von den speziellen
Motor / motor WSG-52.2 WSG-52.3
Drehmoment / torque S1 My, [Nm] 6800 9200
max. Drehmoment / max. torque M, [NM] 17000 23000
Bremsmoment / brake torque M, INm] 2/3/4x 5650 2/3/4 x5 650
Treibscheibe / traction sheave Dy [mm] 650 800 650 800
fiir Nennlasten bis*) / for loads up to ) Q [kg] 7200 5800 9800 7900
Aufhangung / suspension Tabelle gilt fiir / table applies for 21
v Ny Py I Ny Py Iy Ny Py Iy ny Pu Iy
[ms] | [pml | kW] (A pml | [kw] (A [pm] | kW] [Al [pm] | [kW] [A]

Motorstrome gelten fiir 540...620 V DC / 1,0 59 42 131/87 48 34 131/74 59 57 [176/114) 48 46 1176/100
660..690V DC Zwischenkreisspannung | 90 | 118 | 84 262/174| 95 | 68 | 196/130 | 118 | 114 |318/228| 95 | 92 |265/177

. 3,0 176 125 1392/ 261 143 102 [314/196 ) 176 170 |530/318 | 143 138 |398/266
Motor currents applicable to
540..620Vd.c./ 660...690Vd.c. link 4,0 235 167 1523/392) 191 136 1392/261) 235 226 |796/531) 191 184 | 530/398
voltage 50 294 209 |785/392 239 170 | 523/392 ) 294 283 1796/531) 239 230 796/ 531

6,0 auf Anfrage / on request 286 204 1785/392 | aufAnfrage / on request 286 276 796/ 531

Masse / weight m [kql 7920 8221 8050 8351
Tragheitsmoment / inertia Jg [kgm?] 117,9 121,6 1574 163,1
zul. Achskraft / perm. shaft load Fs [kN] 520 520 520 520
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12.1. Anschlusskabel fiir Mess-Systeme ECN 1313 und ERN 1387

. empfohlenes empfohlenes
Umrichter-Typ Mess-System Mess-Systemkabel

F-Pack
WLD 302 ECN 1313 - EnDat K 514 273 022-xx
E-Pack
Arkel ARCODE ECN 1313 - (EnDat/SSI) | K 503 325 021-xx
D-Pack
Arkel ADrive ECN 1313 - (EnDat/SSI) | K 502 452 021-xx
CT unidrive SP/ E
Fuji Frenic ECN 1313 - (EnDat/SSI) | K 502 679 022-xx
RST Elektronik FRC ECN 1313 - EnDat K 508 752 022-xx
GEFRAN (SIE)
AVY-L-M ERN 1387 K 502 599 022-xx
Vacon NXP ECN 1313 - EnDat K 503 289 021-xx
Yaskawa/Omron L7
Telemecanique/Schneider Altivar 71 FCNT1313 - EnDat K508 715 022
KW Goliath
Ziehl-Abegg 3C ECN 1313 - EnDat K 508 749 022-xx
Ziehl-Abegg 4C ECN 1313 - (EnDat/SSI) | K 504 503 022-xx

xx .. Kabellange inm

12.2. Potentialausgleich

Der Rechteckleiter (ET K829712-500) Cu-Masseband (flexibel) Anwendung
dient zum Potentialausgleich zwischen .
Motor und Maschinenrahmen. Achten 213 28 4
Sie bei der Verwendung auf blanke T
metallische Anschlusspunkte.
013 | |
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12.3. Anschlusskabelsatz fiir Motor und Bremse

e KS514204G21-xx - Motorkabel 4x35mm?
e KS514204K21-xx - Motorkabel 4x70mm?
e KS514204121-xx - Motorkabel 4x95mm?
e KS514204M21-xx - Motorkabel 4x120mm?
e KS514204N21-xx - Motorkabel 4x150 mm?
e KS514204P21-xx - Motorkabel 4x185mm?

N
o
©
&
@
o
)
i
I
o
2
©
=

mit xx...Lange inm

12.4. Seilklemme

DIN 933-M 16 x 50 Der Einsatz der Seilklemme erfolgt z. B. um den Fahrkorb bei
rutschenden Seilen aus dem Fang zu ziehen.

fes ) Die Befestigung der Seilklemme am Treibkranz erfolgt mit zwei
= J U[F%ee DIN'933 -M 16 x120 M16 Schrauben, die in geeignet liegende Gewindebohrungen des

\\i Treibkranzes eingeschraubt werden. Beachten Sie dabei, dass flr

ﬂ die unterschiedlichen Treibscheibendurchmesser verschiedene

\
! Seilklemmen zum Einsatz kommen.

| Druckstiick Achtung: Beim Einsatz der Seilklemme miissen die Seilabsprung-
sicherungen entfernt werden!

12.5. Bowdenzug-Fernbedienung der Bremse 64

Die Bowdenzug-Fernbedienung der Bremse dient
im Notfall zum mechanischen Liiften der Bremsen.
Details zur Anwendung finden Sie im Kapitel
Notevakuierung” auf Seite 22

Die Standardlange der Bowdenziige betragt 3m.
Andere Langen auf Anfrage.

B — Fo=
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Installation

Code: GM.8.004125.DE
Datum: 13. Mrz 2023
Stand: BO1
Seite: 34

A\

GEFAHR

» Sichern Sie den Fahrkorb und das Gegengewicht und treffen Sie alle notwendigen Sicherheitsvorkehrungen. Der

Aufzug kann sich unkontrolliert in Bewegung setzen.

» Im Idealfall montieren Sie die Handliifteinrichtung ohne aufgelegte Seile.
» Die Montage der Handliifteinrichtung erfolgt an der unbestromten Bremse.

1. Montieren Sie den Hebelbock (1) mit Hilfe von zwei

. Entfernen Sie zur Installation den Hebel (9) aus dem

. Kontrollieren Sie auf jeder Seite den korrekten Sitz der

. Hangen Sie die Bowdenziige (2) - Seite ohne Feder (5) - in

. Hangen Sie die zweite Seite der Bowdenziige (2) -

. Spannen Sie die Bowdenziige am Hebelbock (1) mit Hilfe

M12 Schauben an einer geeigneten Stelle in Nahe der
Maschine, z. B. auf dem Maschinenrahmen.

Hebelbock (1) und achten Sie darauf, dass der drehbare
Excenter (7) mechanisch nicht blockiert ist.

beiden Anschlagschrauben (11) entsprechend des
Maschinentyps (WSG-52).

den Hebelbock (1) in den Excenter (7) und die geschlitzte
Stellschraube (8) ein.

Seite mit Feder (5) - in den Handliifthebel (4) und den
Gegenhalter (6) der Bremsen (3) ein.

Bowdenzug- Fernbedienung

(Bremsen-
riickseite)

der geschlitzten Stellschraube (8).

Dabei diirfen sich die Handliifthebel (4) der Bremsen (3)
nicht bewegen - die Bremsen diirfen nicht Ilften!
Kontern Sie nach erfolgter Einstellung die Stellschraube
(8) mit Hilfe der Mutter (10). Achten Sie darauf, dass der
Schlitz der Stellschraube (8) so positioniert ist, dass das
Aushangen des Bowdenzuges (2) verhindert wird.

. Fiihren Sie mindestens drei Funktionstests durch.

Stecken Sie dazu den Hebel (9) in den Hebelbock (1) und betétigen Sie diesen bis die Bremsen liiften (Sichtkontrolle des
Bremsenluftspaltes; kontrollieren Sie, dass sich die Treibscheibe frei drehen ldsst). Zum Losen der Bremse (bei 3 Teiloremsen) ist
eine Kraft von max. 170 N (bei 0,715 m Hebelldnge) notwendig. Ist die erforderliche Kraft groBer tiberpriifen Sie die Installation.
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A > GroBere Krafte (mehr als 200 N - bei 0,715 m Hebelldnge) sind nicht zulassig und fiihren zur Zerstérung der
Bremsen.

WARNUNG

8. Fiihren Sie anschliefend den Hebel (9) wieder in .
die Ruheposition zuriick (Kontrolle des Luftspaltes, Neutralstellung  Bremse geliiftet.
Treibscheibe muss festgebremst sein). // @ e
Kontrollieren Sie, dass sich die Handlufthebel (4) an 4
den einzelnen Teilbremsen wieder in der Neutralstellung
befinden (Kennzeichnung durch Pfeilsymbole).

(Bremsen-
riickseite)

Hebel (9) in
Ruheposition

9. Entfernen Sie nach durchgefiihrter Handliiftung der
Bremsen unbedingt den Hebel (9) aus dem Hebelbock.

> Installieren Sie die Bowdenziige nur in grofen Bdgen (Biegeradius maglichst gréfer 0,5 m). Keine Schlaufen
verlegen!

ACHTUNG
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Getriebefreie Aufzugsmaschinen Code GMLB.004125 D
WSG'52 Datum: 13. Mrz 2023
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Betriebsanleitung Seite: 36
13. Ersatzteile
Teil Bemerkungen Bestellnummer
Motor
Mess-Sst ECN 1313/ SSI/ 2048 Inkr. / Klemmring ET ECN1313SS!I
essoystem ECN 1313 / ENDAT / 2048 Inkr. / Klemmring ET ECN1313ENDAT
Fremdliifter D2E 146-AZ03 ET 36131114449
Filtermatten fiir Fremdliifter PSB /290 S ET 36131130556
Bremssystem
Bremsen- Ansteuergerat ROBA-switch 017.000.2 ET 35372100118
Bremse ROBA-diskstop RSD 10 ET 35372105516
Zubehor
Nachschmier- Set Fettpresse, inkl. Fettkartusche ,Walalit LZ2" (0,4 kg) ET SERVICEKIT
Fettkartusche ,Walalit LZ2" (0,4 kg) ET 13254121163
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14. Anhang

14.1. Besonderheiten beim Einsatz in Aufzugsanlagen gema ASME A17.1

» Beachten Sie bitte, dass im Gegensatz zur EN 81 bei Aufzugsanlagen gemal ASME 17.1 die Maschinenbefestigung
A wie folgt ausfiihrt werden muss:

GEFAHR » 12 Schrauben M 30 - Festigkeitsklasse 12.9 - Anzugsmoment 2.160 Nm
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14.2. Berechnung der Treibscheibenwelle

Code:
Datum:
Stand:
Seite:

GM.8.004125.DE
13. Mrz 2023
BO1

38

Bericht

iiber die Priifung von Berechnungsunterlagen

Auftraggeber:

TUV Equipment:

Priifgegenstand:

Priifauftrag:

Priifgrundiagen:

Priifumfang:

Bearbeiter:

Sitz: Minchen

Amtsgencht Monchen HRE 96 859
USHidNr, DE125484218

Informationen gemad § 2 Abs. 1 DL-InfoV
unter www.tuev-sued.defimpressum

WITTUR Electric Drives GmbH
Offenburger Stralle 3
01189 Dresden

2721557

Treibscheibenwelle fur Aufzugsmaschinen der
Typen xSG-52

Prufung der Berechnung

- Treibscheibenwelle

— Passfederverbindung Welle —~Treibscheibe
— Passfederverbindung Welle —Bremsscheibe

DIN 743-1: 2012-12

— Tragfahigkeitsberechnung von Wellen und Ach-
sen

DIN 6892: 2012-08

- Mitnehmerverbindungen ochne Anzug -
Passfedern

~ Prufung der Berechnungen auf Ubereinstim-
mung mit den Prifgrundlagen

— Prifung der Berechnungsergebnisse

— Priifung der Berechnungsunterlagen auf
Ubereinstimmung mit den Angaben der
Zeichnungsunterlagen

Dipl.-Ing. Thoralf Miihrel

Industrie Service

Mehr Sicherheit.
Mehr Wert.

Datum: 26.01.2017

Unsere Zaichen:
8-FT1-DREDmI

Dokument:
20170126_x5G-52 docx

Das Dokument besteht aus
2 Baiten.
Seite 1von 2

Die auszugsweise Wiedergate
des Dokumentes und die
Verwendung zu Wertezwecken
bedirfien der schriffichen
Genehmigung der

TUW 500 Industrie Service

Die Prilfergebnisse beziehen
sich ausschiieblich aul die
untersuchien Prifgegenstande

Sachverstandiger
A
| swissTs ?
v/
Naduw/
TOV 50D Industrie Service GmbH

Aufsichisrat Telefon: +49 351 4202-213 Standort Dresden

Karsten Xander (Vorsitzender) Telefax: +49 351 4202-242 Abteilung Férdertechaik

Geschaftsfihrer: www tuev-sued.delis 5d

Ferdinand Neuwieser (Sprecher), ® 01159 Dresden

Dr. Ulrich Klotz, Thomas Kainz 1W Deutschland
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Code:
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Stand:
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Seile 2 von 2
Unsere Zeichen/Erstelidatum: 1S-FT1-DREDmI /26.01.2017
Dokument: 20170126_xSG-52 docx

Industrie Service

1. Berechnungsunterlagen

Folgende technische Unterlagen waren Gegenstand der Prifung:

— Berechnungsunterlagen WSG52_FE1_2016_520kN Seite 1-11 vom 20.02.2016
incl. Anlagen.

— Zeichnung 514 107 (Anderungsstand Am 292/15, 04.12.2015).

2. Technische Daten

Die fiir die Berechnung relevanten Angaben sind in der Berechnungsunterlage
WSG52_FE1_2016_520kN wie folgt vorgegeben:

— Seilkraft (Mitte Treibscheibe): 520.000,0 N
— maximaler magnet. Zug: 3.800,0N
— Nennmoment: 9.200,0 Nm
— Bremsmoment: 5.650,0 Nm
— Lastmoment: 24.000,0 Nm
— Haltebremsmoment: 11.500,0 Nm
— Havariebremsmoment: 22.600,0 Nm
— Masse Treibscheibe: 1.000,0 kg
— Masse Bremsscheibe:; 420,0 kg
— Masse Rotor: 430,0 kg
— Masse Welle: 815,0 kg

3. Priifergebnis

Die eingereichten Berechnungen wurden entsprechend der Priifgrundlage erstelit.

Durch eine Kontrollrechnung konnten die im Sicherheitsnachweis ermittelten Werte bestatigt
werden.

Die Angaben auf der Zeichnung 514 107 stimmen mit den fUr die Berechnung relevanten

Werten uberein.

4, Bemerkungen

Der Nachweis der Konus-Spannelemente sowie der Lagerlebensdauer war nicht Gegenstand
der Prifung.

Der Sachverstandige 2 "'\'c'\é‘-‘s_"f'ﬂ"&g .
e . /C;Q ) r’..;&-eo._l
S .’//_—_—_‘\ 2\
/WW// =] @)? 2
i \ ] f
Thoralf Mahrel " \: 7

i \_f?e rte chﬂ'\}_./ »
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14.4. EU-Baumusterpriifbescheinigung EU-BD 1030

GM.8.004125.DE
13. Mrz 2023
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Bescheinigungs-Nr.:

Bescheinigungsinhaber:

Hersteller des Priifmusters:

[

<t

[&=]

TH

—_

-5

w

=

»

(=]

=]

<L

ot Zertifizierstelle der

L Notifizierten Stelle:

[

o

(T

[ 5]

L 4

o

<

x {Hersteller Serienfertigung —

= siehe Anlage)

e

=

[ Produkt:

o

w

(&

*

fiia Typ:

B

J Richtlinie:

2

o Priifgrundlagen:
Priifbericht:
Ergebnis:

Ausstellungsdatum:

Industrie Service

EU-BAUMUSTERPRUFBESCHEINIGUNG

gemdl Anhang IV, Absatz A der Richtlinie 2014/33/EU

EU-BD 1030

TUV SUD Industrie Service GmbH
Westendstr, 199
80686 Munchen - Deutschland

Kennnummer 0036

Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Eichenstr. 1
87665 Mauerstetten - Deutschland

Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Eichenstr. 1
87665 Mauerstetten - Deutschland

Bremseinrichtung auf die auf die Treibscheibe
oder Treibscheibenwelle wirkend, als Teil der
Schutzeinrichtung flr den aufwértsfahrenden
Fahrkorb gegen Ubergeschwindigkeit und Brem-
selement gegen unbeabsichtigte Bewegung des
Fahrkorbes

RSD Groke 10/894.5_ _ . _ _
RSD GroRe 10/894.7_ _ . _ _

2014/33/EU

EN 81-20:2014
EN 81-50:2014
EN 81-1:1998+A3:2009

EU-BD 1030 vom 18.01.2017

Das Sicherheitsbauteil entspricht den wesent-
lichen Gesundheitsschutz- und Sicherheits-
anforderungen der o.g. Richtlinie, sofern die An-
forderungen des Anhangs zu diesem Zertifikat
eingehalten sind.

18.01.2017

Achim Janocha
Zertifizierstelle der Férdertechnik
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1.2

1.21

1.2.2

Anhang zur EU-Baumusterpriifbescheinigung
Nr. EU-BD 1030 vom 18.01.2017

Industrie Service

Anwendungsbereich

Verwendung als Bremseinrichtung - Teil der Schutzeinrichtung flir den aufwartsfahrenden Fahrkorb
gegen Ubergeschwindigkeit (aufwarts wirkend) - zuléssige Bremskraft und Auslésegeschwindigkeit

Zulassige Bremskraft beim Wirken der Bremseinrichtung auf
die Bremsscheibe in Aufwartsrichtung des Fahrkorbes

Die Bremskraft bezieht sich auf eine Einzelbremse am
wirksamen Bremsscheibendurchmesser.

4551 -11182 N

Maximale Ausldsegeschwindigkeit des Geschwindigkeitsbegrenzers und maximale Nennge-
schwindigkeit des Aufzuges

Die maximale Auslosegeschwindigkeit des Geschwindigkeitsbegrenzers und maximale Nennge-
schwindigkeit des Aufzuges ist unter Zugrundelegung der nachfolgend genannten maximalen Aus-
|6segeschwindigkeit (Gleitgeschwindigkeit) an der Bremsscheibe unter Beriicksichtigung des wirk-
samen Bremsscheiben- und Treibscheibendurchmessers sowie der Fahrkorbaufhangung zu be-
rechnen.

Gleitgeschwindigkeit am wirksamen Bremsscheibendurchmesser (m/s)
Ubersetzungsverhaltnis Fahrkorbaufhdngung

v = Auslése-/ Nenngeschwindigkeit (m/s)
- Drs x vBs Drs = Treibscheibendurchmesser von Seilmitte zu Seilmitte (m)
Dss xi Dgs = wirksamer Bremsscheibendurchmesser (m)

YES

I
Maximale Auslésegeschwindigkeit (Gleitgeschwindigkeit)
am wirksamen Bremsscheibendurchmesser 25,1 m/s
Verwendung als Bremselement - Teil der Schutzeinrichtung gegen unbeabsichtigte Bewegungen
des Fahrkorbs (auf- und abwarts wirkend) - zuldssige Bremskraft, Auslésegeschwindigkeit und
Merkmale

Nennbremskraft und Reaktionszeiten bezogen auf ein produktionsneues Bremselement

i Maximale Reaktionszeiten**
Min. Max. [ms]
GroRe Nennbremskraft* | Nennbremskraft* ohne / mit Ubererregung
[N] [N]
to tso too
10 4551 210/260 | 320/340 | 720/750
10 11182 55/60 100/ 110 | 360/ 380

Zwischenwerte konnen interpoliert werden

Erlauterungen:

*  Nennbremskraft: Vom Sicherheitsbauteilhersteller dem Montagebetrieb zugesicherte Bremskraft

** Reaktionszeiten: tx Zeitdifferenz zwischen Abfall des Bremsstromes bis Aufbau von X % der Nenn-

bremskraft, tsy wahlweise berechneter ts;= (tio+ teo)/2 oder aus Versuchsaufzeich-
nung entnommener Wert

Zugeordnete Ausfiihrungsmerkmale

Art der Bestromung / Abschaltung Gleichstrom / gleichstromseitig
Nominaler Luftspalt 0,6 - 0,85 mm
Dampfungselemente integriert Ja
Ubererregung bei 2-facher Haltespannung

Maximale Auslésegeschwindigkeit am

wirksamen Bremsscheibendurchmesser 25,1 m/s

Seite 1von 3
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3.2
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3.4

Anhang zur EU-Baumusterpriifbescheinigung
Nr. EU-BD 1030 vom 18.01.2017

Industrie Service

Bedingungen

Vorgenanntes Sicherheitsbauteil stellt nur ein Teil der Schutzeinrichtung fiir den aufwartsfahrenden
Fahrkorb gegen Ubergeschwindigkeit und gegen unbeabsichtigte Bewegungen des Fahrkorbes
dar. Erst in Kombination mit einem detektierenden und auslésenden Bauteil nach Norm (auch zwei
getrennte Bauteile mdglich), welche einer eigenen Baumusterprifung unterzogen sein missen,
kann das entstandene System die Vorgaben an eine Schutzeinrichtung erfiillen.

Der Montagebetrieb hat zur Erflillung des Gesamtkonzeptes an die Schutzeinrichtung fir die Auf-
zugsanlage(n) eine Prifanleitung zu erstellen, der Aufzugsdokumentation beizufligen und eventuell
notwendige Hilfsmittel oder Messgerate, die eine gefahrlose Priifung (z. B. bei geschlossenen
Schachttiiren) erlauben, bereit zu halten.

Die Einzelbremsen miissen symmetrisch auf dem Umfang der Bremsscheibe angebracht werden.
Zur Erflllung der Redundanz nach Abschnitt 5.6.6.2 der EN 81-20:2014 (D) miissen mindestens
zwei Bremseinrichtungen (Einzelbremsen) verwendet werden.

Bei Verwendung von mehr als zwei Bremseinrichtungen muss im Sinne der Redundanz bei Versa-
gen einer Bremseinrichtung noch eine ausreichende Bremswirkung entsprechend Abschnitt
5.9.2.2.2.1 der EN 81-20:2014 (D) erhalten bleiben. Es wird nicht davon ausgegangen, dass zwei
Bremseinrichtungen gleichzeitig versagen.

Vom Hersteller des gesamten Triebwerkes ist die ausreichende Sicherheit der Verbindung Treib-
scheibe — Welle — Bremsscheibe sowie der Welle selbst rechnerisch nachzuweisen, wenn die
Bremsscheibe nicht direkt Bestandteil der Treibscheibe ist (z.B. angegossen). Die Welle muss
hierbei statisch an zwei Punkten gelagert sein.

Der rechnerische Nachweis ist der technischen Dokumentation des Aufzuges beizufiigen.
Die Einstellung der Bremskraft ist gegen unbefugtes Verstellen zu sichern (z.B. Farbversiegelung).

Zur ldentifizierung und Information Uber die prinzipielle Bau- und Wirkungsweise und Abgrenzung
des gepriiften und zugelassenen Baumusters ist der EU-Baumusterpriifbescheinigung und deren
Anhang, die ldentifikationszeichnung Nr. E08810000100261 und E08910003000261 mit Prifver-
merk vom 18.01.2017 beizufiigen.

Die EU-Baumusterpriifbescheinigung darf nur zusammen mit dem dazugehdrigen Anhang und der
Liste der autorisierten Hersteller (gemaf Anlage) verwendet werden. Diese Anlage wird ggf. nach
den Angaben des Bescheinigungsinhabers aktualisiert und mit neuem Stand herausgegeben

Hinweise
In die Leerstellen der RSD Grofke 10/ 894.5 . und RSD Groéf3e 10/ 894.7 . wird eine

Kennzahl fir die Herstellerspezifischen Augfahran_gsmerkmale, die nicht direkt Bestandteil der
Baumusterpriifung sind, eingesetzt (z. B.: mit/ohne Dampfung, Art der Handliftung, Anschlusska-

bel, etc.).

Im Rahmen dieser Baumusterpriifung wurde festgestellt, dass die Bremseinrichtung bei Verwen-
dung von mindestens zwei Einzelbremsen redundant aufgebaut ist und auch die Funktion einer
Bremseinrichtung fiir den Normalbetrieb hat. Sie erfiillt damit die Voraussetzung, auch als Teil der
Schutzeinrichtung fiir den aufwartsfahrenden Fahrkorb gegen Ubergeschwindigkeit sowie als
Bremselement als Teil der Schutzeinrichtung gegen unbeabsichtigte Bewegung des Fahrkorbes
eingesetzt werden zu kénnen.

Die Prifung der Einhaltung der Anforderungen nach Abschnitt 5.9.2.2 der EN 81-20:2014 (D) ist
nicht Bestandteil dieser Baumusterprifung.

Die Prufung anderer Anforderungen der Norm, verschleiRbedingter Abbau der Bremsmomente
bzw. Bremskréafte wie auch die betriebsbedingte Anderung der Treibfahigkeit sind nicht Bestandteil
dieser Baumusterpriifung.
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Anhang zur EU-Baumusterpriifbescheinigung
Nr. EU-BD 1030 vom 18.01.2017

Industrie Service

3.5 Diese EU-Baumusterpriifbescheinigung wurde in Anlehnung und / oder auf Basis folgender har-
monisierten Norm(en) erstellt:

— EN81-1:1998 + A3:2009 (D), Anhang F.7 und F.8
— EN81-20:2014 (D), Punkt 5.6.6.11, 5.6.7.13
— EN 81-50:2014 (D), Punkt 5.7 und 5.8

3.6 Bei Anderungen bzw. Ergénzungen der oben genannten Normen bzw. bei Weiterentwicklung des
Standes der Technik wird eine Uberarbeitung der EU-Baumusterpriifbescheinigung notwendig.

Seite 3von 3
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Anlage zur EU-Baumusterpriifbescheinigung
Nr. EU-BD 1030 vom 18.01.2017
Industrie Service

Hersteller Serienfertigung — Produktionsstandorte (Stand: 18.01.2017):
Firma Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Adresse Eichenstr. 1

87665 Mauerstetten - Deutschland
Firma Mayr Polska Sp. z. 0. o.
Adresse Rojéw, ul. Hetmanska 1

63-500 Ostrzesow - Polen

- ENDE DOKUMENT -

Grundlage: Antrag der Fa. Chr. Mayr GmbH & Co. KG vom 15.09.2016 Seite 1 von 1
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AvA'A

WITTUR Drives GmbH

UK
CA

UKCA Declaration of Conformity

as defined by the Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
The manufacturer

WITTUR Electric Drives GmbH
Offenburger Stralle 3
D-01189 Dresden
Deutschland / Germany

certifies that the following products

Product designation:
Asynchronous motors psO1,0s03

Synchronous servamotors  DSO 2,080 4,060 4, DUDO 4,060 6,0006,GO4,RO4,GO8,ROE

Synchronous lift machines ~ WSG, WGG, WSU, WGU, 0SG, 0GG, HSG, HGG

Custom-made motors 4HX, 6PX, QPX

are in conformity with the specification of the Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016.

Statement relating to Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
patibility Regulations 2016.

The following harmonized standards and technical specifications have been applied:

EN IEC 60 204-1: 2019-06
Safety of machinery - Electrical equipment of machines. Part 1: General requirements

EN IEC 60 034-1:2011-02
Rotating electrical machines; Part 1: Rating and performance

EN1SO 12 100:2011-03
Safety of machinery - General principles for design, risk assessment and risk reducticn

Dresden, 2022-12:07 lé) AV 7/

(Place, date) Richard D. H rop Jens Martj
Plant F«Qanag T Head o _vﬁtpmenrfsales

UKCA-Conformity_ed07Dec2022

WITTUR Electric

)
Ay

When connected to a sinus-shaped a.c. voltage system, the motors conform to the requirements of the Electromagnetic Com-
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Manufacturer

see Enclosure)
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Product:
o
i
] Type:
41
R2
4
Regulation:

Test report:

Outcome:

Date of Issue:

ZERTIFIKAT 4 CERTIFICATE

Certificate No.:

Approved Body:

Certificate Holder:

of the Test Sample:

(Manufacturer of Serial Production -

Reference Standards:

TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

According to Lifts Regulations 2016, Schedule 11, Section A

UK-BD 1030

TUV SUD BABT UNLIMITED
Octagon House

Concorde Way, Segensworth North
Fareham, Hampshire, PO15 5RL, UK

Identification No. 0168

Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Eichenstr. 1
87665 Mauerstetten - Germany

Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Eichenstr. 1
87665 Mauerstetten - Germany

Braking device acting on the traction sheave or
the shaft of the traction sheave, as part of the
protection device against overspeed for the car
moving in upwards direction and braking element
against unintended car movement

RSD Size 10/894.5

RSD Size 10/894.7_ _ . _ _
Lifts Regulations 2016

EN 81-20:2020
EN 81-50:2020

UK-BD Chr. Mayr dated 2022-05-24

The product conforms to the essential health and
safety requirements of the mentioned Regulation
if the requirements of the annex to this type
examination certificate are kept.

2022-05-27

/Aj:him Janocha

TUV SUD BABT UNLIMITED
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1.2

1.21

122

Annex to the Type Examination Certificate
No. UK-BD 1030 of 2022-05-27

Scope of application

Use as braking device — part of the the protection device against overspeed for the car mov-
ing in upwards direction — permissible brake force and tripping speed

Permissible brake force when the braking device acts on the

brake disk while the car is moving upward 4551 -11182 N

The brake force refers to a single brake resp. brake tongs
on the brake disk diameter effectively.

Maximum tripping speed of the overspeed governor and maximum rated speed of the lift

The maximum tripping speed of the overspeed governor and the maximum rated speed of the lift
must be calculated on the basis of the brake disc maximum tripping speed (gliding speed) as out-
lined below taking into account the brake disk diameter effectively, traction sheave diameter and
car suspension.

_ Drs X vBs \ = Tripping (rated) speed (m/s)
v= Des x i Drs = Diameter of the traction sheave from rope’s center to rope’s center (m)
Des = Diameter of the brake disk effectively (m)
ves = Gliding speed on the brake disk diameter effectively (m/s)

i Ratio of the car suspension
Maximum tripping speed (gliding speed)

on the brake disk diameter effectively 251 m/s

Use as braking element — part of the protection device against unintended car movement (act-
ing in up and down direction) — permissible brake force, tripping speed and characteristics

Nominal brake force and response times with relation to a brand-new brake element

Maximum response times**
Min. nominal Max. nominal [ms]
Size brake force* brake force* without / with overexcitation
[N] [N]
to tso too
10 4551 210/260 | 320/340 | 720/750
10 11182 55/60 100/110 | 360/380

Interim values can be interpolated

Explanations:

*  Nominal brake force: Brake force assured for installation operation by the safety component manufacturer.

** Response times: tx time difference between the drop of the braking power until establishing X% of

the nominal brake force, tso optionally calculated tso= (t10+ teo)/2 or value taken from
the examination recording

Assigned execution features
continuous current / continuous current end
0.6 -0.85 mm
YES
at double non-release voltage

Type of powering / deactivation
Nominal air gap

Damping elements
Overexcitation

Maximum tripping speed on the

brake disc diameter effectively 251 m/s

page 10f 3
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22

23

24

25

2.6

27

2.8

3.2

3.3

3.4

Annex to the Type Examination Certificate
No. UK-BD 1030 of 2022-05-27

Conditions

Above mentioned safety component represents only a part at the protection device against over-
speed for the car moving in upwards direction and unintended car movement. Only in combination
with a detecting and triggering component in accordance with the standard (two separate compo-
nents also possible), which must be subjected to an own type-examination, can the system created
fulfil the requirements for a protection device.

The installer of a lift must create an examination instruction to fulfil the overall concept, add it to the
lift documentation and provide any necessary tools or measuring devices, which allow a safe ex-
amination (e. g. with closed shaft doors).

The single brakes have to be arranged symmetrically around the circumference of the brake disc.
In order to comply with the redundancy required in section 5.6.6.2 of EN 81-20:2020 (D), at least
two braking circuits (single brake actuator) must be used.

Where more than two braking circuits are used, redundancy requirements necessitate that a suffi-
cient braking effect as outlined in section 5.9.2.2.2.1 of EN 81-20:2020 (D) is still maintained if one
of the braking circuit fails. It is not assumed that two braking circuits will fail simultaneously.

The manufacturer of the drive unit must provide calculation evidence that the connection traction
sheave — shaft — brake disc and the shaft itself is sufficiently safe, if the brake disc is not a direct
component of the traction sheave (e. g. casted on). The shaft itself has to be statically supported in
two points.

The calculation evidence must be enclosed with the technical documentation of the lift.

The setting of the brake force has to be secured against unauthorized adjustment (e. g. sealing
lacquer).

The identification drawing no. E08810000100261 and E08910003000261 including stamp dated
2017-01-18 shall be included to the type examination for the identification and information of the
general construction and operation and distinctness of the approved type.

The type examination certificate may only be used in combination with the corresponding annex
and enclosure (List of authorized manufacturer of the serial production). The enclosure will be up-
dated immediately after any change by the certification holder.

Remarks

A code number for the manufacturer relevant features and the design characteristics which are not
directly part of the type examination will be marked at the blank in the type designation RSD Size
10/894.5__.__and RSD Size 10/894.7 _ _ . _ _ (e. g. with/without damping, kind of the man-
ual brake release device, connecting cable).

In the scope of this type examination it was found out, that the brake device also functions as a
brake for normal operation (using at least two single brakes), is designed as a redundant system
and therefore meets the requirements to be used also as a part of the protection device against
overspeed for the car moving in upwards direction and as braking element as part of the protection
device against unintended car movement.

Checking whether the requirements as per section 5.9.2.2 of EN 81-20:2020 (D) have been com-
plied with is not part of this type examination.

Other requirements of the standard, such as reduction of brake moment respectively brake force
due to wear or operational caused changes of traction are not part of this type examination.
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3.6

Annex to the Type Examination Certificate
No. UK-BD 1030 of 2022-05-27

This type examination certificate was issued according to the following standards:
— EN 81-1:1998 + A3:2009 (D), Annex F.7 and F.8

— EN 81-20:2014 (D), part 5.6.6.11, 5.6.7.13

— EN81-50:2014 (D), part 5.7 and 5.8

— EN81-20:2020 (D), part 5.6.6.11, 5.6.7.13

— EN 81-50:2020 (D), part 5.7 and 5.8

A revision of this type examination certificate is inevitable in case of changes or additions of the

above mentioned standards or of changes of state of the art.
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Enclosure to the Type Examination Certificate
No. UK-BD 1030 of 2022-05-27

Authorised Manufacturer of Serial Production — Production Sites (valid from: 2022-04-14):

Company Chr. Mayr GmbH & Co. KG
Address Eichenstr. 1
87665 Mauerstetten - Germany

Company Mayr Polska Sp. z. 0. o.
Address Rojéw, ul. Hetmanska 1
63-500 Ostrzesow - Poland

- END OF DOCUMENT -

Based on: Application of Co. Chr. Mayr GmbH & Co. KG dated 2022-04-14 Page 1 of 1
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14.7. Betriebsanleitung Bremse

Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)

Bitte die Betriebsanleitung sorgfaltig lesen und beachten!

Nichtbeachtung kann zu tédlichen Unfallen, Funktionsstérungen, Bremsenausfall und Schaden an anderen Bauteilen fiihren.
Die vorliegende Einbau- und Betriebsanleitung (E+B) ist Bestandteil der Bremsenlieferung.
Bewahren Sie die E+B stets gut zuganglich in der Nahe der Bremse auf.

Inhaltsverzeichnis:
Seite 1: - Inhaltsverzeichnis

Seite 2: - Sicherheits- und Hinweiszeichen
- Zulassung
- Hinweise zu EU-Richtlinien

Seite 3: - Sicherheitshinweise
Seite 4: - Sicherheitshinweise
Seite 5: - Sicherheitshinweise
Seite 6: - Bremsenansichten
Seite 7: - Bremsenansichten
Seite 8: - Teileliste

Seite 9: - Technische Daten

Seite 10: - Schaltzeiten
- Drehmoment-Zeit-Diagramm

Seite 11: - Anwendung
- Ausfuhrung
- Funktion
- Lieferumfang, Lieferzustand
- Montagebedingungen
- Bremsentemperatur

Seite 12: - Einstellung
- Gerauschdampfung
- Bremsenmontage
- Montage Bowdenzug Handliftung
- Bremsenprifung
- Bremsmoment

Seite 13: - Elektrischer Anschluss und Beschaltung

Seite 14: - Luftiberwachung
- Verschleifiberwachung

Seite 15: - Wartung
- Hinweis zur Demontage der Bremse
- Angaben zu den Bestandteilen
- Reinigen der Bremse
- Entsorgung

Seite 16: - Betriebsstorungen

21/03/2017 TK/TL/GC Chr. Mayr GmbH + Co. KG

Eichenstra3e 1, D-87665 Mauerstetten, Germany ‘ , mayr

Tel.: +49 8341 804-0, Fax: +49 8341 804-421 ==
Seite 1 von 16 www.mayr.com, E-Mail: info@mayr.com Ihr zuverléssiger Partner



Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)

Sicherheits- und Hinweiszeichen
GEFAHR

Unmittelbar drohende Gefahr, die zu schweren
Korperverletzungen oder zum Tod fiihrt.

>

VORSICHT

Verletzungsgefahr fir Menschen und
Beschadigung an der Maschine mdglich.

Hinweis!
Hinweis auf wichtige zu beachtende
Punkte.

® B

Zulassung
EU-Baumusterprifbescheinigung (Aufzugsrichtlinie): EU-BD 1030

Hinweis zur Konformitatserklarung

Fir das Produkt (elektromagnetische Federdruckbremse) wurde eine Konformitatsbewertung im Sinne der EU-Richtlinie
Niederspannung 2014/35/EU durchgefiihrt. Die Konformitatserklarung ist in einem eigenstandigen Dokument schriftlich
fixiert und kann bei Bedarf angefordert werden.

Hinweis zur EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

Das Produkt kann im Sinne der EMV-Richtlinie nicht eigensténdig betrieben werden.

Bremsen sind zudem aufgrund ihrer passiven Beschaffenheit im Sinne der EMV unkritische Betriebsmittel.

Erst nach Einbindung des Produkts in ein Gesamtsystem kann dieses bezliglich der EMV bewertet werden.

Bei elektronischen Betriebsmitteln wurde die Bewertung fiir das einzelne Produkt unter Laborbedingungen, jedoch nicht
im Gesamtsystem nachgewiesen.

Hinweis zur Maschinenrichtlinie (2006/42/EG)

Das Produkt ist eine Komponente fiir den Einbau in Maschinen nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG.

In Zusammenhang mit anderen Elementen kénnen die Bremsen sicherheitsgerichtete Anwendungen erfiillen.

Art und Umfang der notwendigen MafRnahmen ergeben sich aus der Risikoanalyse der Maschine. Die Bremse ist dann
Bestandteil der Maschine und der Maschinenhersteller bewertet die Konformitat der Sicherheitseinrichtung zur Richtlinie.
Die Inbetriebnahme des Produkts ist solange untersagt, bis sichergestellt wurde, dass die Maschine den Bestimmungen
der Richtlinie entspricht.

Hinweis zur EU-Richtlinie zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten

Die elektromagnetische Bremse sowie auch unsere zur Ansteuerung / Selbstiberwachung erforderlichen Gleichrichter /
Mikroschalter / Naherungsschalter erfiillen die Anforderung der EU-Richtlinie 2011/65/EG (RoHS).

(Beschrankung Uber die Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe, wie Blei (0,1 %), Quecksilber (0,1 %), Cadmium
(0,01 %), Sechswertiges Chrom (0,1 %), Polybromierte Biphenyle (PBB) (0,1 %), Polybromierte Diphenylether (PBDE)
(0,1 %))

Hinweis zur ATEX-Richtlinie

Das Produkt ist ohne diese Konformitatsbewertung nicht geeignet zum Einsatz in explosionsgeféhrdeten Bereichen.
Fur den Einsatz dieses Produkts in explosionsgefahrdeten Bereichen muss eine Klassifizierung und Kennzeichnung nach
Richtlinie 2014/34/EU vorgenommen werden.

®

21/03/2017 TK/TL/GC Chr. Mayr GmbH + Co. KG

Eichenstra3e 1, D-87665 Mauerstetten, Germany ‘ , ma yr

Tel.: +49 8341 804-0, Fax: +49 8341 804-421 ==
Seite 2 von 16 www.mayr.com, E-Mail: info@mayr.com Ihr zuverléssiger Partner



Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Sicherheitshinweise
Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben!

Allgemeine Hinweise
GEFAHR

Lebensgefahr beim Berthren
spannungsfiihrender Leitungen und Bauteile.

Von Bremsen kénnen weitere Gefahren ausgehen, u. a.:

A A\ A

Hand- Einzugs- Berlhren Magnetische
verletzungen gefahr heilRer Felder
Oberflachen

Schwere Personen- und Sachschaden kénnen entstehen:

O Wenn die elektromagnetische Bremse unsachgemaf ver-
wendet wird.

O Wenn die elektromagnetische Bremse verandert oder umge-
baut wurde.

O Wenn die einschlagigen NORMEN der Sicherheit oder Ein-
baubedingungen nicht beachtet werden.

Bei der notwendigen Risikobeurteilung beim Entwurf der
Maschine oder Anlage sind die Gefahren zu bewerten und
mussen durch geeignete SchutzmalRnahmen beseitigt werden.

Zur Vermeidung von Personen- und Sachschéden diirfen
nur fachkundige Personen an den Komponenten arbeiten.
Sie missen mit Auslegung, Transport, Installation, Priifung der
Bremseinrichtung, Inbetriebnahme, Instandhaltung und Entsor-
gung entsprechend der einschlagigen Normen und Vorschriften
vertraut sein.

Vor der Installation und Inbetriebnahme ist die

Einbau- und Betriebsanleitung sorgfaltig zu lesen

und die Sicherheitshinweise sind zu beachten,

denn falsche Handhabungen kénnen zu Perso-

nen- und Sachschaden fiihren. Die elektromag-
netischen Bremsen sind nach den zeitlich bekannten Regeln
der Technik entwickelt und gefertigt und gelten zum Zeitpunkt
der Auslieferung grundsatzlich als betriebssicher.

O Technische Daten und Angaben (Typenschild und Doku-
mentation) sind unbedingt einzuhalten.

O AnschlielRen der richtigen Anschlussspannung gemag Ty-
penschild und Beschaltungshinweise.

O Stromflihrende Teile vor der Inbetriebnahme auf Beschadi-
gung prifen und nicht mit Wasser oder anderen Flussigkei-
ten in Verbindung bringen.

O Fur den elektrischen Anschluss sind flr den Einsatz in Ma-
schinen die Anforderungen der EN 60204-1 zu beachten.

Montage, Wartung und Reparaturen nur im
spannungslosen, freigeschalteten Zustand
durchfiihren und Anlage gegen Wiederein-
schaltung absichern.

Hinweis zur elektromagnetischen Vertraglich-
keit (EMV)

Von den Einzelkomponenten gehen im Sinne der EMV-Richtlinie
2014/30/EU keine Emissionen aus, jedoch kénnen bei Funkti-
onskomponenten, z. B. netzseitige Bestromung der Bremsen mit
Gleichrichter, Phasengleichrichter, ROBA®-switch oder &hnlichen
Ansteuerungen, erhohte Stérpegel entstehen, die uber den er-
laubten Grenzwerten liegen. Aus diesem Grund ist die Einbau-
und Betriebsanleitung sorgféltig zu lesen und die Einhaltung der
EMV-Richtlinien ist zu beachten.

Anwendungsbedingungen

Die Katalogwerte sind Richtwerte, die in Prifein-

richtungen ermittelt worden sind. Die Eignung flir

den vorgesehenen Anwendungsfall ist gegebe-

nenfalls durch eigene Priifung festzustellen. Bei

der Auslegung der Bremsen sind Einbausituatio-
nen, Bremsmomentschwankungen, zulassige Reibarbeit, Ein-
schleifzustand / Konditionierung der Bremsbelage und Ver-
schleily sowie Umgebungsbedingungen sorgfaltig zu priifen
und abzustimmen.

0 Anbau- und Anschlussmafie am Einsatzort missen mit der
Grol3e der Bremse abgestimmt sein.

O Der Einsatz der Bremse unter extremen Umweltbedingungen
oder im Freien mit direkten Witterungseinflissen ist nicht zu-
|assig.

O Die Bremsen sind fir eine relative Einschaltdauer von
60 % ED ausgelegt. Eine Einschaltdauer > 60 % ED hat er-
hoéhte Temperaturen zur Folge, die zu vorzeitiger Alterung
der Gerauschdampfung und somit zu einer Zunahme der
Schaltgerausche flihren. Zudem kann es zu einer Beein-
tréachtigung der Schalterfunktion der Liftiberwachung kom-
men.

Die max. zuldssige Schalthaufigkeit betragt 180 1/h.

Diese Werte gelten fiir Aussetzbetrieb S3 60 %. Die zulas-
sige Oberflachentemperatur an der Anbauflache darf 80 °C,
bei max. Umgebungstemperatur 40 °C, nicht iberschreiten.

O Das Bremsmoment ist abhangig vom jeweiligen Einschleifzu-
stand der Bremse. Ein Einreiben / Konditionieren der Reib-
belage ist erforderlich.

O Die Bremsen sind nur fir den Trockenlauf ausgelegt. Verlust
des Drehmoments, wenn Ole, Fette, Wasser oder ahnliche
Stoffe, sowie andere Fremdstoffe auf die Reibflachen kom-
men.

O Werksseitig sind die Oberflachen der Auf3enbauteile mit ei-
ner Phosphatierung versehen, welche eine Korrosions-
schutzbasis bildet.

VORSICHT Bei korrosiven Umgebungsbedingungen und /
oder langerer Stillstandszeit kdnnen die Reib-
belage festrosten und blockieren.
Entsprechende Gegenmalnahmen sind durch
den Anwender vorzusehen.

21/03/2017 TK/TL/GC

Seite 3 von 16

Chr. Mayr GmbH + Co. KG
Eichenstra3e 1, D-87665 Mauerstetten, Germany
Tel.: +49 8341 804-0, Fax: +49 8341 804-421

www.mayr.com, E-Mail: info@mayr.com

O mayr

lhr zuverlassiger Partner



Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Sicherheitshinweise
Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben!

Auslegung

Achtung!
Bei der Auslegung der Bremse muss bei der Wahl der Sicherheit
berticksichtigt werden, ob ein Lastmoment anliegt.

O Lastmomente verringern das zur Verfigung stehende Verzo-
gerungsmoment.

O Lastmomente kénnen die Ausgangsdrehzahl erhéhen:

= wahrend einer etwaigen Verarbeitungszeit in der
Steuerung

=>» wahrend der Totzeit der Bremse

Bei der Berechnung der Reibarbeit ist darauf zu achten, dass
das Nennmoment der Bremse einer Toleranz unterliegt.

Klimatische Bedingungen

Die elektromagnetische Bremse ist fur den Einsatz zwischen
-5 °C und +40 °C Umgebungstemperatur geeignet.

VORSICHT Verringerung des Bremsmoments moglich
Kondenswasser kann auf der Bremse ausfallen
und zum Verlust des Bremsmoments flihren:

O durch schnelle Temperaturanderungen

O bei Temperaturen um oder unter dem Ge-
frierpunkt

Entsprechende GegenmaRnahmen (z. B.
Zwangskonvektion, Heizung, Ablassschraube)
sind durch den Anwender zu treffen.

>

VORSICHT Funktionsstérung der Bremse moglich
Kondenswasser kann auf der Bremse ausfallen
und zu Funktionsstorungen fihren:

O bei Temperaturen um oder unter dem Ge-
frierpunkt kann die Bremse vereisen und
nicht mehr lGften.

Entsprechende GegenmalRnahmen (z. B.
Zwangskonvektion, Heizung, Ablassschraube)
sind durch den Anwender zu treffen.

>

Die Funktion der Anlage ist nach langerem Stillstand durch den
Anwender zu priifen.

Bei hohen Temperaturen und hoher Luftfeuch-
tigkeit bzw. ausfallender Feuchtigkeit konnen
sich die Reibbelage bei langerem Stillstand an
der Bremsscheibe festsetzen.

®

VORSICHT  remperaturen iiber 80 °C am Anbauflansch der

Bremse konnen sowohl die Schaltzeiten als
auch die Bremsmomente und das Gerausch-
dampfungsverhalten negativ beeinflussen.

>

BestimmungsgemaRe Verwendung

Diese Federdruckbremse ist fiir den Betrieb in elektrisch betrie-
benen Personen- und Lastenaufziigen bestimmt. Zudem kann
diese Bremse auch als Bremseinrichtung auf die Treibscheibe o-
der Treibscheibenwelle wirkend, als Teil der Schutzeinrichtung
fiir den aufwarts fahrenden Fahrkorb gegen Ubergeschwindig-
keit und Bremselement gegen unbeabsichtigte Bewegung des
Fahrkorbs eingesetzt werden.

Erdungsanschluss

Die Bremse ist fur Schutzklasse | ausgelegt. Der Schutz beruht
nicht nur auf der Basisisolierung, sondern auch auf der Verbin-
dung aller leitfahigen Teile mit dem Schutzleiter (PE) der festen
Installation. Beim Versagen der Basisisolation kann somit keine
BerUhrungsspannung bestehen bleiben. Eine normgerechte Pri-
fung der durchgehenden Schutzleiterverbindung zu allen berihr-
baren Metallteilen ist durchzufiihren.

Isolierstoffklasse F (+155 °C)

Die Isolationskomponenten der Magnetspulen sind mindestens
in Isolierstoffklasse F (+155 °C) ausgefihrt.

Schutzart
(mechanisch) IP10: Schutz gegen groRe Korperflachen, gegen
grof’e Fremdkdrper > 50 mm Durchmesser. Kein Wasserschutz.

(elektrisch) IP54: Staubgeschitzt und Schutz gegen Berihrun-
gen sowie Schutz gegen Spritzwasser aus allen Richtungen.

Lagerung von Bremsen

O Bremsen im liegenden Zustand, in trockenen Raumen,
staub- und erschutterungsfrei lagern.

O Relative Luftfeuchtigkeit < 50 %.
O Temperatur ohne groRe Schwankungen im Bereich von
-5 °C bis +40 °C.
O Keine direkte Sonneneinstrahlung bzw. UV-Licht.
U Keine aggressiven, korrosiven Stoffe (Losungsmittel / Sau-
ren / Laugen / Salze / Ole / etc.) in der Umgebung lagern.
Bei langerer Lagerung als 2 Jahre sind besondere MalRnahmen
erforderlich (bitte halten Sie hierzu Riicksprache mit dem Werk).

Lagerung nach DIN EN 60721-3-1 (mit oben beschriebenen Ein-
schrankungen / Erweiterungen): 1K3; 1Z1; 1B1; 1C2; 1S3; 1M1

Handhabung

Vor dem Anbau ist die Bremse auf ordnungsgemafRen Zustand
zu Uberprifen.

Die Funktion der Bremse muss sowohl nach erfolgtem Anbau,
als auch nach langerem Stillstand der Anlage Uberprift wer-
den, um ein Anfahren des Antriebs gegen mdoglicherweise fest-
gesetzte Belage zu verhindern.
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Sicherheitshinweise
Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstidndigkeit erhoben!

Erforderliche SchutzmafRnahmen durch den An-
wender:

O Abdecken sich bewegender Teile zum Schutz gegen Quet-
schen und Erfassen.

O Schutz gegen verletzungsgefahrdende Temperaturen am
Magnetteil durch Anbringen einer Abdeckung.

O Schutzbeschaltung: Beim gleichstromseitigen Schalten ist
die Spule durch eine geeignete Schutzbeschaltung gemal
VDE 0580 zu schiitzen, die in mayr®-Gleichrichtern bereits
integriert ist. Zum Schutz des Schaltkontakts vor Abbrand
kénnen bei gleichstromseitigem Schalten zusatzliche
SchutzmaRnahmen notwendig sein (z. B. Serienschaltung
von Schaltkontakten). Die verwendeten Schaltkontakte soll-
ten eine Mindestkontakt6ffnung von 3 mm aufweisen und
zum Schalten von induktiven Lasten geeignet sein. Des Wei-
teren ist bei der Auswahl auf ausreichende Bemessungs-
spannung sowie ausreichenden Bemessungsbetriebsstrom
zu achten. Je nach Anwendungsfall kann der Schaltkontakt
auch durch andere Schutzbeschaltungen geschitzt werden
(z. B. mayr®-Funkenléschung, Einweg- und Briickengleich-
richter), wodurch sich die Schaltzeit allerdings andert.

O MaRnahmen gegen Festfrieren der Reibflachen bei hoher
Luftfeuchtigkeit und tiefen Temperaturen.

Folgende Normen, Richtlinien und Vorschriften
wurden angewendet und sind anzuwenden

DIN VDE 0580 Elektromagnetische Gerate und Kom-
ponenten, allgemeine Bestimmungen
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

CSA C22.2 No. 14-2010 Industrial Control Equipment
UL 508 (Edition 17) Industrial Control Equipment
2014/33/EU Aufzugsrichtlinie

EN 81-20 Sicherheitsregeln fir die Konstruktion
und den Einbau von Aufziigen —
Teil 20: Personen und Lastenaufzlige

EN 81-50 Sicherheitsregeln fir die Konstruktion
und den Einbau von Aufzlgen - Pri-
fungen — Teil 50: Konstruktionsregeln,
Berechnungen und Priifungen von Auf-
zugskomponenten

Kennzeichnung

EN 81-1 (Ende der Anwendbarkeit 31.08.2017)

ENISO 12100 Sicherheit von Maschinen - Aligemeine
Gestaltungsleitsatze - Risikobeurtei-
lung und Risikominderung
Stdérabstrahlung

Storfestigkeit (fur Aufzige, Fahrtreppen
und Fahrsteige)

DIN EN 61000-6-4
EN 12016

Haftung

Die in den Dokumentationen angegebenen Informationen, Hin-
weise und technischen Daten waren zum Zeitpunkt der Druckle-
gung auf dem neuesten Stand. Anspriiche auf bereits gelieferte
Bremsen kénnen daraus nicht geltend gemacht werden.
Haftung fur Schaden und Betriebsstérungen werden nicht
Ubernommen, bei:

- Missachtung der Einbau- und Betriebsanleitung,
- sachwidriger Verwendung der Bremsen,

- eigenmachtigem Verandern der Bremsen,

- unsachgemafem Arbeiten an den Bremsen,

- Handhabungs- oder Bedienungsfehlern.

Gewabhrleistung

O Die Gewahrleistungsbedingungen entsprechen den
Verkaufs- und Lieferbedingungen von
Chr. Mayr GmbH + Co. KG.

0 Maéngel sind sofort nach Feststellung bei mayr® anzuzeigen.

CE-Kennzeichnung

entsprechend der
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und der Auf-
zugsrichtlinie 2014/33/EU

Priifzeichen

im Sinne der kanadischen und amerikanischen
sp® Zulassung
c us

mayr®-Komponenten sind eindeutig durch den Inhalt der Typenschilder gekennzeichnet:

DataMatrix-Code

Alternativ braking force

Produktbezeichnung Grolke Type

]

) MAyr- ROBA-stop YYY/XXXX XXXXX

Chr. Mayr GmbH + Co. KG, Eichenstralie 1, DE-87665 Mauerstetten
article no. 2?7?7777  serial no. P90
SB® voltage ?2?2?V coil power  ?? W

C T Us braking torque ??7?? Nm

www.m;yr.comc €0036 EU-BD 9999

Made in Germany
/

! N

CE Kennzeichnung Zulassungsnummer (wenn vorhanden)
nur bei Spannung > 72 V
(CE Kennzeichnung mit Kennnummer der benannten Priifstelle nur bei baumustergepriiften Bremsen)
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Teileliste (Es sind nur mayr® Originalteile zu verwenden)

Pos. | Benennung Anzahl
1 Spulentrager komplett mit Spule 1
2 Ankerscheibe 1
3 Gegenplatte 1
4 Belagtrager komplett 4
5 Zylinderschraube M6 x 12 24
6 Handllftung komplett 1
6.1 Handlifthebel 1
6.2 Halteblech 1
7 Tréager komplett 1
71 Flhrungsbolzen 1 1
7.2 Flhrungsbolzen 2 1
8 Druckfeder 14
9 Sechskantschraube M20 x 140 3
10 Sechskantschraube M24 x 80 2
11 Gerauschdampfung komplett 4
12 Luftiberwachung komplett 1
13 VerschleilRiberwachung komplett 1
14 Typenschild 1
Teile fiir Freistellung:
15 Hebel 2
16 Druckstiick komplett 2
16.1 | Réndelschraube M6 x 20 2
16.2 | Sechskantmutter M6 4
17 Zylinderschraube M6 x 16 4
18 Scheibe 8
19 Buchse 4
20 Zylinderschraube M6 x 16 4
21/03/2017 TK/TL/GC Chr. Mayr GmbH + Co. KG
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)

Tabelle 1: Technische Daten

max. Bremskraft: 11182 N
min. Bremskraft: 4551 N
Bremskrafttoleranz: 0/+60 %
max. Reibarbeit ¥ Q; max. je Bremsung: 400000 J
Bremsscheibendurchmesser D: 650 — 1500 mm
effektiver Reibdurchmesser Ds: Desr =D —80 mm
max. Auslosegeschwindigkeit: 25,1 ms™’
Bremsscheibenbreite (+0 / -0,15 mm): 25—-30 mm

Nennspannung Uy:

siehe Typenschild

Ubererregungsspannung Uo:

2XUN

Spulenleistung bei Nennspannung Py:

siehe Typenschild

Spulenleistung bei Ubererregung Po: 4 x Py
Ubererregungszeit to: 1-2s
max. Luftspalt "a" (Bild 2) nach Verschlei 1,8 mm
Schutzart (elektrisch): 1P54
Schutzart (mechanisch): IP10
ED bei 180 Schaltungen pro Stunde: 60 %
elektrischer Anschluss der Magnetspule: 2 x 0,88 mm?
elektrischer Anschluss des Mikroschalters: 3 x 0,5 mm?
Handliiftkraft: ca. 400 N
Hub der Handliiftung: >3 mm
Anzugsmoment Pos. 5: 10 Nm
Anzugsmoment Pos. 9: 410 Nm
Anzugsmoment Pos. 10: 710 Nm
Anzugsmoment Pos. 17: 10 Nm
Anzugsmoment Pos. 20: 10 Nm
Umgebungstemperatur: -5 °C bis +40 °C
Gewicht: 76 kg
GEFAHR

Wird die Bremse mit Luftspalt '

"a" > 1,8 mm betrieben, besteht ein Sicherheitsrisiko, da die Bremswirkung durch Anlage

der Ankerscheibe (2) an der Handliftung (6) nicht mehr gegeben ist.

" Die thermische Belastung kann nicht fiir eine Bremse angegeben werden. Der groRte Teil der Bremsenergie wird in
die Bremsscheibe eingetragen, die thermische Belastbarkeit hangt vom Warmeabfuhrvermégen der Bremsscheibe ab.
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Tabelle 2: Schaltzeiten [ms]

Ausfiihrung min. Nennbremskraft max. Nennbremskraft
Anzug t,: 650 650

Abfall t, (DC) aus Haltespannung / Ubererregung: 210/ 260 55/60

Abfall t 5, (DC) 2 aus Haltespannung / Ubererregung: 320/ 340 100/110

Abfall t4 (DC) ¥ aus Haltespannung / Ubererregung: 720/ 750 360/ 380

Abfall t44 (AC): 600 600

Abfall t, (AC): 1000 1000

2 pezogen auf das Effektivbremskraft
3 bezogen auf das Nennbremskraft

Die angegebenen Schaltzeiten sind nur bei entsprechend richtiger elektrischer Beschaltung zu erreichen. Dies betrifft
auch die Schutzbeschaltung zur Ansteuerung der Bremse und die Verzdgerungszeiten aller Steuerglieder.
Bei Verwendung von Varistoren zur Funkenléschung verlangern sich die gleichstromseitigen Schaltzeiten.

Diagramm 2: Drehmoment-Zeit-Diagramm

Ml
MB? 777777777 /
f/
/
/
/
/
Mo -
4
4
/ 0,1 x M,,
— —
|
t
t11 i
|
t, t, !
|
t, i
t |
U -~
I — —L
U
t
Legende
Mg = Bremsmoment
M. = Lastmoment
t = Verknipfzeit
tin = Ansprechverzug beim Verknipfen
(2ty gemal Baumusterprifbescheinigung)
t. = Trennzeit
ts = Rutschzeit + ty4
to = Ubererregungszeit
Uy = Spulennennspannung
Uy = Haltespannung
Uo = Ubererregungsspannung
Die Schaltzeiten sind abhangig vom
jeweiligen Federdruck.
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®

Type 894.5 . _ GroBe 10

(B.8.4.5.DE)

Anwendung

O ROBA®-diskstop® fiir den Einsatz als Haltebremse mit gele-
gentlichen NOT-Halt Bremsungen

O Die max. zuldssigen Umfangsgeschwindigkeiten und Reib-
arbeiten siehe Technische Daten sind einzuhalten.

Ausfiihrung

Die ROBA®-diskstop® ist eine ruhestrombetéatigte, elektromagne-
tisch liftende Federdruckbremse - eine Komponente im Sinne
der DIN VDE 0580.

Sie ist bestimmt zum Einbau in eine getriebelose Aufzugsma-
schine fir den Einsatz als Haltebremse mit gelegentlichen NOT-
Halt Bremsungen.

Bei der Dimensionierung sind neben dem Bremsmoment und
der Drehzahl auch die zuléssige Reibarbeit im NOT-Halt fiir ein
sicheres Halten des Lastmoments und sicheres Einhalten des
geforderten Bremswegs zu bertiicksichtigen.

Zudem kann die ROBA®-diskstop® Bremse als Bremseinrich-
tung, auf die Treibscheibenwelle wirkend, als Teil der Schutzein-
richtung fiir den aufwérts fahrenden Fahrkorb gegen Uberge-
schwindigkeit und Bremselement gegen unbeabsichtigte Bewe-
gung des Fahrkorbs, eingesetzt werden.

Als Zweikreisbremssystem sind mindestens zwei Bremsen erfor-
derlich.

Beachten Sie hierzu den Anhang der EU-Baumusterprifbeschei-
nigung.

Zur Sicherstellung des maximalen Bremswegs unter Wirken bei-
der Bremsen, ist eine Prufung der Schutzeinrichtung mit allen
Ansteuerungs- und Bremszeiten (Detektor / Steuerung / Bremse)
notwendig. Die entsprechenden Normen, Vorschriften und Richt-
linien sind zu beachten.

Funktion

Die ROBA®-diskstop® Bremse ist eine ruhestrombetatigte,
elektromagnetische Sicherheitsbremse.

Ruhestrombetitigt:

Im stromlosen Zustand driicken Druckfedern (8) die Anker-
scheibe (2) gegen die Bremsscheibe. Die Bremsscheibe wird
zwischen den Belagtragern (4) gehalten.

Elektromagnetisch:

Durch die Magnetkraft der Spule im Spulentrager (1) wird die
Ankerscheibe (2) gegen den Federdruck an den Spulentrager (1)
gezogen.

Die Bremse ist gellftet und die Bremsscheibe kann durchlaufen.

Sicherheitsbremsen:
Nach Ausschalten des Stroms, bei Stromausfall oder bei
NOT-Halt bremst die ROBA®-diskstop® zuverlassig und sicher.

Lieferumfang / Lieferzustand

Die Bremsen sind einbaufertig montiert.

Luft- und VerschleiBiuberwachung (Pos. 12 und 13) sind werksei-
tig eingestellt.

Lose mitgeliefert werden die Sechskantschrauben (10).
Lieferumfang gemaR Teileliste bzw. Lieferzustand sind sofort
nach Erhalt der Sendung zu uberprifen.

Fir nachtraglich reklamierte Mangel Gbernimmt mayr® keine Ge-
wabhrleistung.

Transportschaden sind umgehend beim Anlieferer,

die Unvollstandigkeit der Lieferung und erkennbare Mangel sind
sofort im Herstellerwerk anzumelden.

Montagebedingungen

VORSICHT Die folgenden Montagebedingungen und die
auf Seite 12 beschriebene Bremsenmontage
mussen exakt eingehalten werden.

Bei Nichteinhaltung droht vorzeitiger Ver-
schleil® der Bremse bzw. erheblicher Verlust
von Bremsmoment bis zum Totalausfall der
Bremse.

Vor dem Anbau der Bremse beachten:

O Planlaufabweichung der Bremsscheibe: max. 0,2 mm
Aufgrund von Planlaufabweichungen oder
Schiefstellung zwischen Bremse und Brems-

scheibe kann die Bremsscheibe an den Reib-
belagen schleifen.

O Oberflachengite Bremsscheibe (Reibflachen): Ra = 3,2 ym

(]

Bremsscheibenwerkstoff: Stahl bzw. Gusseisen.

O Bremsscheibenbreite (25 — 30 mm) gemaR jeweiliger Zeich-
nung mit Toleranz +0 / -0,15 mm.

O Zwischen Trager (7) und Gegenplatte (3) sowie zwischen
Trager (7) und Ankerscheibe (2) muss jeweils ein Spalt von
mindestens 2 mm vorhanden sein.

O Verformung bzw. Lagerspiel der Bremsscheibe durfen den
eingestellten Luftspalt nicht beeinflussen.

O Die Anschraubflachen missen im Bereich & 50 mm
0,1 mm parallel zur Bremsscheibe sein.

O Bremsflachen und Reibbelage unbedingt fettfrei halten.

O Positionstoleranz der Montagegewindebohrungen:
@ 0,5 mm.

O Fur eine geeignete Schutzabdeckung der offenen Bremse
ist zu sorgen.

O Die Verschraubung muss die auftretenden Querkrafte sicher
Ubertragen.

O Die Zugfestigkeit Ry, der Anbauwand muss mindestens
300 N/mm? betragen.

O Die Einschraubtiefe der beiden Befestigungsschrauben (10)
muss mindestens 25 mm sein.

Bremsentemperatur

GEFAHR Bei einer Umgebungstemperatur von
+40 °C und ED 60 % kann sich die Bremse auf
bis zu +65 °C erwarmen.
Die Bremse nicht bertihren
=> sonst besteht Verbrennungsgefahr.
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Einstellung

Die Bremsen sind werkseitig mit den entspre-
chenden Federn fiir die auf dem Typenschild ge-
nannte Bremskraft bestlckt. Eine Einstellung ist
nicht erforderlich. Anpassungen bzw. Modifikatio-
nen sind grundsatzlich nicht zulassig. Dies be-
trifft auch die werkseitig eingestellte Gerauschdampfung.
Die Mikroschalter wurden ebenfalls werkseitig eingestellt. Trotz
groRter Sorgfalt bei der Werkseinstellung, kann durch Trans-
port oder Handling nach kundenseitigem Anbau eine Nachjus-
tage erforderlich werden. Zudem gelten derartige Schalter als
nicht ausfallsicher.
Beachten sie hierzu die Absatze Liftiberwachung und Ver-
schleiRUberwachung.

Gerauschdampfung (Pos. 11/ Bild 1):

Die Gerauschdampfung wurde werkseitig ein-
gestellt und justiert. Die Gerauschdampfung
obliegt jedoch je nach Einsatzfall bzw. Be-
triebsbedingung (Drehmomenteinstellung,
Schalthaufigkeit, Umgebungsbedingungen, Ei-
genschwingung der Betriebsanlage etc.) einer
gewissen Alterung.

Ein Austausch der Dampfungselemente ist nur
im Hause mayr® zulassig.

Bremsenmontage (Bilder 1 — 8)

Die Bremse ist werkseitig vormontiert.

1. Bremse mechanisch mit Hilfsvorrichtung llften.

2. Die geluftete Bremse Uber die Bremsscheibe schieben und

so positionieren, dass die beiden Sechskantschrauben (10)
eingeschraubt werden kdnnen.

Beim Aufschieben der Bremse auf die Brems-
scheibe ist darauf zu achten, dass die Reibbe-
lage nicht beschadigt werden.

3. Sechskantschrauben (10) einschrauben und mit Anzugsmo-
ment 710 Nm anziehen.

4. Hilfsvorrichtung zum Liften der Bremse entfernen.

5. Bremse 3 —4-mal schalten, dass sie sich an der Brems-
scheibe ausrichtet.

6. Axialgangigkeit der Bremse auf dem Trager (7) priifen.
Die geoffnete Bremse muss sich von Hand in der Fiih-
rung verschieben lassen. Zwischen Trager (7) und Ge-
genplatte (3) sowie zwischen Trager (7) und Anker-
scheibe (2) muss bei eingefallener Bremse jeweils ein
Spalt von mindestens 2 mm, siehe Bild 7, vorhanden
sein.

7. Luftspalte "a" (Bild 2) zwischen Spulentrager (1) und An-
kerscheibe (2) priifen.

Im Neuzustand darf der Luftspalt "a" bei unbestromter
Bremse max. 1 mm betragen. Messung beidseitig auf Hohe
der Belagtrager (4) — Mittelwert bilden.

8. Zylinderschrauben (17) bei unbestromter Bremse mit 10 Nm
anziehen.

9. Bremse bestromen.

10. Effektiven Luftspalt zwischen Reibbelag und der von der An-
schraubflache weg zeigenden Seite der Bremsscheibe
rechts und links messen und die Differenz aus den Mess-
werten bilden.

Das DifferenzmaBl muss < 0,3 mm sein.

11. Bremsscheibe drehen. Die Bremsscheibe darf nicht schlei-

fen.

Montage Bowdenzug Handliiftung
Die Handliiftung ist werkseitig vormontiert.

Fir die Montage des Bowdenzugs muss das Halteblech (6.2) auf
der richtigen Seite angebracht sein. Ist dies nicht der Fall muss
das Halteblech (6.2) abgeschraubt und auf der gegeniberliegen-
den Seite angeschraubt werden.

Der Handlufthebel (6.1) lasst sich um ca. 30° schwenken.
Bowdenzug so einstellen, dass die Handliftung (nach Betati-
gung) wieder bis zur Mittelstellung zurickschwenken kann

=> Funktionspriifung.

Bremsenpriifung (Vor Inbetriebnahme der Bremse)

= Sichtpriifung:
Auf ordnungsgemalen Zustand der Bremse (Rost usw.) und
Schleiffreiheit.

= Liftkontrolle durchfiihren:
durch Bestromen der Bremse, bzw. manuell durch Betatigen
der Handluftung.

= Priifen der Schalterfunktionen der Liiftliberwachung /
bei Anschluss als Offner:
Bremse bestromt => Signal "AUS"
Bremse unbestromt => Signal "EIN"
bei Anschluss als SchlieRer:
Bremse bestromt => Signal "EIN"
Bremse unbestromt => Signal "AUS"

Das Bremsmoment wird erst nach erfolgtem Einlaufvorgang er-
reicht.
Die Einlaufbedingungen sind mit dem Hersteller abzustimmen.

Bremsmoment

Das (Nenn-) Bremsmoment ist das, bei schlupfender Bremse im
Wellenstrang wirkende Moment bei einer Gleitgeschwindigkeit
von 1 m/s bezogen auf den mittleren Reibradius.

Bei Einsatz als Betriebsbremse wird die Bremse statisch, bei
NOT-Halt Betrieb (Teil der Bremseinrichtung gegen Uberge-
schwindigkeit bzw. unbeabsichtigte Bewegung des Fahrkorbs)
dynamisch belastet. Fir den Reibwerkstoff liegen entsprechend
unterschiedliche Geschwindigkeiten vor, was in der Praxis auch
zu unterschiedlichen Reibwerten, demnach Bremsmoment fiihrt.
Das Bremsmoment hangt auch vom jeweiligen Einlaufzustand
der Reibflachen ab.

Wir empfehlen die Reibflachen entsprechend im angebauten Zu-
stand unter zuldssigen Belastungen einlaufen zu lassen.
Reibwerkstoffe entwickeln erst unter Geschwindigkeit bei ent-
sprechendem Anpressdruck ihre optimale Wirkung, da hier eine
standige Regeneration der Reiboberflache stattfindet (Drehmo-
mentkonstanz). Zudem unterliegen Reibwerkstoffe (kunstharzge-
bundene Kautschukmischung) einer Alterung, die u.a. auch
durch héhere Temperaturen begunstigt bzw. von weiteren Um-
gebungseinflussen beeinflusst wird. Wir empfehlen ein regelma-
Riges Uberpriifen des Bremsmoments (1 x jéhrlich) mit entspre-
chenden dynamischen Bremsungen zur Auffrischung
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Elektrischer Anschluss und Beschaltung

Die Bremsen miissen mit Ubererregung
betrieben werden.

Fur den Betrieb der Bremse ist Gleichstrom erforderlich. Die
Spulennennspannung ist am Typenschild sowie am Bremsen-
kérper abzulesen und ist an DIN IEC 60038 (£10 % Toleranz)
angelehnt. Die Bremse darf nur mit Ubererregung betrieben wer-
den (z. B. mit ROBA®-switch bzw. -multiswitch Schnellschalt-
gleichrichter sowie Phasengleichrichter). Abhangig von der
Bremsenausstattung kdnnen die Anschlussmdglichkeiten variie-
ren. Die genaue Anschlussbelegung ist dem Anschlussplan zu
entnehmen. Die geltenden Vorschriften und Normen (z. B. DIN
EN 60204-1 sowie DIN VDE 0580) sind vom Errichter und Be-
treiber zu beachten. Deren Einhaltung muss sichergestellt und
Uberprift werden.

Erdungsanschluss

Die Bremse ist fir Schutzklasse | ausgelegt. Der Schutz beruht
folglich nicht nur auf der Basisisolierung, sondern auch auf der
Verbindung aller leitfahigen Teile mit dem Schutzleiter (PE) der
festen Installation. Bei Versagen der Basisisolation kann somit
keine Bertihrungsspannung bestehen bleiben. Eine normge-
rechte Prifung der durchgehenden Schutzleiterverbindung zu al-
len beruhrbaren Metallteilen ist durchzufiihren.

Geréateabsicherung

Zum Schutz gegen Schaden durch Kurzschlisse ist die Netzzu-
leitung mit entsprechenden Geratesicherungen zu versehen.

Schaltverhalten

Das sichere Betriebsverhalten einer Bremse ist malRgeblich von
der angewendeten Beschaltungsart abhangig. Des Weiteren
werden die Schaltzeiten von der Temperatur sowie dem Luft-
spalt zwischen Ankerscheibe und Spulentrager beeinflusst (ab-
héangig vom Abnutzungszustand der Beléage).

Aufbau des Magnetfelds

Beim Einschalten der Spannung wird in der Bremsspule ein
Magnetfeld aufgebaut, durch das die Ankerscheibe an den Spu-
lentréager gezogen wird; die Bremse lUftet.

Feldaufbau mit Normalerregung

Legt man an die Magnetspule Nennspannung an, so erreicht der
Spulenstrom nicht sofort seinen Nennwert. Die Induktivitat der

Spule bewirkt, dass der Strom langsam in Form einer Exponenti-
alfunktion ansteigt. Entsprechend verzégert sich der Aufbau des
Magnetfelds und damit der Abfall des Bremsmoments (Kurve 1).

Feldaufbau mit Ubererregung

Ein schnellerer Abfall des Bremsmoments wird erreicht, indem
die Spule kurzzeitig an eine héhere Spannung als die Nenn-
spannung angelegt wird, da hierdurch der Strom schneller an-
steigt. Hat die Bremse gelliftet muss auf Nennspannung umge-
schaltet werden (Kurve 2). Dieses Prinzip nutzen ROBA®-
(multi)switch Schnellschalt- sowie Phasengleichrichter.

Bremsmomentverlauf

Stromverlauf

M M,

Abbau des Magnetfelds
Wechselstromseitiges Schalten

Der Stromkreis wird vor dem
8 swi = Gleichrichter unterbrochen.

ROBA"-switch
L) L8 Das Magnetfeld baut sich

U-—=0,45x2U~ Imax = 1,8A— . . .

500v- langsam ab. Dies bewirkt ei-
200-500v- C€ t: 0.05-25¢c .. .
200 - 300V~ s R:00-10H0 nen verzdgerten Anstieg des
[w| [l o [ Bremsmoments.

1/2]3[41516]7]

8
Es sollte wechselstromseitig
22 o e@ ? @ @ geschaltet werden, wenn

— = Schaltzeiten ohne Bedeutung
i i sind, da hier keine Schutz-
i1 Spule maRnahmen fiir Spule und
Schaltkontakte erforderlich
sind.
FWH
N L F1: externe Sicherung

Wechselstromseitiges Schalten bewirkt gerduscharmeres
Schalten, jedoch langere Einfallzeit der Bremse (ca. 6-10 mal
langer als bei gleichstromseitiger Abschaltung), Anwendung bei
unkritischen Bremszeiten.

Gleichstromseitiges Schalten
Der Stromkreis wird zwischen
ROBA"-switch| & Gleichrichter und Spule sowie
T ‘;nfgf netzseitig unterbrochen. Das
200-500v~ CE & . Magnetfeld baut sich sehr
200- 300V~ Al RO0-10M0 schnell ab. Dies bewirkt einen
w| el TE schnellen Anstieg des Brems-
1|2|3\4\5|6|7|3 moments.
@ 220 2@@

= 7 3
I =

Bei gleichstromseitigem
Schalten werden in der Spule
hohe Spannungsspitzen er-
Spule | zeugt, die zum Verschleil} der
Schaltkontakte durch Funken-
H L bildung und Zerstérung der
F1

s\

Isolation fiihren kdnnen.

N L F1: externe Sicherung

Gleichstromseitiges Schalten bewirkt kurze Einfallzeit der
Bremse (z. B. fiir NOT-Halt Betrieb), jedoch lautere Schaltge-
rausche.

Schutzbeschaltung

Beim gleichstromseitigen Schalten ist die Spule durch eine ge-
eignete Schutzbeschaltung gemaf VDE 0580 zu schiitzen, die
in mayr®-Gleichrichtern bereits integriert ist. Zum Schutz des
Schaltkontakts vor Abbrand kdnnen bei gleichstromseitigem
Schalten zusatzliche SchutzmaRnahmen notwendig sein (z. B.
Serienschaltung der Kontakte). Die verwendeten Schaltkontakte
sollten eine Mindestkontaktoffnung von 3 mm aufweisen und
zum Schalten von induktiven Lasten geeignet sein. Des Weite-
ren ist bei der Auswahl auf ausreichende Bemessungsspannung
sowie ausreichenden Bemessungsbetriebsstrom zu achten.

Je nach Anwendungsfall kann der Schaltkontakt auch durch an-
dere Schutzbeschaltungen geschitzt werden (z. B. mayr®-
Funkenldschung, Einweg- und Brickengleichrichter), wodurch
sich die Schaltzeit allerdings andert).
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Luftiiberwachung (Pos. 12 / Bild 5 / optional)

Vor Inbetriebnahme der Bremse Funktionspri-
fung durchfiihren!

ROBA®-diskstop® Bremsen werden optional mit werkseitig mon-
tierter und eingestellter Luftiberwachung (12) geliefert.

Ein Mikroschalter gibt bei jedem Zustandswechsel der Bremse
Signal: "Bremse geoffnet" bzw. "Bremse geschlossen".

Eine Signalauswertung beider Zustiande muss kundenseitig
erfolgen.

Vom Zeitpunkt der Bestromung der Bremse an muss eine Zeit-
spanne von dreimal der Trennzeit vergangen sein, bevor das
Mikroschaltersignal der Liftiberwachung ausgewertet wird.

Schaltbild Mikroschalter:

Offner
\ Anschluss grau
Durchgang wenn
2 | Bremse geschlossen

Eingang _1_/_

Anschluss schwarz 4
SchlieRer
Anschluss blau
Durchgang wenn
Bremse geliftet
Funktion

Beim Bestromen der Magnetspule im Spulentrager (1) wird die
Ankerscheibe (2) an den Spulentrager (1) herangezogen, der
Mikroschalter gibt Signal, die Bremse ist geluftet.

Spezifikation des Mikroschalters

Bemessungskennwerte: 250 V~/3 A

Minimale Schaltleistung: 12V, 10 mA DC-12

Empfohlene Schaltleistung: | 24V, 10...50 mA
fur maximale Lebensdauer DC-12
und Zuverlassigkeit DC-13 mit Freilaufdiode!

Gebrauchskategorie nach IEC 60947-5-1:
DC-12 (Widerstandslast), DC-13 (induktive Last)

VerschleifBiiberwachung
(Pos. 13/ Bild 5/ optional)

ROBA®-diskstop® Bremsen werden optional mit werkseitig mon-
tierter und eingestellter Verschleilliberwachung (13) geliefert.

Funktion

Durch Abniitzung der Reibbelage vergrofert sich der Luft-
spalt "a" zwischen Spulentrager (1) und Ankerscheibe (2).

Wird der Maximalluftspalt 1,8 mm (siehe Technische Daten) er-
reicht, schaltet der Kontakt des Mikroschalters um und gibt Sig-
nal.

Die Belagtrager (4) missen ausgetauscht werden.

Eine Signalauswertung muss kundenseitig erfolgen.
Schaltbild Mikroschalter:

Offner
L Anschluss grau
O Durchgang wenn
: Verschleilgrenze
i 2 | erreichtist

Eingang _1_/_

Anschluss schwarz 4

SchlielRer

Anschluss blau
Durchgang wenn
VerschleiRgrenze
noch nicht erreicht ist

Schalterleistungen siehe Liftiberwachung

Mikroschalter gelten als nicht ausfallsicher, ein

entsprechender Zugang fiir den Austausch oder

Justage muss maoglich sein.

Die Schaltkontakte sind so ausgelegt, dass sie

sowohl flr geringe Schaltleistungen als auch
mittlere Schaltleistungen eingesetzt werden konnen. Allerdings
ist es nach dem Schalten einer mittleren Schaltleistung nicht
mehr zuverlassig moglich, kleine Schaltleistungen zu schalten.
Zum Schalten von induktiven, kapazitiven und nichtlinearen
Lasten sind die entsprechenden Schutzbeschaltungen zu ver-
wenden, um die Kontakte vor Lichtbogen und unzulassiger Be-
lastung zu schutzen!
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Wartung

Die ROBA®-diskstop® ist weitgehend wartungsfrei.

Die Reibbelagpaarung ist robust und verschleif3fest, dadurch
wird eine sehr hohe Lebensdauer der Bremse erzielt.

Der Reibbelag obliegt jedoch einem funktionsbedingten Ver-
schleif3, deshalb sind turnusmafig Reibbelagkontrollen durchzu-
fuhren.

Bei Luftspalt "a" > 1,8 mm (Bild 2) zwischen
Spulentrager (1) und Ankerscheibe (2) bei war-
mer Bremse mussen die Belagtrager (4) aus-
getauscht werden

Das Austauschen der Belagtrager (4) sowie alle sonstigen War-
tungsarbeiten sind im Herstellerwerk durchzufiihren.

Hinweis zur Demontage der Bremse

Vor Demontage der Bremse (z. B. fiir Brem-
senwechsel) mussen alle Zylinderschrauben
(17) gelockert werden.

Angaben zu den Bestandteilen

Das Reibmaterial enthalt verschiedene anorganische und orga-
nische Verbindungen, die in einem System aus geharteten Bin-
demitteln und Fasern eingebunden sind.

Mogliche Gefahren:

Bei der bestimmungsgemaRen Anwendung sind bisher keine po-

tentiellen Gefahren erkennbar geworden. Sowohl beim Ein-

schleifen der Bremsbelage (Neuzustand), als auch bei NOT-Halt

Bremsungen kommt es funktionsbedingt zu Abrieb (Verschlei®
am Reibbelag), hierbei kann bei offenen Bremsenbauformen
Feinstaub freigesetzt werden.

Einstufung: Gefahrlichkeitsmerkmal
Achtung H-Satz: H372

SchutzmaBnahmen und Verhaltensregeln:
Stéube nicht einatmen

Staube an der Entstehungsstelle absaugen (geprifte Absaugein-

richtungen, geprufte Filter nach DIN EN 60335-2-69 fiir Staub-
klassen H; regelmaRige Wartung der Absaugeinrichtungen und
regelmaRiger Filterwechsel).

Wenn eine lokale Staubabsaugung nicht méglich oder unzu-
reichend ist, muss der gesamte Arbeitsbereich ausreichend
technisch bellftet werden.

Zusatzliche Informationen:
Dieser Reibbelag (asbestfrei) ist kein gefahrliches Produkt im
Sinne der EU-Richtlinie.

Reinigen der Bremse

Bremse nicht mit Druckluft, Biirsten oder ahnli-
chem reinigen!

O Saugsystem, oder feuchte Tilcher zur Aufnahme des Brem-
senstaubs verwenden.

O Bremsenstaub nicht einatmen (Schutzhandschuhe / Schutz-
brille tragen)

O Bei Staubentwicklung wird eine Staubmaske FFP2 empfoh-
len.

Entsorgung

Die Bauteile unserer elektromagnetischen Bremsen mussen auf-
grund der verschiedenen Werkstoffkomponenten getrennt der
Verwertung zugeflhrt werden. Zudem sind die behérdlichen Vor-
schriften zu beachten. Schlusselnummern kénnen sich mit der
Art der Zerlegung (Metall, Kunststoff und Kabel) &ndern.

Elektronische Bauelemente

(Gleichrichter / ROBA®-switch / Mikroschalter):

Die unzerlegten Produkte kénnen nach Schlissel Nr. 160214
(gemischte Materialien) bzw. Bauteile nach Schllssel Nr.
160216 der Verwertung zugefuhrt, oder durch ein zertifiziertes
Entsorgungsunternehmen entsorgt werden.

Bremsenkorper aus Stahl mit Spule/Kabel und alle anderen
Stahlbauteile:

Stahlschrott (Schltissel Nr. 160117)

Aluminiumbauteile:
Nichteisenmetalle (Schlissel Nr. 160118)

Belagtrager (Stahl- bzw. Alutrager mit Reibbelag):
Bremsbelage (Schliissel Nr. 160112)

Dichtungen, O-Ringe, V-Seal, Elastomere, Anschlusskasten
(PVC):
Kunststoff (Schliissel Nr. 160119)
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Einbau- und Betriebsanleitung fiir ROBA®-diskstop®
Type 894.5_ . ~ GroRe 10 (B.8.4.5.DE)

Betriebsstorungen:

Fehler Mogliche Ursachen Behebung
O Falsche Spannung am Gleichrichter O Richtige Spannung anlegen
O  Gleichrichter ausgefallen O  Gleichrichter austauschen
Bremse liiftet nicht O  Luftspalt zu grof3 (Reibbelag abgenutzt) O Belagtrager austauschen
O  Spule unterbrochen O Bremse austauschen
Q falscher Gleichrichter (z. B. normaler Gleich- | O korrekten, passenden Gleichrichter verwenden
richter, ohne Ubererregung)

Bei Verwendung von Ersatzteilen und Zubehér, die nicht von mayr® geliefert wurden, und fiir die daraus entstehenden
Schéaden Ubernimmt mayr® weder eine Haftung noch eine Gewahrleistung.
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